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Prilagodljiva pamet

Kompakten, zmogljiv in dovolj prilagodijiv za vse vase potrebe —
novi krmilnik Epson RC700-A je zares vsestranski. Deluje kot
samostojen ali integriran sistem. Ce je Epson RC700-A razsirjien
kot del veCmanipulatorskega krmilnika, lahko v kompleksnem
sistemu upravlja veC robotov in dodatno opremo.

Prihodnost avtomatizacije se zacne z Epsonom.

Epson RC700-A uporablja tehnologijo Epson QMEMS® in je zasnovan
za naslednjo generacijo robotov. Tehnologija QMEMS znatno zmanjsa
vibracije, in sicer tudi pri pojemkih ali visokih zaCetnih hitrostih. S tem
izboljSa ucCinkovitost proizvodnje in tudi pri visokih hitrostih zagotovi
dosledno visoko kakovost sestavljanja.

EQDVMIENS

Kazalo

Integriran koncept, povezovanje v omrezja 04/05
RazSiritvene kartice, sledenje teko¢im trakom  06/07
Tehni¢ni podatki za krmilnik Epson RC700-A 08/09

Razvojni vmesnik Epson RC+ 7.0 10/11
in moznosti programske opreme

Programski jezik Epson SPEL+ 12
Programska orodja 13
Epsonov simulator 14
O Epsonu 15

Servis in podpora 16



Lastnosti in prednosti:

- zmodgljiv univerzalni krmilnik, ki ga je mogoce razSiriti - standardni industrijski vhodi/izhodi,

v veCmanipulatorski krmilnik, .
- eno-/dvofazna povezljivost,

- vecopravilnost, - povezava TCP-IP,

- kompaktna oblika, - povezava RS-232,

- majhna poraba energije, - sprotni vhodi/izhodi,

- majhne izgube moci, - vgrajen motorni odklopnik,

- potrjeni varnostni sistemi (vezja za varnostna vrata/vezja

. o - kazalnik stanja.
za ustavitev v sili),

- daljinsko upravljanje in vzdrzevanije je mogoCe z dodatnim
osebnim racunalnikom,

Krmilnik Epson RC700-A je mogoce uporabljati z roboti SCARA serij G in RS ter s Sestosnimi roboti serij
C4, C8in N2, prav tako pa tudi s prihodnjimi generacijami robotov.
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Integriran koncept, preprosta
omrezna povezljivost

Programska oprema
Epson RC+ 7.0
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Uporabniski konfiguracijski programi za osebni Visokohitrostno sledenje teko¢im trakom
rac¢unalnik:

- programska oprema Epson RC+ 7.0,

- funkcija simulatorja.

Razsiritvene V/l-kartice: Krmilnik EPSON RC700-A Sistemi za obdelavo slik CV in PV

- kartice fieldbus,

- glavna enota Profibus.

- serijska vrata RS-232C, g

o
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Odprta sistemska arhitektura

Epson RC700-A lahko komunicira z vsemi obi¢ajnimi sistemi
fieldbus. Povezati ga je mogoce s krmilniki nizje in visje ravni,
tipali, aktuatorji, teko&imi trakovi in drugo dodatno opremo.
To pomeni, da lahko RC700-A prevzame vse nadzorne
funkcije robota, gibanja in procesov, ne da bi pri tem
potrebovali PLC.

Strokovnjak za vecopravilnost

Ce je na krmilnik priklju¢enih ved robotov in dodatne
opreme, omogocCa moznost vecopravilinosti, ki jo ponuja
RC700-A ucinkovitejSo uporabo sistema z manj napakami.
Sinhronizacija poteka ob uporabi oznacevalnikov, ne da bi
bila pri tem potrebna dodatna napeljava.

RC700-A lahko obdela 48 hkratnih opravil. Od tega je
mogoce 16 opravil uporabiti v ozadju, tudi ¢e je program
robota prekinjen. Ta moznost vecopravilnosti pomeni, da je
mogoce v delovni celici preprosto nadzirati tudi zapletene
postopke.

Omrezna povezljivost brez dodatnih stroSkov

RC700-A je prek vgrajenih ethernetnih vrat mogoce brez
dodatnih stroSkov povezati z drugimi Epsonovimi robotskimi
sistemi ali omreZzji podjetja, kar omogoca dostop do krmilnika
z vaSe mize.

Pogonske enote RC700-A - prednosti za manipulatorje

Z enim krmilnikom upravljajte vecje Stevilo manipulatorjev.
Pogonske enote RC700-A lahko zlahka upravljajo

do 4 manipulatorje. Tako lahko uporabite opravila in
oznacevalnike za preprosto sinhroniziranje robotov, ki skupaj
delajo v enem delovnem prostoru.

Pogonske enote RC700-A so na voljo v dveh razli¢icah:
- RC700-A DU4 za dodatne 4-osne robote,
- RC700-A DUG6 za dodatne 6-osne robote.

Razlicne moznosti sestavljanja

Ker je Epson RC700-A tako kompakten, ga je mogoce
umestiti v krmilno omaro. Namestiti ga je mogoce tudi v
razli¢nih polozajih — navpi¢no ali vodoravno, na tleh, stropu
ali steni.

Hitra nastavitev

Vsa vrata so na eni strani, kar omogoca hitro prikljucitev
krmilnika ter zagotavlja preprost dostop za vzdrzevanje in
popravilo. Stevilo sklopov smo karseda zmanjsali in tako
izboljSali zanesljivost. Vse komponente je mogoce zamenjati
brez posebnih orodij.

Sprozilna tipka za varnostno kopiranje

S sprozilno tipko lahko na klju¢ USB shranite celotno
varnostno kopijo, vkljuéno s stanjem sistema. To lahko
storite kadar koli, ko sistem deluje, kar omogoca preprosto
analiziranje podatkov zunaj sistema.



Prilagodljivost, ki ustreza
vasim potrebam

Razsiritvene kartice omogocajo komunikacijo z zunanjimi napravami in
povezovanje v omrezja fieldbus, tako da lahko sistem razSirite v optimalno
konfiguracijo za svoje potrebe in namene — od preprostih opravil ravnanja s
predmeti do celovitega strojnega in robotskega upravljanja.

- najve¢ dve razsiritveni kartici;

- dva kanala na kartico.

Kartica z zaporednimi vrati RS-232C

Epson RC700-A ima standardno
vgrajena zaporedna vrata za
komuniciranje z zunanjimi napravami.
Zaporedna razsiritvena kartica
omogoca uporabo dveh dodatnih
kanalov (najve¢ dve razsiritveni kartici),
tako da je skupaj na voljo pet kanalov.

- galvanska izolacija vhodov in izhodov;

- dodatnih 24 vhodov in 16 izhodov na
razsiritveno kartico;

- opti¢na razklopitev V/I-kartic;

- zaSCita pred zunanjimi vplivi, kot so
¢ezmerne napetosti in elektrostatiCne
razelektritve.

- skladi protokola Profibus brez
obremenitve osebnega racunalnika;

- neposreden dostop do obdelave
podatkov v dvovratnem pomnilniku;

- preprost nadzor funkcij s kazalniki
stanja LED;

- konfiguracijske datoteke shranite v
notranji bliskovni pomnilnik;

- ponuja 256 vhodov in 256 izhodov;

- krmili do 1.024 vhodov in
1.024 izhodov (prosta konfiguracija) kot
glavna enota Profibus.

V/l-razSiritvena kartica

Ce standardnih 24 vhodov in

16 izhodov ne zadostuje ter ne Zelite
postavljati omrezja fieldbus, lahko
sistem razSirite z dodatnimi 24 vhodi

in 16 izhodi na razsiritveno kartico.
Skupaj je mogocCe uporabiti najvec Stiri
razsSiritvene kartice.

Kartice fieldbus

Ce Zelite v sistemu uporabiti vodilo
fieldbus ali zmanjSati obseg dela,
potrebnega za napeljavo, lahko

s krmilnikom RC700-A uporabite
naslednje podrejene kartice: Profibus,
DeviceNet, CC-Link, ProfiNet in
Ethernet IP. Kot novost lahko uporabite
tudi EtherCAT: to je sprotna ethernetna
tehnologija, ki omogoca skoraj
neomejeno Siritev omrezja.

Poleg tega lahko v raCunalnik namestite
nadrejene kartice, kot je nadrejena
enota Profibus. Te snemajo in nadzirajo
vse postaje omrezja Profibus DP ter
izvajajo konfiguriranje, vzdrzevanije in
diagnosti¢na opravila za omrezje.



Ergonomicne, priro€ne in intuitivne -

prenosne krmilne in prikazovalne naprave

Ucéna enota TP1

Ta zmogljiva univerzalna naprava izvede
vsa opravila, povezana z upravljanjem,
prikazovanjem in ucenjem. Opremljena
je z visokokontrastnim 4,0-palénim
zaslonom TFT.

Ucéna enota TP2

Cenovno ugoden zaCetni model, ki je
kompakten in ga je preprosto upravljati.

Visokohitrostno sledenje
tekocCim trakom

Omogoca zelo natancno sinhronizacijo s premikajoCimi se predmeti.

S sistemom za obdelavo slik je predmete na tekocem traku
mogocCe zaznati v linearni in tudi v krozni smeri na vriljivem
podstavku. Robot jih pobere brez ustavijanja tekocega traku.
Gibanje tekoCega traku se stalno meri s kodirnikom. Tudi e
se hitrost predmeta med njegovim zaznavanjem in obdelavo
spremeni, ga lahko robot natan¢no prime in odloZi.

Vec¢ tekocCih trakov in ve¢ robotov

RC700-A podpira do 16 tekocih trakov.
V sistemu za sledenje tekocemu

traku je te mogoce zdruziti z vsemi
roboti, povezanimi s krmilnikom.
Predmeti, najdeni na tekocem traku,
S0 postavljeni v pametne akalne vrste
in jih hkrati obdela vec robotov brez
posegov upravljavca.

Uéna enota TP3

Ta mobilni terminal ima ergonomsko
ohiSje s svetlim in visokokontrastnim
10-palénim zaslonom TFT-LCD. Zaradi
hitrih procesorijev je optimalna izbira za
zahtevno vizualizacijsko in operativno
uporabo.
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Sledenje s tipali

Namesto zaznavanja polozaja
predmeta s kamero se sistem za
sledenje tekocemu traku sprozi s
tipalom, kot je svetlobna pregrada.
Ko predmet vstopi v robotovo
obmodje pobiranja, ga ta lahko
natanéno pobere.

Kartica PG Motion

Ta kartica je namenjena predvsem

za zaznavanje hitrosti tekoCega traku

z uporabo kodirnika. Z dodatnimi
programskimi moznostmi jo je mogoce
uporabiti tudi za krmilienje kinematskih
sistemoyv, ki ne uporabljajo Epsonovih
komponent. Podprti so tako koracni,
kot tudi servomotoriji.

- 4 kanali na kartico;

- moznost za najve¢ 4 kartice.



Pogled od spredaj Vsebina paketa:
- 1 krmilnik Epson RC700-A,

380 54,5
N ! 878 -1 CD s programom Epson RC+, ki
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Na sprednji strani naj bo 200 mm, na vseh drugih pa
100 mm prostora za pretok zraka in izhodne kable.
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Tehnicni podatki krmilnika
Epson RC700-A

1 pomnilnik USB, 1 naprava USB
1 ethernetna 10/100 base T

Vrata 24/16 standardnih \/I-kanalov — 8/8 kot daljinski
1 standardni kanal RS-232C
CPE 32-bitni mikroprocesor

Moznost strojne opreme

Krmilne in prikazovalne naprave
UcCna enota 1 (TP1)
Ucéna enota 2 (TP2)
Ucéna enota 3 (TP3)
Pogonska enota
1 robotski manipulator na pogonsko enoto, 2 mozni dodatni pogonski enoti

MozZnosti za razSiritvene kartice

V/l-razSiritev
24/16, mozne so 4 dodatne kartice
Nadrejene V/I-kartice fieldbus
Profibus, DeviceNet, Ethernet/IP, mozna je 1 dodatna kartica vsake vrste
Podrejene V/I-kartice fieldbus
Profibus, DeviceNet, ProfiNet, Ethernet/IP, CC-Link, EtherCAT,
mozna je 1 dodatna kartica vsake vrste
Zaporedna vrata RS-232C
2 kanala na kartico, mozni sta 2 dodatni kartici
Kartica Pulse Generator Motion
4 kanali na kartico, mozne so 4 dodatne kartice

Moznosti programske opreme

RC+ API 7.0 (prej vodnik VB)
Gibanje zunanje nadzorne tocke (ECP)
GUI Builder 7.0
Zaznavanije sile
Varnostna moznost

Razvojno okolje

Epson RC+ 7.0

Programski jezik

Epson SPEL+ 7.0 (podpira veCopravilnost)

Priklju¢itvene vrednosti

Enofazno, 200- 240 V, izmeni¢no
Dvofazno, 110-120V, izmeni¢no, 50/60 Hz

Poraba energije

Do 2.500 VA - odvisno od modela manipulatorja

Temperatura okolja

5-40 °C

Relativna vlaznost

20-80 % — brez kondenziranja

Varnostna oprema

Gumb za ustavitev v sili, dostop skozi varnostna vrata, nacin nizke moci, zavora
generatorja
Zaznavanje napak
Prekinitev kabla kodirnika
Detektorji
Preobremenitev motorja, napaka hitrosti motorja, neenakomeren navor motorja
(manipulator ni pod nadzorom), pregrevanje pogonskega modula motorja, Cezmerni
premik pri pozicioniranju — napaka servomotorja, ¢ezmerna hitrost — napaka
servomotorja, napaka CPE, napaka kontrolne vsote pomnilnika, izpad releja, prevelika
napetost, izpad napajalne napetosti, temperaturni odklon, napaka ventilatorja

CE

Potrdila ANSI RIA R15.06-1999

EC Maschinenrichtlinie 2006/42/EC
Mere 380 x 350 x 180 mm
Teza 11 kg




Zmogljivo, ucCinkovito, intuitivno:
razvojno okolje Epson RC+ 7.0

Z intuitivnim uporabniskim vmesnikom v sistemu Windows, odprto
strukturo in vgrajeno obdelavo slik je zmogljivo okolje za projektno
vodenije in razvijanje Epson RC+ 7.0 optimalno za programiranje
nacinov uporabe.

Ta programska oprema lahko krmili vse vrste robotov in funkcij.
Podpira tudi graficno 3D-okolje, ki omogocCa skoraj popolno
vizualizacijo gibanja robota in simuliranje njegovega programa.
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Poenostavljamo delo

Takoj ko vnesete vhode, na primer navodila za gibanje in V/I, sistem prek
spustnih menijev prikaze znane oznake, ki poenostavljajo programiranje.

Iz&rpen sistem pomodi je na voljo s pritiskom na tipko F1 (podobno

kot

v sistemu Windows). Opisani so vsi ukazi skupaj z ustreznimi parametri.

Na voljo so tudi povezave za sorodne ukaze in primere, ki jih lahko
kopirate in prilepite v projekt.
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Lastnosti in prednosti:

- deluje v sistemih Microsoft Windows XP,
Windows Vista in Windows 7,

- integriran sistem za projektno vodenje za
hiter razvoj projektov,

- 8 krmilnikom komunicira prek
vmesnika USB ali ethernet,

- omogoca povezovanje enega racunalnika
na ve¢ krmilnikov,

- mozna je vzporedna uporaba ved
programov RC+ 7.0 (en racunalnik dostopa
do vec vzporednih krmilnih enot),

- programski jezik SPEL+: zmogljiv ter
preprost za ucenje in uporabo,

- intuitivno upravljanje,
- obdelava slik je vgrajena v vmesnik,

- Stevilne moznosti povezave vrat:
ethernetni V/I, Profibus, DeviceNet,
ProfiNet, zaporedna vrata, TCF/IP, V/I-
Handshake na voljo neposredno ali izbirno,

- programsko okolje na voljo v nemscini,
anglescini, francoScini, japonscini in
kitajscini,

- opravila v ozadju za popoln nadzor
sistema,

- Stevilni ukazi za veCmanipulatorske
namene,

- integracija funkcij DLL,
- simulator,

- upravljanje datotek.



Nove funkcije

Epson RC+ 7.0 je naslednik razliCic Epson
RC 5.0 in RC 6.0 ter ponuja Stevilne nove
funkcije.

Predvidevanje zivljenjske dobe:
Industry 4.0. Predvidevalno nadértovanje
intervalov vzdrzevanja za osrednje
komponente.

Simuliranje vida za simulacijo in
preskusanije zaporedij obdelave slik.

Sprotni zajem za zajem in analiziranje slik
brez ustavljanja robota.

Obdelava slik za preverjanje napak in
ugotavljanje pomanikljivin delov.
Podpora za barvne in visokolocljivostne
kamere.

»CAD v to¢ke« za pretvorbo podatkov
CAD v robotske toCke.

Preskusni nacini, kot je izvajanje
programa z odprtimi varnostnimi vrati z
omogocitvenim kljucem.

Podpora za tehnologijo tipal
Epson QMEMS®.

Primeren za celoten zivljenjski
cikel avtomatizacije

i
Programske moznosti "

Sledenje teko¢im trakom

Sinhroniziranje poloZaja med delovanjem tekoCega traku.
Zunanja nadzorna to¢ka

Koordinate dolocCite vi: preprosto in natanéno vodenije orisa
obdelovanca ob zunanii tocki.

Zaznavanije sile

Omogoca sprotno merjenje sile robota.

Oblikovalnik graficnega uporabniskega vmesnika

Hitro in preprosto ustvarjanje lastnega uporabniskega vmesnika,
ki temelji na Epsonovem programskem jeziku SPEL+.
Opti¢no prepoznavanje znakov (OCR)

Opti¢no prepoznavanje znakov zanesljivo prepoznava pisave in
simbole ter nadzoruje tisk v Se tako zahtevnih pogoijih.

Sistem PG Motion
Branje hitrosti tekocCih trakov s kodirniki.

RC+ API

Omogoca vkljucitev aplikacije v zunanjo programsko opremo za
razvijanje uporabniSkih vmesnikov in zbirk podatkov.

Varnostna moznost
Vecja varnost z upravljanjem uporabnikov in nadzorom uporabe.

Vision Guide 7.0
Ucinkovit Epsonov sistem za obdelavo slik.

Nastavitev

Nacrtovanje ( \} Stabiliziranje

Urejanje Yo Vzdrzevanje
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TekoCe govorimo SPEL

Na vrsticah temeljeci skriptni jezik SPEL+ je posebej razvil Epson in ni le zmogljiv,
temvec se ga tudi zlahka naucite. Nabor ukazov, ki je na voljo, omogoca programiranje
raznovrstnih robotskih gibov — od preprostega izbiranja in namescanja do zapletenega
krmilienja veCmanipulatorskih linij.

[ mtain g = REcR——
Function main "Applikationsstart
Integer Nest 'Definition der Laufvariabeal
Pallet O, P1, P2, P3, 7, 4 '‘Definition der Palette
Speed 100 "Definition der PTP-Geschwindigkeit
Accel 100, 100 'Definition der PTP-Beschleunigung/Verzégerung
Weight 2 'Definition der Hutzlast "
For Nest = 1 To I8 'start der Wiederholschleife (x28)
Jump Pallet (0, Nest) "Roboterbewequng zur Palette
on Greifer '"Greifer schlieBen
Jump P4 "Foboterbewegung zur
off Greifer 'Greifer &ffnen
Hext "Ende der Wiederholschleife
Fend "Applikationsends a

Popoln jezik visoke ravni SPEL+

Hitro in varno g ==

Sl st T EFrT Y- T ey

Prevajalnik prevede SPEL+ v robotsko kodo. To se izvede
hitreje kot s sprotnim prevajanjem (t. i. interpreter), sintakso
pa je mogocCe preveriti pred izvajanjem programa.

Vecdja prilagodljivost
S Sirokim izborom komentarjev za razli¢ne namene

uporabe je programiranje hitro in napak je znatho man;.
Z uporabo sintakse SPEL+ lahko dodate svoje ukaze.

Jasno strukturirano

Za pisanje programov, Ki jih je preprosto brati, izboljSati

in razsiriti lahko poleg programskih strukturnih ukazov
uporabite tudi podprogramske pristope ter vecopravilne in
prekinitvene ukaze.

Moznost komuniciranja

Naj gre za preprosto ravnanje z vhodi in izhodi,
komuniciranje prek zaporednih vrat TCF/IP ali izmenjavo
podatkov v sistemu fieldbus — SPEL+ minimizira potrebo po
programiranju.

Z ukazom »pallet« sta nastavitev in obdelava tudi najbol;
zapletenih slojev palet preprosti. Ne bo vam treba uciti
vsakega posameznega omrezja, zato boste prihranili
Cas in si zagotovili zanesljivejSe rezultate.

Intuitivno uéenje

SPEL+ nima skritih kod in uporablja dejanske vrednosti.

Preprost prenos Poleg ukazov PTP (point-to-point), LINEAR
Sintakso jezika SPEL+ je mogode prenesti v razliéne izdelke ~ MOTIONS, CP (continuous path) in veC SPEL+
Net. Ima tudi vmesnik za Labview. ponuja tudi serijo drugih ukazov, kot sta JUMP

in PALLET.

12



Programska orodja za
razvojno okolje Epson RC+ 7.0

Ali ni krasno, Ce so tudi zapleteni projekti poenostavljeni? Z orodiji za razvojno
okolje Epson RC+ 7.0 imate vse, kar potrebujete, za ucinkovito programiranje

nacinov uporabe.

Ukaz
Urejevalnik enovrsti¢nih ukazov.

Prevajalnik
Preverite programe (sintaksa, definicija,
obseg vrednosti in Se veliko vec).

Orodje za odpravljanje napak
Programiranje z ustavitvenimi tockami/
koraC¢nim nacginom.

Funkcije DLL
Dostop do zunanjih funkcij DLL.

Urejevalnik

Ustvarite programe SPEL+:

spletna pomoc, preverjanje sintakse,
seznami oznak, zaznavanje in barvna
predstavitev klju¢nih besed, parametrov
ter komentarjev, seznam komentarjev,
skok na definicije.

Urejevalnik besedila napak
Ustvarjanje lastnih sporocil o napakah
za posamezne nacine uporabe.

Upravljanje datotek
Ustvarjanje in dostop do datotek ter
zbirk podatkov (Excel, Access, SQL).

Urejevalnik oznak za V/I
Urejanje imen za V/l/oznake/V/| za
vodilo fieldbus za bitne, bajtne in
besedne podatkovne velikosti.

Nadzornik za V/I

Prikaz stanja za V/I/oznake/V/| za vodilo
fieldbus za bitne, bajtne in besedne
podatkovne velikosti. Ustvariti je
mogoce prikaze za posebne nacine
uporabe.

Urejevalnik makrov
Ustvarite program SPEL+ kot pomagalo
za programiranje.

Upravitelj robotov

Vsebuje vse informacije in krmilne
elemente, ustrezne za robote,
vstavljene v jasnih oknih:

nastavitev, urejanje toCk, parametri
zank, koordinatni sistemi za orodja
ter robote, obremenitev in vztrajnostni
moment. Sprozilne toCke robota je
mogoce uporabiti za vklop in izklop
napajanja, ponastavitev ali premik na
zacetno tocko.

Urejevalnik sklada
Prikaz programskih vej.

Zgodovina sistema
Zapisovanje napak, dogodkov in
opozoril (diagnostika).

Upravitelj opravil

Prikaz klicanih veCopravil, pasti in
njihovih stanj, prikaz trenutne vrstice
programa.

Urejevalnik spremenljivk
Prikaz/urejanje trenutnih vrednosti
spremenljivk.

Upravitelj vzdrzevanja
Ustvarjanje/nalaganje/prikaz varnostnih
kopij, ponastavitev krmilnika.

Simulator
Nadrtovanje in vizualizacija procesov,
preverjanje programov.




Simulacija robotskih delovnih enot

Dobra priprava je vse. Nacrtuijte in vizualizirajte vse postopke v proizvodnji, program
najprej preverite v preskusnem okolju ter izvedite odpravljanje napak in urejanje kar
s svoje mize. S simulatorjem Epson RC+, ki je vkljuCen v paket programske opreme,
boste v vseh fazah projekta prihranili Cas in denar.

1. faza - 2. faza - 3. faza -

zasnova integracija uporaba in vzdrzevanje

Vnaprej nacrtujte robotsko delovno Ce postopek preverjanja programa Napake lahko odpravljate in urejate
enoto v polni velikosti, da boste lahko izvedete pred dobavo robotov, boste programe kar s svoje mize. S
ugotovili pricakovani Cas cikla za zeleni  lahko hkrati razvili programe, saj lahko 3D-postavitvijo lahko vizualizirate
namen uporabe in preverili izvedljivost, sistem prikaze celo najbolj zapletene zaznavanije trkov, preverjate
preden se lotite izdelave katerega koli gibe in omogoca njihovo ocenjevanie. dosegljivost in robotske gibe.

dela sistema. S simulacijskim sistemom  Ugotovite lahko, ali lahko pride do trkov,

nacrtujte prihodnje Siritve, tako da bo in prepredite poskodbe opreme.

prekinitev dela ¢im man;.

Se preprostejSe razvijanje

zasnov s funkcijo CAD-to-Point [ e
| Medter: Simulinion " WA T A EPA 00w % [T

e 20 st

S funkcijo CAD-to-Point lahko
podatke iz programov CAD
pretvorite v robotske toCke.

N
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O Epsonu

Epson Robotic Solutions je eden vodilnih dobaviteljev visokotehnoloskih robotskih
sistemov, ki so po vsem svetu znani zaradi svoje zanesljivosti. Ponudba izdelkov
obsega Sestosne robote, robote SCARA, zadetne robote SCARA modelov LS in T,
Epsonove posebej razvite vrste robotov Spider in N2 ter vodilnega robota Dual Arm.
Poleg tega obsega tudi krmilnike za obdelavo slik in Epsonova tipala sile za primere

uporabe z nadzorom sile.

Tako Epson Robotic Solutions ponuja eno najbolj izErpnih ponudb visokonatan¢nih
industrijskih robotov na svetu, zaradi Cesar je vodilno tehnoloSko podjetje na

podrocju pametno krmilienih postopkov avtomatizacije.

Tehnoloski pionir

1982
Epsonovi roboti SCARA so prvi¢ prosto na voljo na
Japonskem.

1986
Prvi robot za giste sobe razreda 1.

1997
Prvi krmilnik, ki temelji na osebnem racunalniku.

2008
lzumitelj robota G3 SCARA, optimiziranega za levo
ali desno roko.

2009
lzumitelj pajka — edinstvenega robota SCARA brez
mrtvih obmocij.

2013
Prva uporaba tipal Epson QMEMS® v robotiki, kar
zmanjSuje vibracije Sestosne kinematike.

2014
Epson Compact Vision CV2: Epsonov lasten
ultrahiter racunalnik za obdelavo slik.

2016

Epsonova serija N2: prvi 6-osni robot na svetu z
zgibno roko — iziemna kompaktnost in prinranek
prostora.

2017
Epsonov dvorocni robot z geometrijo roke, ki jo je

navdihnila ¢loveska fiziologija, ter vgrajenimi tipali, kot

so kamere, tipala sile in merilniki pospeska.

Pred- in poprodajna podpora:

— Studije izvedljivosti za najvedjo varnost pri
nacrtovanju in projektih,

— podpora med nadrtovanjem in izvedbo,

— uvodni seminariji, teCaji programiranja/vzdrzevanja
in usposabljanje upravljavcey,

— pregledi in individualni pristopi k vzdrzevanju,

— storitev telefonske podpore, popravilo na mestu
uporabe,

— osrednje skladis&enje nadomestnih delov.
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Epsonovo sredisCe za
industrijske resitve — poiscite
resitev zase

Oglejte si, kako Epsonovi roboti delujejo v praksi. Razvijte, simulirajte in izboljSajte svoje postopke
avtomatizacije v delovni enoti ob pomodi nasih strokovnjakov. Enoto lahko nadzirate in povezete v
omrezje prek vseh standardnih vodil fieldbus. Poleg tega vam lahko dobavimo sodobno dodatno
opremo, kot sta vidni sistem in sledenje teko&im trakovom.

Dogovorite se za sestanek

Pokli¢ite nas na
+49 2159 538 1800

ali nam pisite na
info.rs@epson.de

Epson Deutschland GmbH
Robotic Solutions Division
Otto-Hahn-StraBe 4
40670 Meerbusch

Telefon: +49 2159 5381800
Faks: +49 2159 5383170
E-posta: info.rs@epson.de
www.epson.de/robots

Epson America Inc.
www.epsonrobots.com
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