Kontroler RC700-A

Jeden dla wszystkich

RC700-A

EPSON

EXCEED YOUR VISION



Inteligencja adaptacyjna

Nowy kontroler Epson RC700-A to kompaktowe, zaawansowane, elastyczne
i uniwersalne urzadzenie, ktdre spetni Twoje wymagania. Moze dziata¢
samodzielnie lub w ramach zintegrowanego systemu. Po rozbudowaniu do
postaci kontrolera wielomanipulatorowego Epson RC700-A moze sterowac
kilkoma robotami i roznymi urzgdzeniami peryferyjnymi w ztozonym systemie.
Epson — tutaj zaczyna sie automatyzacja jutra.

Kontroler Epson RC700-A, wyposazony w technologie Epson QMEMS®,
zostat zaprojektowany z myslg 0 nowej generacji robotéw. Dzieki QMEMS
istotnie zredukowano wibracje, nawet przy zwalnianiu i wysokich predkosciach
poczatkowych. Zwigksza to wydajnos¢ produkcii i zapewnia niezmiennie
wysokg jakos¢ prac montazowych, nawet przy duzych predkosciach.
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Funkcje i zalety

Zaawansowany uniwersalny kontroler, ktéry mozna Wejscia/wyjscia zgodne ze standardem branzowym

rozbudowac do sterownika wielomanipulatorowego S
Zasilanie jedno- lub dwufazowe

tacznos¢ TCP-IP

Ztgcze RS-232

Wejscia/wyjscia czasu rzeczywistego

Wielozadaniowosé
Kompaktowa budowa
Niski pobdr mocy
Niewielkie straty mocy Zintegrowany wytacznik automatyczny silnika

Stopniowane systemy zabezpieczen (obwody drzwi

. , . . Wskaznik stanu
bezpieczenstwa/obwody zatrzymania awaryjnego)

Mozliwos¢ zdalnego sterowania i konserwaciji za pomocg
dodatkowego komputera

Kontroler Epson RC700-A moze by¢ uzywany z robotami SCARA serii G i RS oraz z robotami 6-osiowymi
serii C4, C8 i N2, a takze z przysztymi generacjami robotow.
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Zintegrowana koncepcja,
proste pofgczenia sieciowe

Oprogramowanie
Epson RC+ 7.0
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Programy konfiguracyjne na komputer osobisty Sledzenie ruchu szybkiego przenosnika
Oprogramowanie Epson RC+ 7.0

Funkcja symulatora

Karty rozszerzen we/wy Kontroler EPSON RC700-A Systemy przetwarzania obrazu

Port szeregowy RS-232C CViPV
Karty fieldbus ; ‘ g.

Karta master Profibus

o
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Pilot programowania (TP1) 6-osiowy robot Epson ¥
(serii C4, C8 i N2) ?
Epson SCARA serii G p
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Otwarta architektura systemu

Kontroler Epson RC700-A moze sie komunikowac ze
wszystkimi tradycyjnymi systemami fieldbus. Mozna go
podtaczacé do kontroleréw nizszego i wyzszego poziomu,
czujnikéw, aktordw, przenosnikdw tasmowych i innych
urzadzen peryferyjnych. Oznacza to, ze kontroler RC700-A
moze przejac wszystkie funkcje sterowania robotem,

ruchem i procesem bez koniecznosci stosowania sterownika
programowalnego PLC.

Specjalista od pracy wielozadaniowej

Jesli do kontrolera podtgczonych jest kilka robotéw

i urzgdzen peryferyjnych, dzieki wielozadaniowosci

produktu RC700-A mozliwe jest efektywniejsze i bardziej
bezproblemowe korzystanie z systemu. Synchronizacja
odbywa sie z uzyciem znacznikdw i bez potrzeby stosowania
dodatkowego okablowania.

Kontroler RC700-A moze przetwarzac¢ 48 zadan
jednoczesnie. 16 sposrdd nich moze dziata¢ w tle — nawet
PO przerwaniu programu robota. Ta wielozadaniowosé
oznacza, ze takze ztozone procesy mozna z tatwoscia
kontrolowac¢ w gniezdzie produkcyjnym.

Sie¢ bez dodatkowych kosztéw

Korzystajgc ze zintegrowanego portu Ethernet, mozna
podtaczac urzadzenie RC700-A do innych systemdw
robotéw Epson lub sieci firmowych bez dodatkowych
kosztéw. Dzigki temu dostep do kontrolera mozna mie¢
Ze swojego biurka.

Jednostki sterujgce RC700-A — korzysci dla
manipulatoréw

Mozna sterowac wiekszg liczbg manipulatoréw za
pomocy jednego kontrolera. Jednostki sterujgce RC700-A
moga bez problemu kontrolowa¢ do 4 manipulatorow.
Umozliwia to tatwe synchronizowanie robotéw pracujgcych
razem w jednym obszarze roboczym za pomocg zadan

i znacznikow.

Jednostki sterujgce RC700-A sg dostepne w dwdch
wersjach:

RC700-A DU4 do obstugi dodatkowych robotéw 4-osiowych
RC700-A DU6 do obstugi dodatkowych robotdw 6-osiowych

Roézne scenariusze montazu

Dzieki kompaktowym wymiarom Epson RC700-A zmiesci
sie w szafce sterowniczej. Mozna je montowac w réznych
pozycjach — poziome;j lub pionowej, na podtodze, suficie
i Scianie.

Szybka konfiguracja

Wszystkie porty znajdujg sie z jednej strony, co utatwia
szybkie podtgczanie kontrolera i zapewnia fatwy dostep
w przypadku konserwaciji i napraw. Ograniczono liczbe
elementdw, podnoszgc tym samym niezawodnosc¢
urzadzenia. Wszystkie komponenty mozna wymieni¢ bez
uzycia specjalnych narzedzi.

Przycisk wyzwalacza do tworzenia kopii zapasowej

Uzywajac przycisku wyzwalacza, mozna zapisa¢ kompletng
kopie zapasowg obejmujaca stan systemu na dysku USB.
Mozna to robi¢ w kazdej chwili w trakcie dziatania systemu,
aby potem przeprowadzi¢ prosta analize bteddw w trybie
offline.



Wieksza elastycznosc, ktora

zaspokol wszelkie potrzeby

Karty rozszerzen umozliwiajg komunikacje z urzgdzeniami zewnetrznymi
i integracje z sieciami fieldbus. Dzieki nim mozna rozbudowywac system do
doktadnie takiej konfiguracii, jaka jest potrzebna — od prostych zadan obstugi po

sterowanie catg maszyna czy robotem.

Maksymalnie dwie karty rozszerzen

Dwa kanaty na karte

Karta portu szeregowego RS-232C

Urzadzenie Epson RC700-A

jest standardowo wyposazone

w port szeregowy do komunikacii

z akcesoriami zewnetrznymi.

Karta rozszerzen komunikaciji
szeregowej pozwala na uzycie dwaoch
dodatkowych kanatéw. Mozna
korzysta¢ z maksymalnie dwdch Kkart,
zatem tacznie do dyspozyciji jest do
pieciu kanatow.

Izolacja galwaniczna wejs¢ i wyjs¢
Dodatkowe 24 wejscia i 16 wyjs¢ na
karte rozszerzen

Rozprzezenie optyczne kart we/wy
Zabezpieczenie przed zaktdceniami
zewnetrznymi, takimi jak skoki napiecia
lub wytadowania elektrostatyczne

Stosy protokotdw Profibus bez
tadowania ich na komputerze

Bezposredni dostep do danych
procesu za posrednictwem pamieci
dwuportowej

tatwa kontrola funkcji za pomoca
wskaznikow LED

Zapisywanie plikow konfiguracii

w wewnetrznej pamieci flash
Zapewnia 256 wejs¢ i 256 wyjs¢
Umozliwia sterowanie maksymalnie
1024 wejsciami i 1024 wyjsciami
(dowolnie konfigurowanymi) jako
Profibus master

Karta rozszerzen we/wy

Jesli standardowe 24 wejscia i 16 wyjsé
nie wystarczy, a nie chcesz tworzy¢
sieci fieldbus, mozesz rozbudowac
system o dalsze 24 wejscia

i 16 wyjsC na kazdg karte rozszerzen.
W kontrolerze jest miejsce na
maksymalnie cztery karty rozszerzen.

Karty fieldbus

Aby w urzadzeniu RC700-A mozna
byto korzystac z systemu fieldbus,
pozwalajgcego na zmniejszenie ilosci
okablowania, mozna zastosowac
nastepujace karty typu slave: Profibus,
DeviceNet, CC-Link, ProfiNet i Ethernet
IP. | jako novum mozna teraz takze
korzystac z EtherCAT: technologii
Ethernet czasu rzeczywistego o niemal
nieograniczonych mozliwosciach
rozbudowy.

Dodatkowo mozna w komputerze
osobistym zamontowac karty typu
master, takie jak Profibus master.
Rejestrujg one i kontrolujg wszystkie
stacje sieci Profibus DP oraz wykonujg
prace konfiguracyjne, konserwacyjne

i diagnostyczne na potrzeby sieci.



Ergonomiczne, wygodne i intuicyjne — przenosne
urzadzenia sterujgco-wyswietlajgce

Pilot programowania (TP1) Pilot programowania (TP2)

To zaawansowane, uniwersalne
urzgdzenie umozliwia wykonywanie
wszystkich zadan zwigzanych

z obstugg, prezentacjg wynikow

i uczeniem. Wyposazone jest

w wysokokontrastowy 4-calowy
wyswietlacz TFT.

Niedrogi model podstawowy, ktdry jest
kompaktowy i prosty w obstudze.

Sledzenie ruchu
szybkiego przenosnika

Umozliwia bardzo precyzyjna synchronizacje z ruchomymi
obiektami.

Dzieki systemowi przetwarzania obrazu istnieje mozliwosé
wykrywania obiektéw na przenosniku tasmowym zaréwno
w kierunku liniowym, jak i kotowym (na obrotnicy). Robot
podnosi obiekty bez zatrzymywania tasmy. Enkoder
nieustannie mierzy ruch przenosnika tasmowego. Jesli
predkos¢ miedzy wykryciem a obstuga obiektu sie zmieni,

Pilot programowania (TP3)

Przenosny terminal

Z ergonomiczng obudowag i jasnym
wysokokontrastowym 10-calowym
wyswietlaczem LCD TFT. Dzigki
szybkim procesorom doskonale
nadaje sie do wymagajacych zadan

wizualizacji i obstugi.
m

|
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robot bedzie w stanie precyzyjnie obiekt podnies¢ lub postawic.

Wiele przenosnikéw i wiele robotéw

Kontroler RC700-A obstuguje do

16 przenosnikow tasmowych.
Przenosniki mozna taczy¢ w ramach
systemu $ledzenia ruchu przenosnikéw
ze wszystkimi robotami podtgczonymi
do jednego kontrolera. Obiekty
znajdujace sie na przenosnikach
tasmowych sg umieszczane

w inteligentnej kolejce i przetwarzane
réwnolegle przez wiele robotéw bez
udziatu operatora.

Sledzenie z uzyciem czujnikéw

Zamiast wykrywania potozenia
obiektu przy uzyciu kamery system
Sledzenia ruchu przenosnika jest
wyzwalany czujnikiem, takim jak
bariera swietlna. Gdy obiekt wejdzie
w obszar chwytania robota, robot
moze go precyzyjnie podniesc.

Karta PG do sterowania ruchem

Ta karta jest uzywana gtéwnie do
odczytu predkosci przenosnika
tasmowego przy uzyciu enkodera.
Dostepne opcje oprogramowania
sprawiajg, ze karta moze by¢ rowniez
wykorzystywana do sterowania
systemami kinematycznymi, ktore

nie sg wyposazone w czesci firmy
Epson. Obstugiwane sg zaréwno silniki
krokowe, jak i serwomotory.

4 kanaty na karte
Maks. 4 karty
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Nalezy zostawi¢ 200 mm przerwy z przodu urzadzenia i 100 mm
ze wszystkich pozostatych stron, aby zapewni¢ swobodny
przeptyw powietrza i miejsce na przewody wyjsciowe.
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Zawarto$¢ opakowania
1 kontroler Epson RC700-A

1 dysk CD z programem Epson RC+
zawierajgcym symulator

1 zestaw uchwytdéw montazowych do
kontrolera

1 zestaw kabli silnika i sygnatowych
o dtugosci 3 m

1 wtyczka do zatrzymania awaryjnego
1 wtyczka do standardowego we/wy
1 przewodd USB do programowania
Podreczniki na CD

1 instrukcja instalacji/bezpieczeristwa
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Dane techniczne kontrolera
Epson RC700-A

1 x dysk USB, 1 x urzadzenie USB
1 x 10/100 Base-T Ethernet

Ziacza 24/16 kanatdw standardowych wejsé/wyjs¢ — 8/8 jako zdalne
Standardowy kanat RS-232C
Procesor Mikroprocesor 32-bitowy

Opcjonalne wyposazenie

Urzadzenia sterujgco-wyswietlajgce
Pilot programowania 1 (TP1)
Pilot programowania 2 (TP2)
Pilot programowania 3 (TP3)
Jednostka sterujgca
1 manipulator robota na jednostke sterujacg, mozliwe 2 dodatkowe jednostki sterujace

Opcjonalne karty rozszerzen

Rozszerzenie we/wy
24/16, mozna uzy¢ 4 dodatkowych kart
Karty we/wy fieldbus (master)
Profibus, DeviceNet, Ethernet/IP, mozna uzy¢ jednej dodatkowej karty kazdego typu
Karty we/wy fieldbus (slave)
Profibus, DeviceNet, ProfiNet, Ethernet/IP, CC-Link, EtherCAT,
mozna uzy¢ jednej dodatkowej karty kazdego typu
Port szeregowy RS-232C
2 kanaty na karte, mozna uzy¢ 2 dodatkowych kart
Karta generatora impulséw (PG) do sterowania ruchem
4 kanaty na karte, mozna uzy¢ 4 dodatkowych kart

Opcije programowe

RC+ API 7.0 (dotychczas VB Guide)
External Control Point Motion (ECP)
GUI Builder 7.0
Wykrywanie sity
Bezpieczenstwo

Srodowisko programistyczne

Epson RC+ 7.0

Jezyk programowania

Epson SPEL+ 7.0 z obstuga wielozadaniowosci

Parametry zasilania

Jednofazowe 200-240 V AC
Dwufazowe 110-120 V AC, 50/60 Hz

Pobdr mocy

Maks. 2500 VA — zaleznie od modelu manipulatora

Temperatura otoczenia

5-40°C

Wilgotnos¢ wzgledna

20-80%, bez kondensaciji

Zabezpieczenia

Przycisk wytgcznika awaryjnego, czujnik otwarcia drzwi, tryb niskiego poziomu zasilania,
hamulec generatora
Wykrywanie btedéw
Przerwanie kabla enkodera
Czujniki
Przecigzenie silnika, btad predkosci obrotowej silnika, nieregularny moment obrotowy
silnika (brak kontroli nad manipulatorem), przegrzanie modutu sterownika silnika,
nieprawidtowe ustawienie (btad serwomechanizmu), zbyt duza predkos¢ (btad
serwomechanizmu), btad procesora, btad sumy kontrolnej pamieci, usterka przekaznika,
zbyt wysokie napiecie, brak napiecia sieciowego, nieprawidtowa temperatura, usterka

wentylatora
CE
Certyfikaty ANSI RIA R15.06-1999
Dyrektywa maszynowa Parlamentu Europejskiego 2006/42/WE
Wymiary 380 x 350 x 180 mm
Masa 11 kg




/aawansowane, efektywne i intuicyjne:
Srodowisko programistyczne Epson

RC+ 7.0

Zaawansowane srodowisko zarzadzania projektami i programistyczne
Epson RC+ 7.0 utatwia programowanie aplikacji dzigki intuicyjnemu
interfejsowi dla systemu Windows, otwartej budowie i zintegrowanym
funkcjom przetwarzania obrazu.

Oprogramowanie moze stuzy¢ do sterowania wszelkiego rodzaju
robotami i funkcjami. Obstuguje tez srodowisko graficzne 3D
pozwalajgce na doktadne wizualizowanie ruchu robota i niemal
kompletne symulowanie programu robota.
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Upraszczamy programowanie

Gdy tylko wprowadzisz dane wejsciowe, na przyktad instrukcje ruchu
lub we/wy, system wyswietli znane oznaczenia w menu rozwijanych,
utatwiajgc proces programowania. Po nacisnieciu znanego z systemu
Windows klawisza F1 mozna uzyskac dostep do rozbudowanego
systemu pomocy. Kazde polecenie jest opisane razem z parametrami.
Co wiecej, dostepne sg takze tgcza do powigzanych polecen oraz
przyktady, ktére mozna skopiowac i wklei¢ we wtasnym projekcie.

10

Funkcje i zalety

Dziata w systemach Microsoft Windows XP,
Windows Vista i Windows 7

Zintegrowany system zarzgdzania projektami
do szybkiej realizacji przedsiewziec

Komunikuije sie z kontrolerem za posrednictwem
USB lub sieci Ethernet

Pozwala na podtgczenie jednego komputera do
wielu kontroleréw

Mozliwa réownolegta praca wielu aplikacji RC+ 7.0
(jeden komputer pozwala na réwnolegty dostep
do wielu kontrolerdw robotdw)

Jezyk programowania SPEL+: zaawansowany
oraz tatwy do opanowania i w uzyciu

Intuicyjna obstuga

Przetwarzanie obrazu zintegrowane
w interfejsie

Wiele portéw potgczen: port we/wy sieci
Ethernet, Profibus, DeviceNet, ProfiNet,

port szeregowy, TCF/IP oraz port we/wy do
uzgadniania — dostepne fabrycznie lub jako
opcje

Srodowisko programowania w jezyku niemieckim,
angielskim, francuskim, japonskim i chinskim

Zadania w tle pozwalajgce na petng kontrole nad
systemem

Szeroka gama polecen wielomanipulatorowych
Integracja funkciji DLL
Symulator

Zarzadzanie plikami



Nowe funkcje

Oprogramowanie Epson RC+ 7.0 to rozwiniecie
wersji Epson RC 5.0 i RC 6.0 oferujgce
mnostwo nowych funkgiji, takich jak:

Przewidywanie diugosci zycia: Industry
4.0. Predykcyjne planowanie okreséw
miedzy konserwacjami dla podstawowych
komponentow

Symulacja wizyjna pozwalajgca na
symulowanie i testowanie sekwenciji
przetwarzania obrazu

Rejestrowanie w czasie rzeczywistym
do przechwytywania i analizy obrazéw bez
zatrzymywania robota

Kontrola usterek — funkcja przetwarzania
obrazu pozwalajgca na identyfikowanie
uszkodzonych czesci

Obstuga kamer kolorowych i wysokiej
rozdzielczosci

Technologia CAD-to-point, pozwalajgca
na przeksztatcanie danych CAD na punkty
zrozumiate dla robotéw

Tryb testowy, np. wykonywanie programu
przy otwartych drzwiach bezpieczenstwa za
pomoca przetgcznika uruchamiajgcego

Obstuga technologii czujnikéw Epson
QMEMS©

Odpowiednie do catego
cyklu zycia automatyzaciji

Modyfikowanie

i
Opcje programowe :

Sledzenie ruchu przeno$nika
Synchronizacja potozenia w trakcie pracy przenosnika.

External Control Point (ECP)

Uzytkownik okresla wspdtrzedne: dzieki ECP mozna fatwo i precyzyjnie
prowadzi¢ kontur obrabianego przedmiotu wzgledem punktu
zewnetrznego.

Wykrywanie sity

Umozliwia pomiar sity robota w czasie rzeczywistym.

GUI Builder (kreator interfejsu graficznego)

Umozliwia szybkie i proste tworzenie wtasnego interfejsu uzytkownika
opartego na jezyku programowania Epson SPEL-+.

Optyczne rozpoznawanie znakéw (OCR)

Modut OCR rozpoznaje niezawodnie znaki i symbole oraz kontroluje
wydruk — nawet w trudnych warunkach.

System PG do sterowania ruchem

Odczytywanie szybkosci przenosnika przy uzyciu enkoderéw.

Interfejs programowania aplikacji RC+ API

Interfejs RC+ APl umozliwia integrowanie wtasnych aplikacji
W oprogramowaniu zewnetrznym, programowanie interfejsow
uzytkownika i tworzenie baz danych.

Bezpieczenstwo

Wyzszy poziom bezpieczenstwa dzieki mozliwosci zarzadzania
uzytkownikami i kontroli uzycia.

Vision Guide 7.0
Wydajny system przetwarzania obrazu firmy Epson.

Konfiguracja

Projektowanie ( \} Stabilizowanie

Konserwacja
11



Mowimy w jezyku SPEL

Specjalnie opracowany przez firme Epson jezyk skryptow SPEL+ o strukturze wierszowej jest
jednoczesnie zaawansowany i fatwy do opanowania. Dostepne w nim polecenia pozwalajg na
zaprogramowanie bardzo szerokiej gamy ruchéw robota — od prostych zadan precyzyjnego

ukfadania (pick-and-place) po ztozone sterowanie linig z wieloma manipulatorami.

[ mtain g =

Function main
Integer Nest
Pallet O, F1, P2, P3, 7, 4

"Applikationsstart

For Nest = 1 To 2B
Jump Pallet (0, Nest)

'Definition der Laufvariabeal
'‘Definition der Palette

'Definition der PTP-Beschleunigung/Verzégerung
'‘Definition der Mutzlast "
'sStart der Wiederholschleife (x28)
"Roboterbewequng zur Palette

Speed 100 "Definition der PTP-Geschwindigkeit
Accel 100, 100
Weight 2

on Greifer "Greifer schlieBen
Jump P4 "Foboterbewegung zur
off Greifer 'Greifer &Sffnan
Hext "Ende der Wiederholschleife
Fend "Applikationsends

Kompletny jezyk wysokiego poziomu SPEL+
Szybkos¢ i bezpieczenstwo

Jezyk SPEL+ jest ttumaczony przez kompilator na kod
zrozumiaty dla robota. Proces ten przebiega szybciej
niz przy zastosowaniu interpretera, a ponadto przed
wykonaniem programu sprawdzana jest jego sktadnia.

Wigksza elastycznos$é

Szeroka gama komentarzy dla réznych zastosowan
oznacza kroétki czas programowania i o wiele mniej btedow.
Korzystajgc ze sktadni jezyka SPEL+, mozna tez dodawacd
wtasne polecenia.

Przejrzysta struktura

Oprdécz polecen do budowania struktury programu mozna
uzywac podprogramow, wielozadaniowosci i polecen
dotyczacych przerwan. Dzigki temu mozna pisa¢ programy,
ktdre sg czytelne i fatwo dajg sie rozszerzac.

Dobra komunikacja

Pod wzgledem tatwosci obstugi wejs¢ i wyjsé, komunikacji
przez szeregowy port TCP/IP oraz wymiany

danych w systemie fieldbus — jezyk SPEL+ minimalizuje
prace programistyczna.

tatwy do opanowania

Jezyk SPEL+ nie zawiera niezrozumiatego kodu. Obstuguje
za to wartosci rzeczywiste.

Latwos¢é przenoszenia

Sktadnie jezyka SPEL+ mozna przenosi¢ do wielu
produktéw wykorzystujgcych platforme .Net. Ma tez
interfejs do komunikacji z LabVIEW.
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Bodut fandatat

X1 B

Nawet ztozone warstwy palet mozna tatwo skonfigurowac
i przetwarzac przy uzyciu polecenia pallet. Nie trzeba
poznawac kazdej sieci, czego efektem sg oszczednosci
czasu i bardziej niezawodne wyniki.

Oprocz polecen PTP (point-to-point, punkt-punkt),
LINEAR MOTIONS, CP (continuous path, ciggta
Sciezka) itp. jezyk SPEL+ oferuje takze szereg
innych polecen, takich jak JUMP czy PALLET.



Narzedzia programowe
do srodowiska
Epson RC+ 7.0

Swietnie, gdy nawet ztozone projekty stajg sie proste. Dzieki narzedziom do
Srodowiska programistycznego RC+ 7.0 masz wszystko, co jest potrzebne do

wydajnego tworzenia aplikaciji.

Command
Jednowierszowy edytor polecen.

Compiler

Sprawdzanie poprawnosci programow
(sktadnia, definicje, przedziaty wartosci
itp.).

Debugger

Programowanie z punktami zatrzymania
i trybem krokowym.

DLL Functions
Dostep do zewnetrznych funkcji DLL.

Editor

Tworzenie programéw w jezyku SPEL+:
pomoc online, sprawdzanie sktadni,
listy etykiet, wykrywanie i wyrdznianie
kolorami stéw kluczowych, parametry

i komentarze, lista parametréw, skoki
do definicji.

Error text editor

Tworzenie wiasnych komunikatéw

0 btedach do okreslonych aplikaciji.

File management
Tworzenie plikdw i baz danych (Excel,
Access, SQL) oraz dostep do nich.

10 Label Editor

Edycja nazw wejs¢/wyjs¢, znacznikdw,
wejsc/wyjsc systemu fieldbus

w przypadku danych o rozmiarach bitu,
bajtu i stowa.

10 Monitor

Wyswietlanie stanu wejsé/wyjsc,
znacznikow, wejsé/wyjsé systemu
fieldbus w przypadku danych

0 rozmiarach bitu, bajtu i stowa. Mozna
tworzy¢ specjalne ekrany aplikaciji.

Macro Editor
Tworzenie programdw w jezyku SPEL+
ufatwiajgcych programowanie.

Robot manager

Zawiera wszystkie informacie i elementy
sterowania robotami przejrzyscie
rozmieszczone w oddzielnych oknach:
konfiguracja, punkty edycyjne,
parametry petli, uktady wspotrzednych
narzedzi i robotdw, udzwig i moment
bezwtadnosci. Wartosci wyzwalajace
robota mozna wykorzysta¢ do
wigczania i wytgczania silnikow,
resetowania lub ustawiania w potozeniu
poczagtkowym.

Stackeditor
Wyswietlanie odgatezier programu.

System History
Zapis bteddw, zdarzen i ostrzezen
(diagnostyka).

Task Manager

Wyswietlanie otwartych zadan

W przetwarzaniu wielozadaniowym,
putapek i ich stanu oraz biezgcego
wiersza programu.

Variable editor
Wyswietlanie/edytowanie biezacych
wartosci zmiennych.

Maintenance manager

Tworzenie, wczytywanie, wyswietlanie
kopii zapasowych i resetowanie
kontrolera.

Simulator
Planowanie i wizualizacja procesow,
sprawdzanie poprawnosci programaow.




Symulacja gniazd robotow

Wiasciwe przygotowanie ma kluczowe znaczenie. Nie ruszajac sie od biurka, mozna
zaplanowac i zwizualizowac¢ wszystkie procedury w procesie produkcji, zweryfikowac
program w trybie offline, a takze rozwigza¢ pojawiajace sie problemy oraz z tatwoscig
wprowadzad zmiany. Symulator Epson RC+ Simulator dostarczany wraz z pakietem
oprogramowania pozwala oszczedzac czas i pienigdze na kazdym etapie projektu.

Etap 1
Projektowanie

Mozliwos¢ zaplanowania

Z wyprzedzeniem petnowymiarowego
gniazda robota i przetestowania
oczekiwanego cyklu pracy pozwala
przeprowadzi¢ analize wykonalnosci,
zanim jeszcze powstanie jakakolwiek
czes¢ systemu. W ramach systemu
symulacyjnego mozna zaplanowacd
przyszie rozszerzenia i w rezultacie
zminimalizowac liczbe przestojow.

Jeszcze prostsze projektowanie
dzieki funkcji CAD-to-Point

Funkcja CAD-to-Point
przeksztatca dane CAD na
punkty zrozumiate dla robota.

N
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Etap 2 Etap 3

Integracja Praca i konserwacja

Zakonczenie procesu weryfikacji Rozwigzywanie problemdw
programu przed dostarczeniem i wprowadzanie zmian w programach
robotéw pozwala jednoczesnie bez potrzeby ruszania sie z miejsca.
tworzy¢ oprogramowanie w systemie Dzieki trojwymiarowemu ukfadowi

zdolnym do wyswietlenia i oceny nawet  mozna przeprowadzi¢ wizualizacje
skomplikowanych ruchéw. Dzieki temu  w zakresie wykrywania kolizji,
mozna okresli¢ ryzyko kolizji oraz a takze oceny zasiegu czy ruchéw
zapobiec uszkodzeniu sprzetu. wykonywanych przez robota.

e 20 st
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Informacje o firmie Epson

Firma Epson Robotic Solutions jest jednym z czotowych dostawcéw nowoczesnych systemow
robotycznych cenionych za niezawodnos¢ przez klientdw z catego Swiata. Nasza oferta obejmuije
roboty szescioosiowe, roboty SCARA, roboty poziomu wejsciowego SCARA LS i T, specjalne
opracowane przez firme Epson modele robotdw Spider i N2 oraz nowatorski robot Dual Arm.
Oprdécz wspomnianych urzadzen oferujemy wyposazenie do przetwarzania obrazu i czujnik do
pomiaru nacisku Epson do zastosowar wykorzystujgcych site nacisku.

Wszystko to sprawia, ze firma Epson Robotic Solutions moze sie poszczyci¢ jednym z najbardziej
kompletnych portfolio wysoko precyzyjnych robotdw przemystowych na swiecie, a to z kolei daje jej
pozycje pioniera technologicznego w zakresie inteligentnie sterowanych proceséw automatyzacii.

Pionier technologiczny

1982
Powszechna dostepnos¢ robotéw
Epson SCARA w Japonii

1986
Pierwszy robot przystosowany do pracy
w pomieszczeniach sterylnych (klasy 1)

1997
Pierwszy kontroler komputerowy

2008
Opracowanie optymalizowanego pod katem
prawego lub lewego ramienia robota SCARA G3

2009
Opracowanie jedynego w swoim rodzaju robota SCARA
Spider, ktdrego obszar pracy nie ma martwych stref

2013

Pierwsze zastosowanie w robotyce czujnikow

Epson QMEMS® redukujgcych wibracje kinematyczne
w konstrukcji szescioosiowej

2014
Epson Compact Vision CV2: opracowany przez firme
Epson ultraszybki komputer do przetwarzania obrazu

2016

Seria Epson N2: pierwszy na swiecie robot 6-osiowy ze
skfadanym ramieniem, charakteryzujacy sie wyjgtkowo
zwartg konstrukgcja, ktdra zajmuje niewiele miejsca

2017

Robot Epson Dual Arm z ramionami przypominajgcymi
ludzkie rece oraz zintegrowanymi czujnikami, takimi jak
kamery oraz czujniki nacisku i przyspieszenia

Pomoc techniczna przed sprzedaza i po niej

Analiza wykonalnosci gwarantujgca najwyzszy poziom
bezpieczenstwa na etapie planowania i projektowania

Pomoc techniczna na etapie planowania i implementacii

Seminaria wprowadzajgce, kursy z dziedziny
programowania/konserwacii i szkolenie operatorow

Inspekcije i indywidualne plany konserwaciji
Infolinia serwisowa i naprawy na miejscu

Centralny magazyn czesci zamiennych
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Epson Industrial Solutions
Centre — optymalne rozwigzania
dopasowane do potrzeb klientow

.

Zachecamy do zapoznania sie z pethg gama robotdw Epson w akciji. W komdrce warsztatowej nasi
eksperci oferujg pomoc w konstruowaniu, symulowaniu i ulepszaniu aplikacji zwigzanej z automatyzacja.
Komdrke mozna potgaczy¢ z uktadami sterowania i siecig za posrednictwem dowolnego konwencjonalnego
systemu fieldbus. Oprécz tego zapewniamy tez nowoczesne urzgdzenia peryferyjne, takie jak systemy
wizyjne i Sledzenia ruchu przenosnika.

Spotkanie z doradca

Telefon
+49 2159 5381800

E-mail
info.rs@epson.de

Epson Deutschland GmbH
Robotic Solutions Division
Otto-Hahn-StraBe 4
40670 Meerbusch

Telefon: +49 2159 5381800
Faks: +49 2159 5383170
E-mail: info.rs@epson.de
www.epson.de/robots

Epson America Inc. Seiko Epson Corp Epson China Co, Ltd.
www.epsonrobots.com http:/global.epson.com/products/robots/ www.epson.com.cn/robots/
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! Epson Europe B.V. Sp. z 0.0. Infolinia: +48 22 295 37 25
Oddziat w Polsce
ul. Bokserska 66 www.epson.pl
02-690 Warszawa
Tel.: +48 22 375 75 00
Faks: +48 22 375 75 01
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5 Znaki towarowe oraz zastrzezone znaki towarowe sa wiasnoscia firmy Seiko Epson Corporation lub odpowiednich firm.
< Informacje o produkcie moga ulec zmianie bez uprzedzenia.






