Ridici jednotka pro roboty RC700-A
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RC700-A
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Adaptabilni inteligence

Nova fidici jednotka Epson RC700-A je kompaktni, vykonna

a dostatecné flexibilni pro vase potreby a je skutecné vSestranna.
Funguje bud samostatng, nebo jako integrovany systém. Pri rozSireni
na univerzalni fidici jednotku (multimanipulator) m@ze Epson RC700-A
ovladat v komplexnim systému nékolik robotd a perifernich zarizeni.
Automatizace budoucnosti zacina se znackou Epson.

Ridic jednotka Epson RC700-A vybavena technologii Epson QMEMS®

je navrzena pro novou generaci robotd. Technologie QMEMS vyrazné
omezuije vibrace, a to i pfi zpomalovani nebo naopak pfi vysokych
pocatecnich rychlostech. To zlepSuje propustnost vyroby a zajistuje
konzistentné vysokou kvalitu montaznich praci i pfi vysokych rychlostech.
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Vlastnosti a vyhody

P¥i rozSiteni na univerzalni ovladac¢ (multimanipulator) Ize Standardni vstupy a vystupy
ovladat nekolik robotu Moznost jednofazového / dvoufazového pripojeni
Pripojeni TCP-IP

Pripojeni RS-232

Soubézné zpracovani Uloh
Kompaktni design
Nizka spotreba energie Vstupy a vystupy v realném case

Nizke ztraty energie Vestaveny jistic motoru

Odstupnované bezpenostni systémy (bezpednostni okruhy

dvefi / okruhy nouzového zastaveni) Indikator stavu

Moznost dalkového ovladani a udrzby pomoci dalsiho PC

Ridici jednotku Epson RC700-A Ize pouzit s roboty SCARA z fad G a RS a $estiosymi roboty z fad C4, C8
a N2, stejné jako s novymi generacemi robot(.
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Integrace, snadné
pripojovani do sité

Software
Epson RC+ 7.0
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Uzivatelské konfigura¢ni programy pro osobni Sledovani rychlych dopravnikt
pocitac
Softwarovy program Epson RC+ 7.0
Funkce simulatoru
RozsSifujici vstupné-vystupni karty Ridici jednotka EPSON RC700-A Systémy zpracovéni obrazu

Sériovy port RS-232C CvaPV
Karty fieldbus ; ‘ g.

Profibus master
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Otevrena architektura systému

Ridici jednotka Epson RC700-A umi komunikovat se v&emi
konvencénimi systémy fieldous. Lze ji pfipojit ke spinacdm
dolIni a horni hladiny, snimacdm, akénim ¢lendim, pasovym
dopravnikdim a dalSim perifernim zarizenim. To znamena,
7e RC700-A mize prevzit veskeré funkce ovladani robotu,
pohybt a procest bez potifeby PLC.

Specialista na multitasking

Pokud je k fidici jednotce RC700-A pripojeno nékolik
robot( a perifernich zafizeni, umozni vam jeji schopnost
multitaskingu pouzivat systém efektivngji a s mensim
mnozstvim problémU. Synchronizace se provadi za pouziti
znaCek a bez nutnosti dalsi elektroinstalace.

RC700-A dokaze zpracovavat 48 uloh soucasné. Z nich
16 Ize spustit na pozadi — i v pfipadeé, ze se program
robotu prerusi. Tato schopnost multitaskingu znamena, ze

i komplexni procesy Ize snadno Fidit v ramci pracovni buriky.

Pripojovani do sité bez dodate¢nych nakladt

Pomoci integrovaného ethernetového portu Ize fidici
jednotku RC700-A pripoijit k dal$im robotickym systémim
Epson nebo firemnim sitim bez dalsich nékladd, coz vam
umozni pfistup k Fidici jednotce pfimo od pracovniho stolu.

Pohonné jednotky RC700-A - vyhody pro manipulatory

Ovladejte vétsi pocet manipulatord pomoci jedné fidict
jednotky. Pohonné jednotky RC700-A mohou snadno
ovladat az 4 manipulatory. To vam umoznuje pomoci Uloh
a znacek jednoduse synchronizovat roboty, které pracuiji
spole¢né na jednom pracovisti.

Pohonné jednotky RC700-A se dodavaji ve dvou variantach:
RC700-A DU4 pro dalSi Ctyrosé roboty
RC700-A DU6 pro dalsi Sestiosé roboty

Rdzné scénare sestav

Diky kompaktnim rozmeérlim se jednotka Epson RC700-A
vejde do ovladaci skfinky. Lze ji také nainstalovat v rliznych
polohach — horizontalng, vertikalng, na podlahu, na strop
nebo na zed.

Rychlé nastaveni

VSechny porty jsou umistény na jedné strané, coz usnadnuje
rychlé pripojeni fidici jednotky a zaroven zajistuje snadny
pristup pro udrzbu ¢i opravy. Pocet dill byl pro zvyseni
spolehlivosti minimalizovan. VSechny komponenty Ize
vymeénit bez specidlnich nastrojd.

Spinaci kli¢ pro zalohu

Pouziti spinaciho kli¢e umoznuje ulozit kompletni zalohu
- véetné stavu systému — na disk USB flash. Mdzete to
udélat kdykoliv i za bé&hu systému, coz umozniuje provést
jednoduchou analyzu chyb offline.



Flexibilni rozsirovani podle

vasich potreb

Rozsifujici karty umozni komunikaci s externimi zafizenimi a integraci se sitémi
fieldous, takze svij systém mliZete rozsitit na pravé takovou konfiguraci, jakou

potrebujete — od jednoduchych uloh manipulace az po Uplné fizeni stroji a robotd.

Max. dvé rozSifujici karty

Dva kandly na kartu

Karta sériového rozhrani RS-232C

Jednotka Epson RC700-A je
standardné vybavena sériovym
portem pro komunikaci s externim
prislusenstvim. Sériova rozsifujici karta
umoznuje pouzit dalsi dva kanaly
(max. dvé rozsifujicl karty), takze mate
k dispozici celkem pét kanald.

Galvanické oddéleni vstupt a vystupti
Dalich 24 vstupl a 16 vystupt na
kazdé rozsifujici karté

Optické oddéleni vstupné-vystupnich
karet

Ochrana proti vnéjSim vliviim, jako
je nadmérné napéti a elektrostaticky
vyboj

Vrstvy protokolu Profibus bez nacitani
PC

Primy pristup ke zpracovani dat

v pameéti Dual Port

Jednoducha kontrola funkce pomoci
stavovych ukazatell LED

Ukladani konfiguracnich soubort do
interni paméti flash

Poskytuje 256 vstupl a 256 vystupti

Ovlada az 1024 vstupt a 1024 vystupt
(volné konfigurovatelné) jako Profibus
master

Rozsitujici vstupné-vystupni karta

Pokud vam standardnich 24 vstupt

a 16 vystupl nestaci a nechcete
vytvaret sit fieldbus, mdzete svij
systém rozsitit o daldich 24 vstup(

a 16 vystupl na kazdé rozsifujici karté.
Misto mate celkem na Ctyfi rozSifujici
karty.

Karty fieldbus

Chcete-li u svého systému pouzit
systém fieldbus nebo zredukovat
starosti s kabely, mdzete s jednotkou
RC700-A pouzit nasleduijici podfizené
karty: Profibus, DeviceNet, CC-

Link, ProfiNet a Ethernet IP. A nové
nyni mUzete pouZit také EtherCAT:
technologie RealTime Ethernet s témér
neomezenymi moznostmi rozsifovani
sité.

Kromé toho mdzete do svého PC
zasunout nadrizené karty, napr.
Profibus master. Ty zaznamenavaj

a ovladaji vSechny stanice sité Profibus
DP a zaroven pro sit provadeji
konfiguraci, udrzbu a diagnostiku.



Ergonomické, pohodIné a intuitivni -

prenosna ovladaci a zobrazovaci zarizeni

Ruéni ovladaci panel TP1

Toto vykonné a univerzalni zafizeni
zajiStuje vesSkeré Ulohy tykajici se
ovladani, zobrazovani a uceni. Je
vybaveno Ctyfpalcovym displejem TFT
s vysokym kontrastem.

Rucni ovladaci panel TP2 Rucni ovladaci panel TP3

Mobilni terminal je vybaven
ergonomickym krytem a jasnym a
vysoce kontrastnim displejem TFT-
LCD s uhlopfickou 10”. Diky rychlym
procesortim se dokonale hodi pro

Nakladové efektivni zakladni model,
kompaktni a snadno ovladatelny.

naroc¢né aplikace vizualizaci a obsluhy.

Sledovani rychlych ._, N
dopravniky 1 |

Umozniuje velmi pfesnou synchronizaci s pohybujicimi se
objekty.

Za pomoci systému zpracovani obrazu Ize detekovat objekty
na pasu dopravniku v linearnim smeéru i na otoéném stole

v kruhovém smeéru. Robot je uchopi bez zastaveni pasu.
Kodér nepretrzite méri pohyb pasu dopravniku. | kdyz se
rychlost mezi mistem detekce objektu a mistem manipulace
s nim zméni, robot objekt dokaze presné uchopit a polozit.

Sledovani snimacdem

Pohybova deska PG

Vice dopravniku a vice robott

Jednotka RC700-A podporuje
sledovani az 16 past dopravnikd.

V systému sledovani dopravnik(

je lze kombinovat se vSemi roboty
pripojenymi k Fidici jednotce. Objekty
Zjisténé na pasech dopravnikd jsou
zarazeny do inteligentnich front

a zpracovavany paralelné nékolika
roboty, aniz by obsluha musela
zasahovat.

Deska primarné slouzi k zaznamenani
rychlosti pasu dopravniku pomoci
kodéru. Diky softwarovym moznostem
ji Ize pouzit i k ovladani kinematickych
systémd, které nejsou zkonstruovany
z komponent znacky Epson.
Podporovany jsou krokové motory

i servomotory.

Misto detekce polohy objektu
pomoci kamery se systém sledovani
dopravnikd spousti pomoci snimace,
napr. svételné zavory. Jakmile se
objekt ocitne v dosahu vybéru
robotu, umi jej robot presné uchopit.

4 kanaly na kartu

Max. 4 mozné karty
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Pro zajisténi proudéni vzduchu a dostateCného prostoru pro
vyvedené kabely je nutno zachovat mezeru 200 mm vpredu
a 100 mm na vSech ostatnich stranach.
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Baleni
1 fidici jednotka Epson RC700-A

1 disk CD s programem Epson RC+ vCetné
simulatoru

1 sada montaznich drzakl pro fidici
jednotku robotu

1 sada 3m napdjecich a signalnich kabeld
1 konektor nouzového zastaveni

1 standardni vstupné-vystupni konektor

1 programovaci kabel USB

UZivatelské pfirucky na disku CD

1 instalaéni a bezpedénostni prirucka

RC700-A
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Technické parametry
ridici jednotky Epson

RC700-A

1x pamét USB, 1x zafizeni USB
1x 10/100 base-T Ethernet

Porty 24/16 standardnich vstupné-vystupnich kanalli — 8/8 pro vzdalené pouZiti
1x kanal standardu RS-232C
Procesor

32bitovy mikroprocesor

Volitelny hardware

Ovladaci a zobrazovaci zarizeni
Rudéni ovladaci panel 1 (TP1)
Rucni ovladaci panel 2 (TP2)
Ruéni ovladaci panel 3 (TP3)
Pohonna jednotka
1 roboticky manipulator na kazdou pohonnou jednotku, mozné 2 dalSi pohonné jednotky

Volitelné rozsitujici karty

Vstupné-vystupni rozsireni
24/16, 4 dalSi mozné karty
Vstupné-vystupni karty fieldbus v hlavnim rezimu (master)
Profibus, DeviceNet, Ethernet/IP, 1 dalsi mozna karta pro kazdy typ
Vstupné-vystupni karty fieldbus v podfizeném rezimu (slave)
Profibus, DeviceNet, ProfiNet, Ethernet/IP, CC-Link, EtherCAT,
1 dalsi mozna karta pro kazdy typ
Sériové rozhrani RS-232C
2 kanaly na kartu, 2 dalSi mozné karty
Karta Pulse Generator Motion
4 kanaly na kartu, 4 dalSi mozné karty

Moznosti softwaru

Aplikacni rozhrani RC+ 7.0, dfive VB Guide
Pohyb vnéjsiho kontrolniho bodu (ECP)
GUI Builder 7.0
Snimani sily
Doplnék zabezpeceni

Vyvojové prostredi

Epson RC+ 7.0

Programovaci jazyk

Epson SPEL+ 7.0, podpora multitaskingu

Parametry pripojeni

Jednofazové sti. 200 V az 240 V
Dvoufazoveé str. 110 V az 120V, 50/60 Hz

Prikon

Az 2 500 VA v zavislosti na modelu manipulatoru

Teplota okoli

5-40°C

Relativni vihkost

20-80 % — bez kondenzace

Bezpecnostni vybaveni

Tlacitko nouzového zastaveni, vstup pres bezpecnostni dvere, rezim Uspory energie,
brzda generatoru
Detekce chyb
Preruseni kabelu kodéru
Detektory
Pretizeni motoru, chybna rychlost motoru, nepravidelny kroutici moment motoru
(manipulator mimo kontrolu), prehfivani modulu pohonu motoru, prejeti polohy — chyba
servopohonu, prekro¢eni rychlosti — chyba servopohonu, chyba procesoru, chyba
kontrolniho soudtu paméti, vypadek relé, nadmérné napéti, vypadek napéti elektrické
sit€, odchylka teploty, porucha ventilatoru

CE

Certifikace ANSI RIA R15.06-1999

Smeérnice ES &. 2006/42/EC o strojnich zafizenich
Rozmeéry 380 x 350 x 180 mm
Hmotnost

11 kg




Vykonné, efektivni, intuitivni:
vyvojove rozhrani Epson RC+ 7.0

Vykonné prostiedi pro spravu projektl a vyvoj Epson RC+ 7.0
diky svému intuitivnimu rozhrani systému Windows, oteviené
strukture a integrovanému zpracovani obrazu velmi zjednoduSuje
programovani vasich aplikaci.

Software dokaZe ovladat vSechny typy robotl a funkci. Podporuje
i 3D grafické prostredi, které vam umozni témér kompletné
vizualizovat pohyby robotu a simulovat jeho program.
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Délame to jednodussi

Ihned po zadani vstupt, napriklad instrukci pro pohyby a vstupy/vystupy,
systém zobrazuje v rozbalovacich menu zndmeé parametry a usnadnuje
tak programovani. K rozsahlé napovéde se dostanete prostfednictvim
klavesy F1, jak to znate ze systému Windows. Kazdy prikaz je popsan
spolu s parametry. Navic jsou zde odkazy na souvisejici prikazy

a priklady, které mUzZete zkopirovat do svého projektu.
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Funkce a vyhody

Funguije v systému Microsoft Windows XP,
Windows Vista a Windows 7

Integrovana sprava projektd pro rychlejsi
vyvoj projektd

S fidici jednotkou komunikuje
prostfednictvim USB nebo Ethernetu

Umoznuje pripoijit jeden pocita¢ k nékolika
fidicim jednotkam

Je mozny paralelni provoz vice aplikaci
RC+ 7.0 (jeden pocitac ma pristup

k nékolika Fidicim jednotkam soucasné)

Programovaci jazyk SPEL+: vykonny
a jednoduchy na nauceni i pouzivani

Intuitivni ovladani
Zpracovani obrazu integrované v rozhrani

Rada portt pro pfipojeni: Ethernet 1/0,
Profibus, DeviceNet, ProfiNet, sériovy
port, TCP/IP, 1/0 Handshake pfimo nebo
volitelné

Programovaci prostredi dostupné

v némcing, angli¢ting, francouzsting,
japonsting a Cinstiné

Ulohy na pozadi, tplné kontrola systému
Sirokéa $kéla prikazd pro oviadani vice
robotd

Integrace funkci DLL

Simulator

Sprava soubor(



Nové funkce

Program Epson RC+ 7.0 vychazi

z programt Epson RC 5.0 a RC 6.0
a nabizi fadu novych funkci, mezi néz
patri:

Predikce Zivotnosti: Primysl 4.0.
Prediktivni planovani interval( udrzby pro
klicové komponenty

Simulace vidéni pro simulaci a testovani
sekvenci zpracovani obrazu

Funkce ,catch-on-fly“ pro zaznam
a analyzu snimkd bez zastaveni robotu

Kontrola vad — funkce pro identifikaci
vadnych dill pfi zpracovani obrazu

Podpora barevnych kamer a kamer

s vysokym rozlisenim

Funkce ,,CAD-to-point“ pro konverzi dat
CAD na body robotu

Testovaci rezim, napr. spusténi
programu s otevienymi bezpecnostnimi
dvefmi pomoci povolovaciho klice

Podpora pro technologii snimacti
Epson QMEMS©

Vhodné pro cely Zivotni
cyklus automatizace

e |

i

Moznosti softwaru .

Sledovani dopravnikui

Synchronizace polohy za chodu dopravniku.

Vnéjsi kontrolni bod (ECP)

UrcCete souradnice: diky ECP mUzete snadno a presné vést obrys
obrobku podél externiho bodu.

Snimani sily
UmozZriuje méreni sily robotu v realném Case.
GUI Builder

Snadno a rychle si miZete vytvofit vlastni uzivatelské rozhrani
zalozené na programovacim jazyce Epson SPEL+.

Optické rozpoznavani znakl (OCR)

OCR spolehlivé identifikuje pisma a symboly a kontroluje tisk,
a to i v naro¢nych podminkach.

Pohybovy systém PG
Ctenf rychlosti dopravnikd prostfednictvim kodérci.

Aplikaéni rozhrani RC+

Integrace aplikace do externiho softwaru, vyvoj uzivatelskych rozhrani
a pouziti databazi.

Doplnék zabezpeceni

Zvysené zabezpedeni prostrednictvim spravy uzivatell a kontroly
pouzivani.

Vision Guide 7.0

Efektivni systém spolecnosti Epson pro zpracovani obrazu.

Nastaveni

Navrh ( \} Stabilizace

Uprava Yeum” Udrzba

11



Jazyk SPEL ovladame plynné

Radkovy skriptovaci jazyk SPEL+ specidlné vyvinuty spoleénosti Epson nent jen vykonny,
ale také snadny na nauceni. Sada pfikaz( vdm umozni programovat velmi Sirokou $kalu
pohybl robotl — od jednoduchych aplikaci vybéru a ukladani soucastek az po komplexni

fizeni linek s vice roboty.

[ mtain g =

Function main
Integer Nest
Pallet O, P1, P2, P3, 7, 4
Speed 100
Accel 100, 100
Weight 2
For Nest = 1 To I8
Jump Pallet (0, Nest)

"Applikationsstart

'Definition der Laufvariabeal

'‘Definition der Palette

"Definition der PTP-Geschwindigkeit

'Definition der PTP-Beschleunigung/Verzégerung
'Definition der Nutzlast r
'sStart der Wiederholschleife (x28)
"Roboterbewequng zur Palette

on Greifer "Greifer schlieBen
Jump P4 "Foboterbewegung zur
Off Greifer 'Greifer &ffnen
Next "Ende der Wiederholschleife
Fend "Applikationsends

Kompletni vyssi programovaci jazyk SPEL+
Rychlost a bezpeénost

Jazyk SPEL+ je do kddu robotu prekladan kompilatorem.
To probiha rychleji nez pomoci interpreteru a zaroven Ize
pred spusténim programu zkontrolovat syntaxi.

Vétsi flexibilita

Rozsahla sada komentard pro rlizné aplikace znamena

kratsi dobu programovani a mnohem méné chyb. Pomoci
syntaxe jazyka SPEL+ miZete pridavat vlastni prikazy.

Jasné strukturovani

Kromé prikazd programové struktury mizete také pomoci
technik podprogramd, soubé&zného zpracovani tloh

a prikaz{ preruseni psat programy, které se snadno ¢tou,
vylepsuiji a rozSirujl.

Komunikace

Diky snadné manipulaci se vstupy a vystupy, komunikaci
prostfednictvim sériového TCP/IP portu i vyméné dat

v systému fieldbus minimalizuje jazyk SPEL+ namahu pfi
programovan.

Intuitivni uc¢eni

SPEL+ nema Zadné zahadné kody a pouziva realné
hodnoty.

Jednoduchy pfenos

Syntaxi jazyka SPEL+ Ize prenést do nejriiznéjsich
produktd prostredi .Net. Ma rozhrani i do Labview.

12
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Pomoci paletového prikazu Ize snadno nastavovat
a zpracovavat i komplexni vrstvy palet. Neni potfeba ucit

vysledky.

Kromé funkci PTP (point-to-point), LINEAR
MOTIONS (linearni pohyby), CP (kontinualni draha)
a dalSich zahrnuje jazyk SPEL+ i fradu dalSich
prikazd, napr. JUMP (skok) nebo PALLET (paleta).




Softwarove nastroje pro
VYVOjove prostredi Epson

RC+ 7.0

Je skvélé, kdyz se i komplexni projekty daji délat jednoduse. S nastroji pro
vyvojové prostredi RC+ 7.0 mate vSe, co potrebujete k efektivnimu programovani

svych aplikaci.

Prikaz

Jednoradkovy editor prikaz(
Kompilator

Kontrola program( (syntaxe, definice,
rozsah hodnot atd.)

Debugger
Program s body zastaveni a rezimem
krokovani

Funkce DLL
Pristup k funkcim externich
dynamickych knihoven (DLL)

Editor

Tvorba program( v jazyku SPEL+:
napoveéda online, kontrola syntaxe,
seznamy $titk{, detekce a barevné
zobrazeni klicovych slov, parametr(i
a komentar(, seznam parametrti

a definicni skok

Textovy editor chyb
Vytvareni vlastnich chybovych zprav
pro konkrétni aplikaci

Sprava soubort
Vytvéareni soubor(l a databazi a pristup
k nim (Excel, Access, SQL)

Editor vstupné-vystupnich stitkd
Uprava nazv{ vstup a vystupd,
znacek, vstupl a vystupt sbérmice
fieldbus pro velikost dat bit, bajt a slovo

Monitor vstuptl a vystupt
Zobrazeni stavu vstupl a vystupd,
znadek, vstupl a vystupl sbérmice
fieldbus pro velikost dat bit, bajt

a slovo. Lze vytvaret specialni
zobrazeni aplikaci.

Editor maker
Tvorba programu v jazyku SPEL+

Spravce robott

Obsahuje vSechny informace a ovladaci
prvky tykajici se robotd, viozené

v prazdnych oknech:

nastaveni, Upravy bodU, parametry
smycky, souradné systémy nastrojd
a robotl, nosnost a moment
setrvacnosti. Body drahy robota Ize
pouzit k zapnuti a vypnuti napajent,
provedeni resetu nebo navratu do
vychozi polohy.

Editor zasobniki
Zobrazeni vétvi programu

Historie systému
Zaznam chyb, udalosti a varovani
(diagnostika)

Task Manager

Zobrazeni otevienych soubéznych
tloh, kontrolnich bod( a jejich stav(,
zobrazeni aktualniho programového
radku

Editor proménnych

Zobrazeni a Upravy aktudlnich hodnot
promeénnych

Spravce udrzby

Vytvareni, naditani a zobrazeni zaloh,
reset fidici jednotky

Simulator
Planovani a vizualizace proces(,
validace program




Simulace robotickych pracovist

Dobra pfiprava je vSe. Planujte a vizualizujte si vSechny procedury vyroby, overte si
svij program nejprve offline a provadgjte resSeni probléme a Upravy prace pohodiné
od stolu. Se simulatorem Epson RC+, ktery je soucCasti softwarového baliku, uSetfite

praci a penize ve vSech fazich projektu.

Faze 1 Faze 2

Navrh Integrace

Bunku robotu nejprve naplanujete Oveéreni program( pred dodanim

v pIné velikosti a vyzkousite robotd umoznuje vytvaret programy
predpokladané doby cykld pro soubézng, pricemz systém dokaze
svoji aplikaci, abyste jesté pred zobrazit a vyhodnotit i komplexni
vyrobenim prvniho dilu systému ovérili pohyby. Zjisti se rizika kolize, coz
proveditelnost. Budouci rozsiteni zabrani poSkozeni zafizeni.

systému naplanujete v simulatoru,
abyste co nejvice omezili prostoje.

Jesté jednodussi navrh pomoci
funkce CAD-to-Point

Faze 3
Provoz a udrzba

Programy mUzete odladit a upravit
pfimo od pracovniho stolu. 3D
rozvrzeni umozni vizualizovat detekci
kolizi, kontroly dosahu a pohyby robotu.

Funkce CAD-to-Point umoznuje
konvertovat data CAD na body
robotu.

N
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O spolecnosti Epson

Spole¢nost Epson Robotic Solutions patfi mezi predni dodavatele technicky vyspélych robotickych
systém(, které jsou znamé po celém svété pro svou spolehlivost. Soucasti produktové rady

jsou Sestiosé roboty, roboty SCARA, roboty SCARA zakladni tfidy v modelovych fadach LS a T,
speciélni typy robotl Spider a N2 vyvinuté spolecnosti Epson a také prikopnicky dvouramenny
robot. Nabidku doplfiuiji fidici jednotky pro zpracovani obrazu a snimac sily Epson Force Sensor pro

aplikace fizené silou.

Nabidka spole¢nosti Epson Robotic Solutions predstavuje jednu z nejucelenéjSich fad vysoce
presnych primyslovych robotl na svété. Spolecnost je technickym priikopnikem v oboru

inteligentné fizenych automatizacénich procest.

Technicky prikopnik

1982
Roboty Epson SCARA poprvé volné dostupné
v Japonsku

1986
Prvni robot tfidy 1 pro Cisté prostory

1997
Prvni fidici jednotka zaloZzena na osobnim poditaci

2008
Vynalezeni robotu G3 SCARA s optimalizovanym
pravym nebo levym ramenem

2009
Vynalezeni robotu Spider - jedinecného robotu
SCARA bez mrtvych zén

2013
Prvni pouziti snimacl Epson QMEMS® v robotice pro
omezeni vibraci Sestiosé kinematiky

2014

Epson Compact Vision CV2: vlastni pocitac
spole¢nosti Epson pro mimoradné rychlé zpracovani
obrazu

2016

Rada Epson N2: prvni Sestiosy robot na svété
se skladacim ramenem — mimoradné kompaktni
a prostorové usporny

2017

Dvouramenny robot Epson s geometrii ramena
inspirovanou fyziologii Clovéka a vestavenymi
snimadi, jako jsou kamery, snimace sily a zrychleni

Predprodejni a poprodejni podpora

Studie proveditelnosti pro maximalni zabezpeceni
planovani a projektovani

Podpora béhem planovani a implementace

Seznamovaci seminare, kurzy programovani
a udrzby a Skoleni obsluhy

Koncepty kontroly a individuélni ddrzby
Linka podpory, opravy u zakaznika

Centralni zasobovani nahradnimi dily
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Solutions — najdete sve reseni

Centrum Epson Industrial FE.9
kol

Vyzkousejte vSechny nase roboty Epson v ¢innosti. S pomoci nasich odbornik( mizete automatizované
feSeni sestavit, simulovat a vylepsit v dilenské bufice. Bunku Ize ovladat a pfipojit k siti prostfednictvim
vSech konvencénich systémd fieldbus. Kromé toho vam mdizeme dodat moderni pridavna zafizeni, jako
jsou systémy vidéni a sledovani dopravnikd.

Domluvte si schiizku

Zavolejte nam na cislo
+49 2159 5381800

nebo nam napiste na adresu
info.rs@epson.de

Epson Deutschland GmbH
Robotic Solutions Division
Otto-Hahn-StraBe 4

40670 Meerbusch, Némecko

Tel.: +49 2159 5381800
Fax: +49 2159 5383170
E-mail: info.rs@epson.de
www.epson.de/robots

Epson America Inc. Seiko Epson Corp Epson China Co, Ltd.
www.epsonrobots.com http:/global.epson.com/products/robots/ www.epson.com.cn/robots/

EPSON EUROPE B.V. Technicka podpora: +420 246 037 281
Organiza¢ni slozka WWW.epson.cz

Greenline Kacerov Jihlavska 1558/21

140 00 Praha - Michle

Ceska republika

Ochranné znamky a registrované ochranné znamky jsou vlastnictvim spole¢nosti Seiko Epson Corporation nebo pfislusnych vlastniku.

£ Informace o produktu mohou byt zménény bez predchoziho upozornéni.






