Serija SCARA G

MocC in natancnost




Kompaktni, hitri in iziemno

vsestranski

Epsonovi roboti SCARA (Selective Compliance Assembly Robot
Arm) z veC kot 300 razliCicami, dolzinami rok od 175 mm do
1000 mm, najvecjimi obremenitvami od 1 kg do 20 kg ter vrsto
moznosti namestitve in zasCitnih razredov zagotavljajo veliko
zmogljivost in izjemno zanesljivost, po katerih so znani Epsonovi
roboti. Zasnovani so za prakticno vsakrsno uporabo in popolni za

gospodarne reSitve avtomatizacije.

Mi smo SCARA

Epson je specializiran za tehnologijo SCARA, odkar
so ti artikulirani roboti prvi¢ prisli na trg.

Nasi robotski sistemi odrazajo desetletja izkusen]
na podrodju sestavljanja visokonatancnih
mikrokomponent ter so globalno priznani na

podrocjih hitrosti, natancnosti in preproste uporabe.

Zavezani smo tudi k stalnemu razvoju, na primer
optimizaciji leve in desne roke, vretenu s krogli¢nimi
lezaji, krmilienju Smart Motion ter izumu Spiderja, ki
je edinstven robot SCARA brez mrtvega obmocdja.

Razli¢ne dolzine rok in najvecje obremenitve
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Nacelo SCARA

Ni nakljucje, da so roboti SCARA postali zgodba o
uspehu na podrodju avtomatizacije. Omogodcajo hitro ter
enostavno namestitev, izjemno visoke hitrosti in ponujajo
najvecje hitrosti cikla ter doseg gibanja v svojem razredu.
Tako so kot nalas¢ za zelo natancno sestavljanje.

Roboti SCARA imajo Stiri osi, ki jih je preprosto
programirati in omogocajo manipuliranje v vzporednih
ravninskih povrsinah. Stiri osi gibanja omogogajo vedjo
svobodo gibanja, okretnost ter moznost pozicioniranja in
spajanja tezkih obremenitev v vsaki vodoravni usmeritvi.

Z-hod (Z100 . . Zhod (Z150) - Z-hod (Z180) B e Zhod (z330) B4 Z-hod (2420) -



Dekodiranje imen serije G
Spodaj je primer, ki kaze, kako »brati« imena: G6-553SW.
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Epsonovo nacelo:
Naj bo odlicno se boljse

Kot specialisti za tehnologijo SCARA ponujamo hitrost, ucinkovitost gibanja,
visoko ponovljivost in iziemno natanCen nadzor poti za zagotavljanje maksimalne
storilnosti v majhnih prostorih ter s tem stalno optimiziramo vsako podrobnost v
vaso Korist.
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Uporabniska napeljava

— 4 vodi za dovod zraka/vakuuma
— 24 signalnih to¢k

— zanesljiva in vzdrzljiva

— Sirok nabor podrodij uporabe

Vgrajena nape|java ©ecc0ccc0ecsce0sccescccesccessccesscesscessccessccsss0ess00s

— kompaktna zasnova, ki prihrani prostor in ima manj
motecih povrsin

— manjSa mehanska obcutljivost

— izboljSana zasdita pred elektrostati¢no razelektritvijo
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Enota Harmonic Drive Gear L Ty
— brez prostega teka .
— izboljSani natan¢nost in ponovljivost pozicioniranja
— majhna velikost in nizka teza

— velika zanesljivost in dolga Zivljenjska doba

PodaljSana 0s Z za primere uUporabe, «eeeceececccecceccecceotosccocceccscssccsscssccsccscsscssccsccssccsccscssssscssccsscsscsscssnns
kjer je potreben daljsi hod

Epson Smart Motion: natan¢nost, kjer jo potrebujete

Smart Motion ponuja vedjo Epsonov robot

natanénost in ucinkovitost. Polo%] Obicajni robot

Robotom omogoca hitrejSe Nadzor konénega polo7aja s
doseganie cilinih polozajev z

vedjo natancnostjo in man;

vibracijami. Epsonovi roboti

vam bodo v pomoc¢ ne glede na

Preostale vibracije

proizvodne izzive, s katerimi se

sooGate. Ciljni '-V N V[ \__/\ .
poloZaj \ A‘h!"-'_'-vj Gas

Obicajni robot pride do
Doseganije cilja Epsonovega robota cilinega polozaja
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Visokonatan&no vreteno s krogli¢nimi
lezaji in optimiziranim nagibom

LucCka za prikaz krmiljenja in stanja
napak

Absolutni rotacijski kodirniki na vseh oseh
— 21-bitna lo¢ljivost pri enem vrtljaju motorja
— izjemne lastnosti spajanja

— superiorne interpolacijske lastnosti

— visokonatan¢en nadzor hitrosti

Profil v samonosilni zasnovi
— 2,5-krat trdnejSa kot obiCajne roke iz litega aluminija
— visoke sile vstavljanja

— optimizirane lastnosti spajanja

Prilagodljive nastavitve za omejevanje dosega gibanja

Nizkovibracijska osnova
— ne poskoduije izdelkov
— izboljSana ponovljivost in absolutna natancnost

— optimizirane lastnosti spajanja

Izbirno
— navpiCni napajalni/signalni kabel neposredno pod osnovo
— kompaktni, Cisti in varni v Cistih sobah

— varni v onesnazenih okoljin (uporaba IP65)

Kompaktna namestitvena osnova, ki prihrani prostor

Luknje z navoji za izboljSano
obnovljivost polozaja robota



Nova razseznost zmogljivosti

tehnologije SCARA

Epsonovi roboti SCARA ponujajo zmogljivost in zanesljivost brez

primere za Sirok nabor razli¢nih nacinov uporabe.

Nalaganje in raztovarjanje

Epsonovi roboti SCARA serije G zagotavljajo Se
vedjo kakovost proizvodnije, hitrost in natanénost z
ekskluzivno tehnologijo Smart Motion Control. Naj
gre za razkladanje s ali nalaganje na palete, nosilce
in tekoCe trakove ali ro¢no podajanje — Epsonovi
roboti SCARA lahko zagotovijo natan¢no sledenje za

visokoproduktivne postopke izbiranja in namescanja.

Sestavljanje in namescanje

Epsonovi roboti SCARA so idealni za opravila
sestavljanja in namesc¢anja, tudi ¢e gre za majhne
serije in komponente; z odli¢no dinamiko, veliko
silo vstavljanja ter ravnovesjem med mrtvo tezo

in najvecjo obremenitvijo zagotavljajo najvecjo
okretnost.

Pakiranje in paletiranje

Sodobno pakiranje zahteva visoko stopnjo fleksibilnosti,
zato so nujni kratki ¢asi zamenjave.

Epsonovi roboti SCARA lahko z ultravisoko hitrostjo
pakirajo zelo obcutljive dele in jih postavljajo na palete.
Robot lahko s tehnologijo sledenja tekocemu traku dele
na tekocem traku neposredno prime in odstrani. Dele in
trak pri tem zaznava vgrajena kamera, ki vodi robota.

Preskusanje, merjenje in pregledovanje

Epsonovi roboti SCARA omogodajo skupaj z
Epsonovim vgrajenim sistemom za obdelavo slik
preverjanje kakovosti, natancno merjenje in hitre
preskusne izvedbe z natan¢nim zaznavanjem pred
proizvodnjo — tudi s kratkimi &asi cikla. Ce vnaprej
dolocCeni parametri izdelka odstopajo od toleranénih
vrednosti, se izdelek ze v zgodnii fazi zazna kot okvarjen
in ga je mogoce varno odstraniti.



Visokozmogljivi krmilnik
Epson RC700-A

Krmilnik Epson RC700-A je naslednja generacija serije visokozmodgljivih krmilnikov,
ki ponuja zmogljivost, odprto arhitekturo in vodilno preprostost uporabe v panogi.
Epson RC700-A lahko deluje samostojno ali kot del integriranega sistema ter je
zasnovan za krmiljenje ve& robotov in razli¢ne dodatne opreme v zapletenih okoljih.
Fleksibilen krmilnik podpira sledenje tekoCim trakovom ter razli¢ne protokole za
vodila in vmesniske razSiritve.

Vgrajena programska oprema Epson Vision Guide 7.0 omogocCa zanesljivo
zaznavanije in pozicioniranje delov tudi pri odstopanjih v proizvodniji, spreminjajocih
se polozajih in slabih svetlobnih pogojih.

Vse v dosegu, vse v vidnem polju

Priro¢en mobilni nadzor in visokokontrasten
10-palcni zaslon z u¢no enoto TP3 omogoca
preprosto uporabo za leviCarje in desnicarje.

Hitri procesorji omogocajo zapleteno
vizualizacijo in upravljanje.
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Epson SCARA G
Zmogljiv, a kompakten

Roboti SCARA G1 so primerni za uporabo tudi v najmanjsih prostorih. Zasnovani
S0 za natancne postopke s tolerancami do tisoCinke milimetra. To so na primer
proizvodnja elektronskih naprav ali natan&ni postopki strojne obdelave. Zaradi

iziemno mocne aluminijaste zgradbe so ultralahki.

Epson SCARA G1-171S G1-221S G1-1718Z G1-2215Z
4-0sna, zunanje usmerjena vodoravno artikulirana 3-0sna, zunanje usmerjena vodoravno
Zasnova ikuli
roka artikulirana

Najvecja obremenitev

0,5/1 kg nom./maks.

0,5/1,5 kg nom./maks.

Vodoravno (J1 + J2)

175 mm (75+ 100)

225 mm (125+100)

175 mm (75+100) 225 mm (125+ 100)

Doseg Navpi¢no (J3) 100/80 mm 100/80 mm 100/80 mm 100/80 mm
(Cista soba) (Cista soba) (Cista soba) (Cista soba)
Usmerjenost (J4) +/—-360° +/-360° - -
Vodoravno (J1 + J2) +/-0,005 mm +/-0,008 mm +/-0,005 mm +/-0,008 mm
Ponovljivost Navpi¢no (J3) +/-0,01 mm +/-0,01 mm +/-0,01 mm +/-0,01 mm
Usmerjenost (J4) +/-0,01° +/-0,01° - -

Vztrajnostni moment

0,0008/0,004 kg m?
nom./maks.

0,0008/0,004 kg m?
nom./maks.

Uporabniski kabli

Elektricni: povezava za 1 15-pinski in 1 9-pinski priklju¢ek D-Sub
Pnevmatski: povezava za dovod stisnjenega zraka (1 x @ 4 mm in 2 x @ 6 mm)

OsZ @8 mm, H7 mm
Sila vstavljanja Stalno 50 (N)
Teza 8 kg
Krmilnik RC700-A

Zasnova manipulatorja

Moznost montaze na tleh, v &isti sobi (ISO3) in za ESD

Dodatki

PodaljSani napajalni in signalni kabel (5 m/10 m/20 m), meh

Kaj je vklju¢eno

— Epsonov robot in krmilnik

— CD s programom Epson RC+, ki vklju€uje simulator

— montazni nosilec za robotski krmilnik
—70gmastizaosZ

— 3-metrski napajalni in signalni kabel
— viti€ za ustavitev v sili

— Vvti€ za standardne vhode/izhode

— komplet vti€ev za uporabniske kable
— kabel USB za programiranje

— priro¢niki na CD-ju

— priro&nik za namestitev/varnost

Moznosti manipulatorja

— podalj$ani napajalni in signalni kabel (5 m/10 m/20 m)

— moznost meha za montazo na osi Z za zasc¢ito vretena

in okolice pred oneshazenjem



Epson SCARA G1 - mere Pogled s strani
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Delovni doseg, Epson SCARA G1
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Zunanje usmerjena vodoravno artikulirana roka
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a Dolzina prve roke d Delovni doseg prve osi
b Dolzina druge roke e Delovni doseg druge osi
¢ Delovni doseg f Doseg mehanskega ustavljalnika
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poloZaj umerjevalnih tock
‘ ‘ za tretjo in Cetrto os
M‘u‘ ‘u‘ 8,5

L
;

16

(SN

f
N

J @8 h7 premer osi Z
1 mm ploski rez

— Mehanski ustavijalnik premera @16

Kvadratni Q
delovni doseg —

Vec informacij, vklju¢no s podatki CAD, je na voljo
na spletnem mestu www.epson.com/robots



Epson SCARA G3:
Vse je v krivulj

SCARA G3 zavzame malo prostora in ima veliko delovno obmocdije. Ker je veliko
sestavljalnih opravil mogoce izvesti le z eno usmeritvijo roke, smo razvili serijo Epson
G3 z roko, ki je ukrivliena v levo ali desno. Ta ergonomska funkcija omogoca, da se
najvecje kvadratno delovno obmodje poveca do 40 odstotkov.

Epson SCARA

G3-301S, G3-3015-L,
G3-301S-R

G3-3515, G3-3515-L,

G3-251S G3-351S-R

Zasnova

Zunanje usmerjena vodoravno artikulirana roka

Najvecja obremenitev

1/3 kg nom./maks. 1/3 kg nom./maks.

Vodoravno (J1 + J2)

250 mm (120+ 130) 300 mm (170+ 130) 350 mm (220 + 130)

Doseg Navpicno (J3) 150 ali 120 mm (Cista soba) 150 ali 120 mm (Cista soba) 150 ali 120 mm (Cista soba)
Usmerjenost (J4) +/-360° +/-360° +/-360°
Vodoravno (J1 + J2) +/-0,008 mm +/-0,010 mm +/-0,010 mm

Ponovljivost  Navpic¢no (J3) +/-0,010 mm +/-0,010 mm +/-0,010 mm
Usmerjenost (J4) +/-0,005° +/-0,005° +/-0,005°

Vztrajnostni moment

0,005/0,05 kg m? nom./maks. 0,005/0,05 kg m? nom./maks. 0,005/0,05 kg “m? nom./maks.

Uporabniski kabli

Elektri¢ni: povezava za 1 15-pinski priklju¢ek D-Sub
Pnevmatski: povezava za dovod stisnjenega zraka (1 x @ 4 mm in 2 x @ 6 mm)

OsZ @ 16 mm, H 7 mm/11 mm zunanje/notranje
Sila vstavljanja Stalno 150 (N)

Teza 14 kg

Krmilnik RC700-A

Zasnova manipulatorja

Moznost montaze na tleh,

v Sisti sobi (ISO3) in za ESD Moznost montaze na tleh, ve¢ moznosti montaze

Dodatki

PodaljSani napajalni in signalni kabel (5 m/10 m/20 m), meh, tipalo sile

Kaj je vklju¢eno

— Epsonov robot in krmilnik

— CD s programom Epson RC+, ki vklju€uje simulator

Moznosti manipulatorja
— podalj$ani napajalni in signalni kabel (5 m/10 m/20 m)

— prilagojevalnik orodja za preprosto montazo konc¢nih
enot na osi Z

— montazni nosilec za robotski krmilnik

—70gmastizaosZ

— 3-metrski napajalni in signalni kabel

— vti¢ za ustavitev v sili

— moznost meha za montazo na osi Z za zascito
vretena in okolice pred onesnazenjem

— Epsonovo tipalo sile za najvedjo natanénost pri
uporabi nadzora sile

—vti¢ za standardne vhode/izhode

— komplet vtiev za uporabniske kable

— kabel USB za programiranje

— priro¢niki na CD-ju

— priro&nik za namestitev/varnost
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Pogled s strani

Pogled od zgoraj - standardni
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Epson SCARA G3 - mere Pogled od zgoraj - ukrivljen
42,5 180.0 | 2200 169.0 2-M 5 globina 10
G3-251S G3-301S G3-3518 —
A 120 mm 170 mm 220 mm HES §[§ g
B 545 mm maks. 575 mm maks. 595 mm maks. y 4-09
2-M 3 globina 8 18 20 ~2-09
Delovni doseg, Epson SCARA G3
G3-251S G3-301S G3-3518 G3-301S-L G3-3015-R G3-351S-L G3-3515-R
a 120 mm 170 mm 220 mm 170 mm 170 mm 220 mm 220 mm
b-a 130 mm 130 mm 130 mm 130 mm 130 mm 130 mm 130 mm
c 84 mm 104,8 mm 142,3 mm 120,7 mm 120,7 mm 191,6 mm 191,6 mm
cl = = = 86,8 mm 86,8 mm 100,3 mm 100,3 mm
d 140° 140° 140° 150° 125° 165° 110°
di - - - 125° 150° 110° 165°
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et - - - 135° 150° 120° 165°
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f1 = = = 113,2 mm 113,2 mm 183 mm 183 mm
a DolZina prve roke ¢, ¢1 Delovni doseg e, el Delovni doseg druge osi
b Dolzina druge roke d, d1 Delovni doseg prve osi f, f1 Doseg mehanskega ustavljalnika
Delovni doseg, G3-351S I Rocna prirobnica polozajz(sr?er(rj:\r/];rsﬁftz?k:
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Vec informacij, vklju¢no s podatki CAD, je na voljo
na spletnem mestu www.epson.com/robots
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Epson SCARA G6:
Razred ucinkovitost

Edinstvena zasnova modela SCARA G6 omogoca izvajanje opravil, za katera je obi¢ajno potrebna
600-mm dolzina roke, z dolzino roke zgolj 550 mm. Je kot nalaS¢ za uporabo, kjer sta potrebni velika

hitrost in najvecja natancnost, na primer v mehanski proizvodnii in pri elektricnih komponentah, pri
izbiranju in namesc¢anju, namescanju majhnih komponent, odmerjanju in podajanju.

Epson SCARA

G6-45xS G6-55xS G6-65xS

Zasnova

Zunanje usmerjena vodoravno artikulirana roka

Najvedja obremenitev

3/6 kg nom./maks. 0,5/1,5 kg nom./maks.

Vodoravno (J1 + J2)

450 mm (200 + 250) 550 mm (300+ 250) 650 mm (400 + 250)

x=1 180 ali 150 mm (Cista soba, IP54 in IP65)

Doseg Navpicno (J3) x= 3 330 ali 300 mm (Sista soba, IP54 in IP65)
Usmerjenost (J4) +/-360° +/-360° +/-360°
Vodoravno (J1 + J2) +/-0,015 mm +/-0,015 mm +/-0,015 mm
Ponovljivost  Navpicno (J3) +/-0,010 mm +/-0,010 mm +/-0,010 mm
Usmerjenost (J4) +/-0,005° +/-0,005° +/-0,005°

Vztrajnostni moment

0,01/0,12 kg m? nom./maks. 0,01/0,12 kg m? nom./maks. 0,01/0,12 kg m? nom./maks.

Uporabniski kabli

Elektricni: povezava za 1 15-pinski in 1 9-pinski prikljucek D-Sub
Pnevmatski: povezava za dovod stisnjenega zraka (1 x @ 4 mm in 2 x @ 6 mm)

OsZ @ 20 mm, H 7 mm/14 mm zunanje/notranje
Sila vstavljanja Stalno 150 (N)
27 kg tla 27 kg tla 28 kg tla
Teza 27 kg strop 27 kg strop 28 kg strop
29 kg stena 29 kg stena 29,5 kg stena
Krmilnik RC700-A

Zasnova manipulatorja

MoZnost montaze na tleh, steni, stropu, v Cisti sobi (ISO3) in za ESD, razred zascite IP:
standardno/IP54/IP65

Dodatki

PodaljSani napajalni in signalni kabel (5 m/10 m/20 m), prilagojevalnik orodja,
za talno in stropno montazo: izhod za kabel neposredno pod ali nad osnovo (hapajalni/signalni kabel
in uporabniski kabli), enota za zunanjo napeljavo, meh, tipalo sile

Kaj je vkljuéeno

— Epsonov robot in krmilnik

— CD s programom Epson RC+, ki vkljuCuje

simulator

— montazni nosilec za robotski krmilnik

—70gmastizaos”Z

— 3-metrski napajalni in signalni kabel

— vti¢ za ustavitev v sili

—vti¢ za standardne vhode/izhode

— komplet vtiGev za uporabniske kable

— kabel USB za programiranje

— priro&niki na CD-ju

— priro€nik za namestitev/varnost
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Moznosti manipulatorja
— podaljSani napajalni in signalni kabel (5 m/10 m/20 m)
— prilagojevalnik orodja za preprosto montazo kon¢nih enot na osi Z

— enota za zunanjo napeljavo: zunanja prazna napeljava omogoca
Cist dovod dodatnega uporabniskega medija vsaki kon¢ni enoti
(priporoceno za dovode tekodin)

— navzdol usmerjen kabel, ki omogoca napeljavo motornih in signalnih
vodov skozi odprtino v namestitveni plosci tako, da kabli niso vidni v
robotski celici (idealno za uporabo v &istih sobah)

— moznost meha za montazo na osi Z za zas¢ito vretena in okolice
pred onesnazenjem

— Epsonovo tipalo sile za najvecjo natancnost pri uporabi nadzora sile



Epson SCARA G6 - mere

G6-45xS G6-55xS G6-65xS
A 200 mm 300 mm 400 mm
G6-XX1S GB-XX3+S
B 300 mm 330 mm
C 119 mm =31 mm
D 684 mm 834 mm
Delovni doseg, Epson SCARA G6
G6-45xS G6-55xS G6-65xS
a - 200 mm 300 mm 400 mm
b-a - 250 mm 250 mm 250 mm
Z:0do-270 134,8 mm
C 161,2 mm 232 mm
Z: -270 do -330 143,5 mm
d - 152° 152° 152°
Z:0do-270 147,5°
e 147,5° 147,5°
Z: -270 do -330 145°
f - 124,4 mm 133,8 mm 207,5 mm

V Z-dosegu: 0 do —270 mm, doseg je omejen z obmocjem trka ohija

manipulatorja in roke.

a DolZina prve roke
b Dolzina druge roke
¢ Delovni doseg

d Delovni doseg prve osi
e Delovni doseg druge osi

f Doseg mehanskega ustavljalnika

Delovni doseg, Epson SCARA G6

Kvadratni o)

delovni doseg 3

Vec informacij, vklju¢no s podatki CAD, je na
voljo na spletnem mestu www.epson.com/robots
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Epson SCARA G10:
Hiter in zmogljiv

Epson SCARA G10 ima trdno in moc¢no roko ter ponuija velike hitrosti in delovne
obremenitve. Kompaktni G10 je namenjen za sestavljanje tezkih komponent,
pakiranje, paletiranje, nalaganje, razlaganje in podobno.

Epson SCARA

1]
1
fi
i
.-L

G10-65xS G10-85xS

Zasnova

Zunanje usmerjena vodoravno artikulirana roka

Najvedja obremenitev

5/10 kg nom./maks.

Vodoravno (J1 + J2)

650 mm (250 + 400) 850 mm (450 + 400)

x=1 180 ali 150 mm (Cista soba, IP54 in IP65)

Doseg Navpicno (J3) x= 4 420 ali 390 mm (Sista soba, IP54 in IP65)
Usmerjenost (J4) +/-360° +/-360°
Vodoravno (J1 + J2) +/-0,025 mm +/-0,025 mm

Ponovljivost  Navpicno (J3) +/-0,010 mm +/-0,010 mm
Usmerjenost (J4) +/-0,005° +/-0,005°

Vztrajnostni moment

0,02/0,25 kg m2 nom./maks. 0,02/0,25 kg m? nom./maks.

Uporabniski kabli

Elektricni: povezava za 1 15-pinski in 1 9-pinski prikljucek D-Sub
Pnevmatski: povezava za dovod stisnjenega zraka (1 x @ 4 mm in 2 x @ 6 mm)

OsZ @ 25 mm, H 7 mm/18 mm zunanje/notranje
Sila vstavljanja Stalno 250 (N)
46 kg tla 48 kg tla
Teza 46 kg strop 48 kg strop
51 kg stena 53 kg stena
Krmilnik RC700-A

Zasnova manipulatorja

MoZznost montaze na tleh, steni, stropu, v Cisti sobi (ISO3) in za ESD, razred zascite IP:

standardno/IP54/IP65

Dodatki

PodaljSani napajalni in signalni kabel (5 m/10 m/20 m), prilagojevalnik orodija,

za talno in stropno montazo: izhod za kabel neposredno pod ali nad osnovo (hapajalni/signalni kabel

in uporabniski kabli), enota za zunanjo napeljavo, meh, tipalo sile

Kaj je vkljuéeno

— Epsonov robot in krmilnik

— CD s programom Epson RC+, ki vkljuCuje

simulator

— montazni nosilec za robotski krmilnik
—70gmastizaos”Z

— 3-metrski napajalni in signalni kabel
— vii€ za ustavitev v sili

— vii€ za standardne vhode/izhode

— komplet vtiGev za uporabniske kable
— kabel USB za programiranje

— priro&niki na CD-ju

— priro€nik za namestitev/varnost

14

Moznosti manipulatorja
— podaljSani napajalni in signalni kabel (5 m/10 m/20 m)
— prilagojevalnik orodja za preprosto montazo kon¢nih enot na osi Z

— enota za zunanjo napeljavo: zunanja prazna napeljava omogoca
Cist dovod dodatnega uporabniskega medija vsaki kon¢ni enoti
(priporoceno za dovode tekodin)

— navzdol usmerjen kabel, ki omogoca napeljavo motornih in signalnih
vodov skozi odprtino v namestitveni plosci tako, da kabli niso vidni v
robotski celici (idealno za uporabo v &istih sobah)

— moznost meha za montazo na osi Z za zasdito vretena in okolice pred
onesnazenjem

— Epsonovo tipalo sile za najvecjo natancnost pri uporabi nadzora sile



Epson SCARA G10 - mere

G10-65xS G10-85xS G10-XX1S G10-XX4S8
A 250 mm 450 mm - -
B - - 180 mm 420 mm
C - - 813,5 mm 1053,5 mm
D - - 213,5 mm —-26,5 mm
Delovni doseg, Epson SCARA G10
G10-65xS G10-85xS
a 250 mm 450 mm
b-a 400 mm 400 mm
c 212,4 mm 207,8 mm
d 152°
e 1562,5°
f 199,4 mm 183,3 mm

a DolZina prve roke
b Dolzina druge roke
¢ Delovni doseg

Delovni doseg, G10-65xS

d Delovni doseg prve osi

e Delovni doseg druge osi
f Doseg mehanskega ustavljalnika

Kvadratni

delovni doseg

405,1

Vec informacij, vklju¢no s podatki CAD, je na voljo na

spletnem mestu www.epson.com/robots
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3 vyl

Epson SCARA G20: -

Podaljsana roka z
veliko mocjo

Epson SCARA G20 je primeren za zelo velike obremenitve teze do 20 kg. Dolzina roke 1000
ali 850 mm zagotavlja pokritost velikega delovnega obmocija. Zaradi velikega vztrajnostnega .
momenta osi U je mogocCe tezke tovore premikati hitro in zanesljivo ter brez vibracij robotove roke, - =
do katerih pogosto prihaja pri mnogih konkurenénih modelih s podobno dolzino roke.

Epson SCARA

G20-85xS G20-A0xS

Zasnova

Zunanje usmerjena vodoravno artikulirana roka

Najvedja obremenitev

10/20 kg nom./maks.

Vodoravno (J1 + J2)

850 mm (450 + 400) 1000 mm (600 + 400)

x=1 180 ali 150 mm (Cista soba, IP54 in IP65)

Doseg Navpicno (J3) x= 4 420 ali 390 mm (Sista soba, IP54 in IP65)
Usmerjenost (J4) +/-360° +/-360°
Vodoravno (J1 + J2) +/-0,025 mm +/-0,025 mm
Ponovljivost  Navpicno (J3) +/-0,010 mm +/-0,010 mm
Usmerjenost (J4) +/-0,005° +/-0,005°
Vztrajnostni moment 0,05/0,45 kg *m? nom./maks. 0,05/0,45kg*m? nom./maks.

Uporabniski kabli

Elektricni: povezava za 1 15-pinski in 1 9-pinski prikljucek D-Sub
Pnevmatski: povezava za dovod stisnjenega zraka (1 x @ 4 mm in 2 x @ 6 mm)

OsZ @ 25 mm, H 7 mm/18 mm zunanje/notranje
Sila vstavljanja Stalno 250 (N)
48 kg tla 50 kg tla
Teza 48 kg strop 50 kg strop
53 kg stena 55 kg stena
Krmilnik RC700-A

Zasnova manipulatorja

MoZnost montaze na tleh, steni, stropu, v Cisti sobi (ISO3) in za ESD, razred zascite IP:

standardno/IP54/IP65

Dodatki

PodaljSani napajalni in signalni kabel (5 m/10 m/20 m), prilagojevalnik orodja,

za talno in stropno montazo: izhod za kabel neposredno pod ali nad osnovo (hapajalni/signalni kabel

in uporabniski kabli), enota za zunanjo napeljavo, meh, tipalo sile

Kaj je vkljuéeno

— Epsonov robot in krmilnik

— CD s programom Epson RC+, ki vkljuCuje

simulator

— montazni nosilec za robotski krmilnik

—70gmastizaos”Z

— 3-metrski napajalni in signalni kabel

— vti¢ za ustavitev v sili

—vti¢ za standardne vhode/izhode

— komplet vtiGev za uporabniske kable

— kabel USB za programiranje

— priro&niki na CD-ju

— priro€nik za namestitev/varnost
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Moznosti manipulatorja
— podaljSani napajalni in signalni kabel (5 m/10 m/20 m)
— prilagojevalnik orodja za preprosto montazo kon¢nih enot na osi Z

— enota za zunanjo napeljavo: zunanja prazna napeljava omogoca
Cist dovod dodatnega uporabniskega medija vsaki kon¢ni enoti
(priporoceno za dovode tekodin)

— navzdol usmerjen kabel, ki omogoca napeljavo motornih in signalnih
vodov skozi odprtino v namestitveni plosci tako, da kabli niso vidni v
robotski celici (idealno za uporabo v &istih sobah)

— moznost meha za montazo na osi Z za zas¢ito vretena in okolice
pred onesnazenjem

— Epsonovo tipalo sile za najvecjo natancnost pri uporabi nadzora sile



Epson SCARA G20 - mere
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Simulacija robotskih delovnih enot

Dobra priprava je vse. Nacrtuijte in vizualizirajte vse postopke v proizvodnji, program
najprej preverite v preskusnem okolju ter izvedite odpravljanje napak in urejanje kar
s svoje mize. S simulatorjem Epson RC+, ki je vkljuCen v paket programske opreme,

boste v vseh fazah projekta prihranili Cas in denar.

1. faza - 2. faza -

zasnova integracija

Vnaprej nacrtujte robotsko delovno Ce postopek preverjanja programa
enoto v polni velikosti, da boste lahko izvedete pred dobavo robotov, boste

ugotovili pricakovani Cas cikla za zeleni  lahko hkrati razvili programe, saj lahko
namen uporabe in preverili izvedljivost, sistem prikaze celo najbolj zapletene

preden se lotite izdelave katerega gibe in omogoca njihovo ocenjevanie.
koli dela sistema. S simulacijskim Ugotovite lahko, ali lahko pride do trkov,
sistemom nacrtujte prihodnje Siritve, in prepredite poskodbe opreme.

tako da bo prekinitev dela ¢im man;.

Se preprostejse razvijanje
zasnov s funkcijo CAD-to-Point

3. faza -
uporaba in vzdrzevanje

Napake lahko odpravljate in urejate
programe kar s svoje mize. S
3D-postavitvijo lahko vizualizirate
zaznavanije trkov, preverjate
dosegljivost in robotske gibe.

S funkcijo CAD-to-Point lahko
podatke iz programov CAD
pretvorite v robotske toCke.

N
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O Epsonu

Epson Robotic Solutions je eden vodilnih dobaviteljev visokotehnoloskih robotskih
sistemov, ki so po vsem svetu znani zaradi svoje zanesljivosti. Ponudba izdelkov
obsega Sestosne robote, robote SCARA, zadetne robote SCARA modelov LS in T,
Epsonove posebej razvite vrste robotov Spider in N2 ter vodilnega robota Dual Arm.
Poleg tega obsega tudi krmilnike za obdelavo slik in Epsonova tipala sile za primere
uporabe z nadzorom sile.

Tako Epson Robotic Solutions ponuja eno najbolj izErpnih ponudb visokonatan¢nih
industrijskih robotov na svetu, zaradi Cesar je vodilno tehnoloSko podjetje na
podrocju pametno krmilienih postopkov avtomatizacije.

Tehnoloski pionir Pred- in poprodajna podpora:
1982 — Studije izvedljivosti za najvedjo varnost pri nadrtovanju in
Epsonovi roboti SCARA so prvi¢ prosto na voljo projektih,
na Japonskem. — podpora med nadrtovanjem in izvedbo,
;’?\i?obot 72 Siste sobe razreda 1 — uvodni seminariji, te€aji programiranja/vzdrzevanja in
' usposabljanje upravljavcey,
1997 — pregledi in individualni pristopi k vzdrzevanju
Prvi krmilnik, ki temelji na osebnem racunalniku. ’
2008 — storitev telefonske podpore, popravilo na mestu uporabe,
lzumitelj robota G3 SCARA, optimiziranega za — osrednje skladis¢enje nadomestnih delov.
levo ali desno roko.
2009

Izumitelj pajka — edinstvenega robota SCARA
brez mrtvih obmodij.

2013

Prva uporaba tipal Epson QMEMS®

v robotiki, kar zmanjSuje vibracije Sestosne
kinematike.

2014
Epson Compact Vision CV2: Epsonov
lasten ultrahiter racunalnik za obdelavo slik.

2016

Epsonova serija N2: prvi 6-osni robot na svetu z
zgibno roko — iziemna kompaktnost in prinranek
prostora.

2017

Epsonov dvorocni robot z geometrijo roke, ki jo je
navdihnila ¢loveska fiziologija, ter vgrajenimi tipali, kot
so kamere, tipala sile in merilniki pospeska.
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Epsonovo sredisCe za
industrijske resitve — poiscite
resitev zase

Oglejte si, kako Epsonovi roboti delujejo v praksi. Razvijte, simulirajte in izboljSajte svoje postopke
avtomatizacije v delovni enoti ob pomodi nasih strokovnjakov. Enoto lahko nadzirate in povezete v
omrezje prek vseh standardnih vodil fieldbus. Poleg tega vam lahko dobavimo sodobno dodatno
opremo, kot sta vidni sistem in sledenje tekoCim trakovom.

Dogovorite se za sestanek

Pokligite nas na
+49 2159 538 1800

ali nam pisite na
info.rs@epson.de

Epson Deutschland GmbH
Robotic Solutions
Otto-Hahn-Strasse 4
40670 Meerbusch

Telefon: +49 2159 5381800
Faks: +49 2159 5383170
E-posta: info.rs@epson.de
www.epson.de/robots

Epson America Inc.
www.epsonrobots.com

Avtera d.o.o.
jska cesta 259, p.p. 5801

5 1261 Ljubljana — Dobrunje

o

«  Tel.: +386 1 58 53 610

Faks: +386 1 58 53 455

Splet: www.avtera.si, www.epson.si
®  E-posta: epson@avtera.si

Seiko Epson Corp Epson China Co, Ltd.
http:/global.epson.com/products/robots/ Www.epson.com.cn/robots/

"' Blagovne znamke ali registrirane blagovne znamke so last podjetja Seiko Epson Corporation ali njihovih lastnikov.
< Informacije o izdelkih se smejo spremeniti brez vnaprej$njega opozorila.






