Rada SCARA G

Vysoka presnost




Kompaktni, rychly
a extremne vsestranny

Rada robotd SCARA (Selective Compliance Assembly Robot Arm)
spolecnosti Epson zahrnuje vice nez 300 variant, s délkami ramen
od 175 do 1000 mm, nosnostmi od 1 do 20 kg a réznymi zpUsoby
montaze a stupni kryti. Poskytuje vysoky vykon a spolehlivost, jimiz
se roboty znacky Epson proslavily. Vhodné pro prakticky jakoukoliv
aplikaci a idealni pro ekonomickeé automatizacni reseni.

My jsme SCARA

Epson se na roboty SCARA specializuje jiz od doby,
kdy se tyto kloubové roboty poprvé objevily na trhu.
NasSe robotické systémy vychazeji z desetileti
zkuSenosti s vysoce prfesnymi montazemi
miniaturnich soucastek a jsou vSeobecné uznavany
pro svoji rychlost, pfesnost a snadné pouzivani.
Vénujeme se i neustalému vyvoiji, ktery zahrnuje
napfiklad optimalizaci pravého a levého ramene,
kuli¢kového Sroubu osy Z, ovladani pohybu Smart
Motion a vynalez robotu Spider, coz je unikatni robot
SCARA s nulovou mrtvou zénou.

Rlzné nosnosti a délky ramen

Princip SCARA:

Neni ndhoda, ze roboty SCARA zaznamenaly

v automatizaci Uspéch. Rychle a snadno se
integruii, jsou extrémné rychlé a nabizeji ve své tride
nejlepsi Casy cykll a rozsah pohybu, takze jsou
idealni pro montaze vyzaduijici vysokou presnost.

Roboty SCARA maiji Ctyfi snadno programovatelné
osy, které umoznuiji manipulaci v rovnobéznych
rovinach. Ctyfi stupné volnosti zajistuji vétsi volnost
pohybu, obratnost a umoznuji manipulovat

a montovat tézké bfemeno v kazdém jeho
horizontalnim natocCeni.
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Jak desifrovat nazvy rady G

Priklad, jak rozumét nazviim, je uveden nize: G6-553 SW.
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Priklad

Nosnost do 6 kg,
dosah robotu

550 mm, manipulacni
zdvih 330 mm,
standardni provedeni
montaz na zed
G6-553SW

ISO3/ESD (G6-451C)




Motto spoleCnosti Epson:
Déelat dobré jeste lepsim

Jako odbornici na technologii SCARA neustéle optimalizujeme kazdy detail pro vas
uzitek; nabizime rychlost, efektivitu pohybd, vysokou opakovatelnou presnost a extrémné
presnou kontrolu drahy pro zajisténi maximalni produktivity na malém prostoru.
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Ctyfi vedeni privodu stladeného
vzduchu nebo vakua

24 signdlovych vodicd

Robustni a odolné

Pro Sirokou skélu aplikaci
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Kompaktnost a Uspora mista s mensim
profilem ramene

Omezena mechanicka citlivost

VylepsSené ESD stinéni
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Harmonicka prevodovka ...........................................................;..._....
Nulova vile |
VylepSena presnost polohovani a opakovatelna presnost
Malé rozméry a nizka hmotnost

Vysoka spolehlivost a dlouha zivotnost
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Epson Smart Motion: Do puntiku presné

Smart Motion zajistuje vetsi
presnost a ucinnost.

Umoznuje robotldm rychleji
dosahnout koncovych poloh,

a to s vetsi presnosti a s méne
vibracemi. Bez ohledu na ukoly,
které pred vami ve vyrobeé stoji,
vas roboty Epson dovedou k cili
rychleji, presnéji a efektivnéji.

Robot Epson
Konvenéni robot
Ovlddani koncoveé polohy s

Zbytkové vibrace

1 £
\ | Sy

Dosazeni cilové polohy
Dosazeni cilové polohy robotu Epson konvenénim robotem
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Velmi presny kulickovy Sroub
s optimalizovanym stoupanim

Kontrolka stavi motor

Absolutni enkodér na vSech osach
21bitové rozliSeni na jednu otacku motoru
Skvélé viastnosti kloubti

Vynikajici moznosti interpolace

Velmi pfesné ovladani rychlosti

Rameno z kompozitni slitiny
2,5krat vySsi tuhost nez u béznych litych hlinikovych ramen
Vysoké zakladaci sily

Optimalizované vlastnosti ulozeni kloub(

Nastavitelné dorazy pro omezeni rozsahu
pohybu

Zakladna s malymi vibracemi

Jemné zachéazeni s produkty

VylepSena opakovatelna a absolutni pfesnost

Optimalizované vlastnosti ulozeni kloub

Volitelné prisluSenstvi:
Vertikalni napajeci a signalové kabely pfimo pod zakladnou:
Kompaktni, Cisté a bezpelné provedeni pro disté provozy

Bezpecné v kontaminovaném prostredi (se stupném kryti IP65)

Kompaktni, prostorové usporna montazni zakladna

Otvory pro koliky pro presné
ustaveni robotu



Nova dimenze vykonu

robotlu SCARA

Roboty Epson SCARA prokazuiji velky vykon a nedostiznou spolehlivost

v fadé nejriiznéjsich aplikaci.

Zakladani a vykladani ze stroja

Roboty fady Epson SCARA G zajistuji jesté

vysSSi kvalitu, rychlost a presnost vyroby pomoci
exkluzivni Fidici technologie Smart Motion. At jde

o zakladani &i vykladani z palet, vozikd, pasovych
dopravnikd nebo o ruéni podavade, roboty Epson
SCARA umoznuiji vysokou produktivitu u pick-and-
place operaci.

Montaz a vkladani

Roboty Epson SCARA jsou idedlni pro dlohy
zahrnujici montaz a vkladani, a to i pro drobné
komponenty a montazni skupiny, kde vyuziji
svoji vynikajici dynamiku, vysokou vkladaci silu
a Sikovné vyvazeni vlastni hmotnosti a zatéze.

Baleni a paletovani

Moderni baleni vyzaduje vysokou miru flexibility, kratké
prestavovaci ¢asy jsou stézejni. Roboty Epson SCARA
umi balit a paletovat velmi kfehké dily extrémneé vysokou
rychlosti. Funkce sledovani dopravniku (Conveyor
Tracking) umozniuije, aby byly dily z dopravniku
uchopovany a odebirany primo robotem na zakladée
detekce polohy a natoceni integrovatelné kamery.

Zkouseni, méreni a kontrola

Roboty Epson SCARA spole¢né s integrovanym
systémem spolecnosti Epson pro zpracovani

obrazu umoznuji provadét kontroly kvality, pfesné
méreni a rychlé korekce polohy u aplikaci s pfesnym
zakladanim — a to i pro kratké ¢asy cykl(. Pokud se
preddefinované parametry produktu odchyluji od hodnot
tolerance, je produkt v pocate¢ni fazi vyhodnocen jako
vadny a mlze se bezpecné vyradit.



Vysoce vykonna fidici jednotka:
Ridici jednotka Epson RC700-A

Epson RC700-A je fada vysoce vykonnych fidicich jednotek nové generace nabizejici
vykon, otevfenou architekturu i nejjednodussi pouziti ve svém oboru. Jednotka Epson
RC700-A, kterou Ize provozovat samostatné nebo jako vestavény systém, je urCena
k ovladani nékolika robotl a riznych periférii ve slozitych aplikacich.

Tato flexibilni fidici jednotka podporuje nejen sledovani dopravnikd, ale i réizné
komunikacni sbérnice a rozsitujici rozhran.

Integrovany software Epson Vision Guide 7.0 umozniuje spolehlivou detekci a polohovani
dild — a to i v pipadech rliznych vyrobnich toleranci, ménicich se poloh nebo Spatného
osvétleni.
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Epson SCARA G1:
Vykonny, ale kompaktni

Roboty SCARA G1 jsou vhodné k pouziti i v téch nejmensich prostorech. Jsou
navrzeny pro pfesné procesy s tolerancemi tisicin milimetru, jako napriklad ve
vyrobé elektroniky nebo presnych obrobenych dilech. Vzhledem ke své velmi pevné

hlinikové konstrukci jsou extrémné lehké.

Epson SCARA G1-171S G1-221S G1-171SZ G1-2215Z2
. 4 osy, horizontalni kloubové rameno orientované 3 osy, horizontalni kloubové rameno
Provedeni . .
ven orientované ven

Nosnost 0,5/1 kg nom./max. 0,5/1,5 kg nom./max.

Horizontalni (1 + J2) 175 mm (75+100) 225 mm (125+100) 175 mm (75+100) 225 mm (125+100)

Vertikdlni (J3) 100/80 mm 100/80 mm 100/80 mm 100/80 mm
Dosah L s s s

(Cisté provozy) (Cisté provozy) (Cisté provozy) (Cisté provozy)

Orientace (J4) +/-360° +/-360° - -

Opakovatelng Horizontalni (J1 + J2) +/-0,005 mm +/-0,008 mm +/-0,005 mm +/-0,008 mm
Fanost Vertikalni (J3) +/-0,01 mm +/-0,01 mm +/-0,01 mm +/-0,01 mm

P Orientace (J4) +/-0,01° +/-0,01° - -

Moment setrvacnosti

0,00038/0,004 kg m?
nom./max.

0,0003/0,004 kg m?
nom./max.

Uzivatelské privody energif

Elektrické: 1x 15-pin a 1x 9-pin D-Sub konektor s 15 koliky a 1 s 9 koliky
Pneumatické: pripojky pro privod stlaGeného vzduchu (1x @ 4 mm a 2x @ 6 mm)

OsaZ @8 mm, H7 mm
Tlagna sila permanentni 50 (N)
Hmotnost 8 kg

Ridici jednotka RC700-A

Provedeni manipulatoru

MoZnost montaze na podlahu, do &istych provozd (ISO3) a ESD

Dostupné moznosti

Dlouhy napéjeci a signalni kabel (5 m / 10 m / 20 m), krytovaci méchy

Soucdasti dodavky:

Robot a fidici jednotka Epson

CD s programem Epson RC+ vcetné simulatoru

Montazni drzak pro fidici jednotku robotu

70 g maziva pro osu Z
3m napajeci a signalni kabel

Konektor nouzového zastaveni

Moznosti manipulatort
Dlouhy napajeci a signalni kabel (5 m /10 m /20 m)

MoZnost montaZze mécht na osu Z pro ochranu
hFidele a okoli pfed znecisténim

Konektor pro standardni vstupy a vystupy

Sada konektor( pro uzivatelskou elektroinstalaci

Programovaci kabel USB
Prirucky na CD

Instalacni a bezpecnostni pfirucka



Rozméry robotu Epson SCARA G1 Bokorys

/ ,/ “‘
G1-171S G1-221S G1-171SZ G1-221SZ7 “ H B
4 osy 4 osy 3 osy 3 osy H ;‘H 1T
o | |
Horizontalni kloubové rameno orientované ven S “‘ | “ \‘ g
[ \ -
A 75 mm 125 mm 75 mm 125 mm | LiLgs U |
2,5 L S—=T E =5
B 515 mm max. 545 mm max. 515 mm max. 545 mm max. § 8 3
| 6,0~ I 10 | T
Bl |l |
>90 ‘
72,0 41,5 175,0 Prostoll pro
*ukazuje rozsah kabely
pojezdu prostrednictvim
mechanickych zarazek
Pracovni prostor robotu Epson SCARA G1
G1-171S G1-221S G1-1718Z G1-2218Z
4 osy 4 osy 3 osy 3 osy
Horizontalni kloubové rameno orientované ven
a 75 mm 125 mm 75 mm 125 mm Padorys
b-a 100 mm 100 mm 100 mm 100 mm
28,7 100 208,0
c 64,3 mm 59,6 mm 70,9 mm 89,2 mm A
d 125° 125° 125° 125° 2 38l 8
e 140° 152° 135° 135°
50 75 50 6-065
f 60,4 mm 52,8 mm 69,2 mm 82,2 mm

a Délka 1. ramena
b Délka 2. ramena
¢ Pracovni prostor

d Pracovni prostor 1. osy
e Pracovni prostor 2. osy
f Rozsah mechanickych dorazd

Pracovni prostor robotu G1-171S

Ctvercovy

100

pracovni
prostor

Dalsi informace véetné CAD dat najdete na

adrese: www.epson.com/robots

Montézni rozméry

Detail S: poloha
uchycovacich bodd

pro 3. a 4. osu

16

(SN

f
N

J @8 h7 primér osy Z

rovny fez 1 mm

1 @16 primér mechanické zarazky



Epson SCARA G3:
VsSe je v kfivce

Robot SCARA G3 zabira malo mista, ale jeho pracovni prostor je velky. A protoze
fadu montaznich ukond Ize provadét pouze s jednou orientaci ramena, vyvinuli jsme
fadu Epson G3 s ramenem zahnutym doleva nebo doprava. Tato ergonomicka
vlastnost umoznuje zvétSit maximalni Ctvercovy pracovni prostor az o 40 %.

G3-301S, G3-301S-L, G3-351S, G3-351S-L,
Epson SCARA G3-251 S G3-301S-R G3-351S-R
Provedeni Horizontalni kloubové rameno orientované ven
Nosnost 1/3 kg nom./max. 1/3 kg nom./max.
. o 250 mm (120+130) 300 mm (170+130) 350 mm (220+130)
Horizontaini (J1 + J2) 150 nebo 120 mm 150 nebo 120 mm 150 nebo 120 mm
Dosah Vertikalni (J3) s s s
Orientace (J4) (Cisté provozy) (Cisté provozy) (Cisté provozy)
+/-360° +/-360° +/-360°
Ovakovatelna Horizontalni (J1 + J2) +/—0,008 mm +/—0,010 mm +/-0,010 mm
ngnost Vertikalni (J3) +/-0,010 mm +/-0,010 mm +/-0,010 mm
P Orientace (J4) +/-0,005° +/-0,005° +/-0,005°
Moment setrva¢nosti 0,005/0,05 kg m? nom./max. 0,005/0,05 kg m? nom./max. 0,005/0,05 kg *m? nom./max.

Elektrické: Pripojka pro 1 konektor D-Sub s 15 koliky

Uzivatelskeé privody energil Pneumatické: pripojky pro privod stlaceného vzduchu (1x @ 4 mm a 2x @ 6 mm)

OsaZz @16 mm, v 7 mm/11 mm vnejSi/vnitrni
Tlagna sila permanentni 150 (N)
Hmotnost 14 kg

Ridicf jednotka RC700-A

Moznost montaze na podliahu

Provedeni manipulatoru do Gistych provoz(l (ISO3) a ESD

Moznost montaze na podlahu, Multimount

Dostupné moznosti Dlouhy napajeci a signalni kabel (5 m /10 m / 20 m), krytovaci méchy, snimac sily
Soucdasti dodavky: Moznosti manipulatort
Robot a fidici jednotka Epson Dlouhy napajeci a signalni kabel (5 m /10 m /20 m)
CD s programem Epson RC+ vcetné simulatoru Nastrojovy adaptér pro snadnou montaz koncovych

Montazni drzak pro fidici jednotku robotu efektorti na ose Z

MozZnost montaze mécht na osu Z pro ochranu hfidele

70 g maziva pro osu 2 a okoli pred znecisténim

3m napajeci a signalni kabel C T
Snimac sily Epson Force Sensor pro maximalni pfesnost

Konektor nouzového zastaveni u aplikaci fizenych silou

Konektor pro standardni vstupy a vystupy

Sada konektor( pro uzivatelskou elektroinstalaci

Programovaci kabel USB

Prirucky na CD

Instalacni a bezpecnostni pfirucka
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Bokorys
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Rozméry robotu Epson SCARA G3

>90 ‘

Prostor pro kabely

Pldorys

2-M & hloubka 10

425
2 =5 ol o
23 i c| o
S - Sk
azi( |57 4-09
120

L 2-09

2-M 3 hloubka 8 18 | |20

Pudorys - zahnuté
130,0 220,0 169,0

42,5

2-M 5 hloubka 10

G3-251S G3-301S G3-3518 —
A 120 mm 170 mm 220 mm g 29 %étg g
B 545 mm max. 575 mm max. 595 mm max. y 4-09
2-M 3 hloubka 8 18 20 ~ 209
Pracovni prostor robotu Epson SCARA G3
G3-251S G3-301S G3-3518 G3-301S-L G3-3015-R G3-351S-L G3-3515-R
a 120 mm 170 mm 220 mm 170 mm 170 mm 220 mm 220 mm
b-a 130 mm 130 mm 130 mm 130 mm 130 mm 130 mm 130 mm
c 84 mm 104,8 mm 142,3 mm 120,7 mm 120,7 mm 191,6 mm 191,6 mm
cl = = = 86,8 mm 86,8 mm 100,3 mm 100,3 mm
d 140° 140° 140° 150° 125° 165° 110°
a1 - - - 125° 150° 110° 165°
e 141° 142° 142° 150° 135° 165° 120°
et - - - 135° 150° 120° 165°
f 79,3 mm 96,2 mm 134,2 mm 79,5 mm 79,5 mm 97 mm 97 mm
f1 = = = 113,2 mm 113,2 mm 183 mm 183 mm

a Délka 1. ramena
b Délka 2. ramena

¢, ¢1 Pracovni prostor
d, d1 Pracovni prostor 1. osy

Pracovni prostor robotu
G3-351S

Ctvercovy
pracovni
prostor

e, el Pracovni prostor 2. osy
Rozsah mechanickych doraz(

f, f1

194

176

Montazni rozméry

e}
9
03,90°

Detail S: poloha
uchycovacich bodd
pro 3. a 4. osu

90° kdnicky otvor |

0

[ 70
10

[0

1

rovny fez 1 mm

21

6 h7

@30

priichozi vyvrt max. @11

Tyto a dalsi informace véetné CAD dat najdete
na adrese: www.epson.com/robots
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Epson SCARA G6:

Trida v Uginnost ¥
rida v ucinnosti < |
Diky své unikatni konstrukci mohou roboty SCARA G6 s délkou ramena pouhych 550 mm provadét
ukony, které obvykle vyzaduiji délku ramena 600 mm. Jsou idedlni pro aplikace, které vyzaduiji

vysokou rychlost a maximalni presnost, napfiklad mechanickou vyrobu a montéaz elektrickych -
soucastek, aplikace odebirani a zakladani, zakladani malych soucastek, davkovani a podavani.

Epson SCARA

G6-45xS G6-55%xS G6-65xS

Provedeni Horizontalni kloubové rameno orientované ven
Nosnost 3/6 kg nom./max. 0,5/1,5 kg nom./max.
Horizontalni (J1 + J2) 450 mm (200 +250) 550 mm (300+250) 650 mm (400 +250)
Dosan Verthéini (19 =5 30 nebo 300 mm (45 provery P54 4 P69
Orientace (J4) +/—360° +/-360° +/-360°
Opakovateng Hori'zc?nt,éllnl'(ﬂ +J2) +/-0,015 mm +/-0,015 mm +/-0,015 mm
y Vertikalni (J3) +/-0,010 mm +/-0,010 mm +/-0,010 mm
PIEsNOSt Orientace (J4) +/-0,005° +/-0,005° +/-0,005°
Moment setrvacnosti 0,01/0,12 kg m? nom./max. 0,01/0,12 kg m? nom./max. 0,01/0,12 kg m? nom./max.

Uzivatelské privody energil

Elektrické: 1x 15-pin a 1x 9-pin D-Sub konektor s 15 koliky a 1 s 9 koliky
Pneumatické: pripojky pro privod stlaceného vzduchu (1x @ 4 mm a 2x & 6 mm)

Osa Z @ 20 mm, v 7 mm/14 mm vnéjSi/vnitrni
Tla¢na sila permanentni 150 (N)
27 kg podlaha 27 kg podlaha 28 kg podlaha
Hmotnost 27 kg strop 27 kg strop 28 kg strop
29 kg zed 29 kg zed 29,5 kg zed
Ridicf jednotka RC700-A

Provedeni manipulatoru

Moznost montéaze na podlahu, zed', strop, do &istych provozd (ISO3) a ESD, tfida ochrany IP:
standardni/ IP54 /P65

Dostupné moznosti

Dlouhy napajeci a signalni kabel (6m / 10m / 20 m), nastrojovy adaptér pro montaz na podlahu a na
strop: kabelova zasuvka pifimo pod nebo nad zakladnou (napajeci a signalni kabel a uzivatelské
privody energii), externi kabelova jednotka, krytovaci méchy, snimac sily

Soucasti dodavky:

Robot a fidici jednotka Epson

Moznosti manipulatort

Dlouhy napajeci a signalni kabel (5 m/ 10 m /20 m)

CD s programem Epson RC+ v&etné simulatoru Nastrojovy adaptér pro snadnou montéz koncovych efektor(l na ose Z

Montazni drzak pro fidici jednotku robotu Externi kabelova jednotka: prazdny externi kanal umoznuje Cisty

70 g maziva pro osu Z
3m napajeci a signalni kabel

Konektor nouzového zastaveni

Konektor pro standardni vstupy a vystupy

Sada konektor( pro uzivatelskou elektroinstalaci

Programovaci kabel USB
Prirucky na CD

privod dalSich uzivatelskych médii do jednotlivych koncovych efektor(
(doporuceno pro vedeni kapalin)

Napajeci a signalovy kabel orientovany doll je protazen v montazni
desce, takze kabely nejsou v bunce robotu vidét (idealni pro Cisté
provozy)

Moznost montaze méchd na osu Z pro ochranu hridele a okoli pred
znedisténim

Snimac sily Epson Force Sensor pro maximalni presnost u aplikaci
fizenych silou

Instalacni a bezpecnostni pfirucka
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Rozméry robotu Epson SCARA G6

G6-45xS G6-55xS G6-65xS
A 200 mm 300 mm 400 mm
G6-XX1S G6-XX3+S
B - 300 mm 330 mm
C - 119 mm -31 mm
D - 684 mm 834 mm
Pracovni prostor robotu Epson SCARA G6
G6-45xS G6-55xS G6-65xS
a - 200 mm 300 mm 400 mm
b-a - 250 mm 250 mm 250 mm
Z:0az-270 134,8 mm
c 161,2 mm 232 mm
Z:-270 az -330 143,5 mm
d - 1562° 152° 152°
Z:0az-270 147,5°
e 147,5° 147,5°
Z:-270 az -330 145°
f - 124,4 mm 133,8 mm 207,5 mm

V rozsahu osy Z: 0 az -270 mm, rozsah je omezen prostorem mozné

kolize télesa manipulatoru a ramena.

a Délka 1. ramena d Pracovni prostor 1. osy
b Délka 2. ramena e Pracovni prostor 2. osy
¢ Pracovni prostor f Rozsah mechanickych doraz(l

Pracovni prostor robotu Epson SCARA G6

Ctvercovy @
pracovni uo%

prostor

Tyto a dalsi informace vCetné CAD dat najdete

na adrese: www.epson.com/robots
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Epson SCARA G10: o
Rychly a vykonny

Robot Epson SCARA G10, vybaveny pevnym a tuhym ramenem, ohromi svou
extrémni rychlosti a velkou nosnosti. Kompaktni robot G10 je urcen pro aplikace
zahrnujici montaz téZkych komponentd, baleni, paletovani, zakladani a vykladani. .

Epson SCARA G10-65xS G10-85xS

Provedeni Horizontalni kloubové rameno orientované ven
Nosnost 5/10 kg nom./max.
Horizontalni (J1 + J2) 650 mm (250 +400) 850 mm (450 +400)
W x=1 180 nebo 150 mm (Cisté provozy, IP54 a IP65)
Dosah Vertikalni (J3) x=4 420 nebo 390 mm (&isté provozy, IP54 a IP65)
Orientace (J4) +/-360° +/-360°
Opakovatelna Horizontalni (J1 + J2) +/-0,025 mm +/-0,025 mm
Fanost Vertikalni (J3) +/-0,010 mm +/-0,010 mm
P Orientace (J4) +/—0,005° +/-0,005°

Moment setrvacnosti

0,02/0,25 kg m? nom./max.

0,02/0,25 kg m? nom./max.

Uzivatelské privody energif

Elektrické: 1x 15-pin a 1x 9-pin D-Sub konektor s 15 koliky a 1 s 9 koliky
Pneumatickeé: pripojky pro privod stlaceného vzduchu (1x @ 4 mm a 2x & 6 mm)

Osa Z @ 25 mm, v 7 mm/18 mm vnéjsi/vnitrni
Tla¢na sila permanentni 250 (N)
46 kg podlaha 48 kg podlaha
Hmotnost 46 kg strop 48 kg strop
51 kg zed 53 kg zed

Ridici jednotka

RC700-A

Provedeni manipulatoru

Moznost montéaze na podlahu, zed', strop, do &istych provozd (ISO3) a ESD, tfida ochrany IP:

standardni/ IP54 /P65

Dlouhy napajeci a signalni kabel (5m / 10m / 20 m), nastrojovy adaptér pro montaz na podlahu a na

Dostupné moznosti

strop: kabelova zasuvka pifimo pod nebo nad zakladnou (napajeci a signalni kabel a uzivatelské

privody energii), externi kabelova jednotka, krytovaci méchy, snimac sily

Soucasti dodavky:

Robot a fidici jednotka Epson

CD s programem Epson RC+ v&etné simulatoru
Montazni drzak pro fidici jednotku robotu

70 g maziva pro osu Z

3m napajeci a signalni kabel

Konektor nouzoveho zastaveni

Konektor pro standardni vstupy a vystupy

Sada konektor( pro uzivatelskou elektroinstalaci
Programovaci kabel USB

Prirucky na CD

Instalacni a bezpecnostni pfirucka
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Moznosti manipulatort
Dlouhy napajeci a signalni kabel (5 m/ 10 m /20 m)
Nastrojovy adaptér pro snadnou montéz koncovych efektor(l na ose Z

Externi kabelova jednotka: prazdny externi kanal umoznuje Cisty
privod dalSich uzivatelskych médii do jednotlivych koncovych efektor(
(doporuceno pro vedeni kapalin)

Napajeci a signalovy kabel orientovany doll je protazen v montazni
desce, takze kabely nejsou v bunce robotu vidét (idealni pro Cisté
provozy)

Moznost montaze méchd na osu Z pro ochranu hridele a okoli pred
znedisténim

Snimac sily Epson Force Sensor pro maximalni presnost u aplikaci
fizenych silou



Rozméry robotu Epson SCARA G10

G10-65xS G10-85xS G10-XX1S G10-XX4S
A 250 mm 450 mm - -
B - - 180 mm 420 mm
C - - 813,5 mm 1053,5 mm
D - - 213,5 mm -26,5 mm
Pracovni prostor robotu Epson SCARA G10
G10-65xS G10-85xS
a 250 mm 450 mm
b-a 400 mm 400 mm
c 212,4 mm 207,8 mm
d 152° 152°
e 1562,5° 152,5°
f 199,4 mm 183,3 mm

a Délka 1. ramena
b Délka 2. ramena
¢ Pracovni prostor

Pracovni prostor robotu
G10-65x S

Ctvercovy

d Pracovni prostor 1. osy
e Pracovni prostor 2. osy
f Rozsah mechanickych dorazi

pracovni
prostor

405,1

Dalsi informace véetné CAD dat najdete na adrese:
WWW.epson.com/robots
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3 vyl

Epson SCARA G20: -

Prodlouzené rameno
S obrovskou silou

Roboty Epson SCARA G20 jsou vhodné pro velmi velké zatéze s hmotnosti az 20 kg. Délka ramena
1000 nebo 850 mm zajiStuje pokryti velkého pracovniho prostoru. Vzhledem k vysokému momentu .
setrvacnosti osy U je mozné rychle a spolehlivé premistovat t6zka bfemena — a to bez vibraci ramena ,- =
robotu, které se ¢asto vyskytuji u fady konkurencénich modeld s podobnou délkou ramen.

Epson SCARA

G20-85xS

G20-A0xS

Provedeni Horizontalni kloubové rameno orientované ven
Nosnost 10/20 kg nom./max.

Horizontalni (J1 + J2) 850 mm (450 +400) 1000 mm (600 +400)
X130 o i . et e

Orientace (J4) +/-360° +/-360°
Opakovateng HOI’i.Z(?ﬂt,éﬂﬂI' J1+J2 +/-0,025 mm +/-0,025 mm

M Vertikalni (J3) +/—0,010 mm +/-0,010 mm

PIeSNOSt Orientace (J4) +/-0,005° +/-0,005°
Moment setrvacnosti 0,05/0,45kg*m? nom./max. 0,05/0,45kg*m? nom./max.

Uzivatelské privody energif

Elektrické: 1x 15-pin a 1x 9-pin D-Sub konektor s 15 koliky a 1 s 9 koliky
Pneumatické: pripojky pro privod stlaceného vzduchu (1x @ 4 mm a 2x & 6 mm)

Osa Z @ 25 mm, v 7 mm/18 mm vnéjsi/vnitrni
Tla¢na sila permanentni 250 (N)
48 kg podlaha 50 kg podlaha
Hmotnost 48 kg strop 50 kg strop
53 kg zed 55 kg zed

Ridici jednotka

RC700-A

Provedeni manipulatoru

Moznost montéaze na podlahu, zed', strop, do &istych provozd (ISO3) a ESD, tfida ochrany IP:

standardni/ IP54 /P65

Dlouhy napajeci a signalni kabel (5m / 10m / 20 m), nastrojovy adaptér pro montaz na podlahu a na

Dostupné moznosti

strop: kabelova zasuvka pifimo pod nebo nad zakladnou (napajeci a signalni kabel a uzivatelské

privody energii), externi kabelova jednotka, krytovaci méchy, snimac sily

Soucasti dodavky:

Robot a fidici jednotka Epson

CD s programem Epson RC+ v&etné simulatoru
Montazni drzak pro fidici jednotku robotu

70 g maziva pro osu Z

3m napajeci a signalni kabel

Konektor nouzoveho zastaveni

Konektor pro standardni vstupy a vystupy

Sada konektor( pro uzivatelskou elektroinstalaci
Programovaci kabel USB

Prirucky na CD

Instalacni a bezpecnostni prirucka
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Moznosti manipulatort
Dlouhy napajeci a signalni kabel (5 m/ 10 m /20 m)
Nastrojovy adaptér pro snadnou montéz koncovych efektor(l na ose Z

Externi kabelova jednotka: prazdny externi kanal umoznuje Cisty
privod dalSich uzivatelskych médii do jednotlivych koncovych efektor(
(doporuceno pro vedeni kapalin)

Napajeci a signalovy kabel orientovany doll je protazen v montazni
desce, takze kabely nejsou v bunce robotu vidét (idealni pro Cisté
provozy)

Moznost montaze méchd na osu Z pro ochranu hridele a okoli pred
znedisténim

Snimac sily Epson Force Sensor pro maximalni presnost u aplikaci
fizenych silou



Rozméry robotu Epson SCARA G20

Pohled zepredu
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Simulace robotickych bunek

Dobré priprava je vSe. Planuijte a vizualizujte si vS8echny procesy vyroby, ovérte si svij
fidici program nejprve offline a provadéjte rfeSeni probléme a Upravy prace pohodiné
od stolu. Se simulatorem Epson RC+, ktery je soucCasti softwarového baliku, uSetfite
praci a penize ve vSech fazich projektu.

Faze 1
Konstrukce

Robotickou bufiku nejprve naplanujete
v plné velikosti a vyzkousite
predpokladané doby cykld pro svoji
aplikaci, abyste jesté pred vyrobenim
prvniho dilu linky ovéfili proveditelnost.
Budouci rozsiteni aplikace naplanujete
v simulatoru, abyste co nejvice omezili
prostoje.

Jesté jednodussi navrh pomoci
funkce CAD-to-Point

Funkce CAD-to-Point umoznuje
konvertovat data CAD na body
robotu.

N
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Faze 2
Integrace

Vytvoreni a ovéreni fidiciho programu
je umoznéno pred dodanim robotu,
pricemz systém dokaze zobrazit

a vyhodnotit i slozité pohyby. Zjisti se
rizika kolize, coz zabrani poSkozeni
zafizeni.

Faze 3
Provoz a udrzba

Programy mUzete odladit a upravit
pfimo od pracovniho stolu. 3D
rozvrzeni umozni vizualizovat detekci
kolizi, kontroly dosahu a pohyby robotu.




O spolecnosti Epson

Epson Robotic Solutions patfi mezi pfedni dodavatele technicky vyspélych robotickych
systém(, které jsou znamé po celém svété pro svou spolehlivost. Soucasti produktové
fady jsou Sestiosé roboty, roboty SCARA, roboty SCARA zékladni tfidy v modelovych
fadach LS a T, specidlni typy robotd Spider a N2 vyvinuté spole¢nosti Epson a také
prikopnicky dvouramenny robot. Nabidku doplriuji fidici jednotky pro zpracovani obrazu

a snimac sily Epson Force Sensor pro aplikace fizené silou.

Tato nabidka spole¢nosti Epson Robotic Solutions predstavuje jednu z nejucelengjsich
fad vysoce presnych primyslovych robott na svété, a je tak technickym prikopnikem

v oboru inteligentné fizenych automatizacnich procesu.

Technicky prikopnik

1982
Roboty Epson SCARA poprvé volné dostupné
v Japonsku

1986
Prvni robot tfidy 1 pro Cisté prostory

1997
Prvni fidici jednotka zaloZzena na osobnim poditaci

2008
Vynalezeni robotu G3 SCARA s optimalizovanym
pravym nebo levym ramenem

2009
Vynalezeni robotu Spider - jedinecného robotu
SCARA bez ,mrtvych zon*

2013
Prvni pouziti snimacl Epson QMEMS® v robotice pro
omezeni vibraci Sestiosé kinematiky

2014

Epson Compact Vision CV2: vlastni pocitac
spole¢nosti Epson pro mimoradné rychlé zpracovani
obrazu

2016

Rada Epson N2: prvni Sestiosy robot na svété
se skladacim ramenem — mimoradné kompaktni
a prostorové usporny

2017

Dvouramenny robot Epson s geometrii ramena
inspirovanou fyziologii Clovéka a vestavenymi
snimadi, jako jsou kamery, snimace sily a zrychleni

Predprodejni a poprodejni podpora

Studie proveditelnosti pro maximalni zabezpeceni
planovani a projektovani

Podpora béhem planovani a implementace

Seznamovaci seminare, kurzy programovani
a udrzby a Skoleni obsluhy

Koncepty kontroly a individuélni ddrzby
Linka podpory, opravy u zakaznika

Centralni zasobovani nahradnimi dily
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Centrum Epson Industrial
Solutions — najdete sve reseni L

Vyzkousejte v8echny nase roboty Epson v ¢innosti. S pomoci nasich odbornikl mizete sestavit,
simulovat a vylepSit svou automatizaCni aplikaci v dilenské bunce. Bunku Ize oviadat a pfipojit k siti
prostrednictvim vSech konvencnich systémd prdmyslovych sbérnic. Kromé toho vam mizeme dodat
moderni pridavna zarizeni, jako jsou systémy vidéni a sledovani dopravnika.

Domluvte si schiizku

Zavolejte nam na Cislo
+49 2159 5381800

nebo nam napiste na adresu
info.rs@epson.de

Epson Deutschland GmbH
Robotic Solutions
Otto-Hahn-Strasse 4

40670 Meerbusch, Némecko

Tel.: +49 2159 5381800
Fax: +49 2159 5383170
E-mail: info.rs@epson.de
www.epson.de/robots

Epson America Inc. Seiko Epson Corp Epson China Co, Ltd.
WWw.epsonrobots.com http:/global.epson.com/products/robots/ Www.epson.com.cn/robots/

%

O

|
EPSON EUROPE B.V. Technicka podpora: +420 246 037 281

(: Organizacni slozka WWW.epson.cz
Greenline Kacerov Jihlavska 1558/21
140 00 Praha - Michle

$  Ceska republika

I
E‘Ei Ochranné znamky a registrované ochranné znamky jsou vlastnictvim spole¢nosti Seiko Epson Corporation nebo pfislusnych vlastniku.
< Informace o produktu mohou byt zménény bez predchoziho upozornéni.






