


Zaawansowane | wszechstronne ,
oprogramowanie do roznych zastosowan

Jakosc¢ produktow zapewnia znaczng przewage konkurencyjng
w kazdej branzy. Retrospektywna ocena jakosci jest
czasochtonna i kosztowna: wymaga od producenta
przeprowadzenia wstecznej analizy procesu produkciji, aby
dowiedzieC sie, co poszito zle. Skuteczna kontrola jakosci
podczas procesu produkcji nie tylko zapewnia przejrzystosc

i efektywnosc tancucha produkciji, ale rowniez gwarantuje
wyeliminowanie wadliwych czesci w miejscu, w ktoérym powstajg.

Roboty Epson wyposazone w Epson Vision System pozwalajg producentom

od samego poczatku koncentrowac sie na jakosci. Mozna z fatwoscig wykry¢
mikrouszkodzenia na widocznych powierzchniach uszczelnien i roboczych, a takze
konturach komponentdw. Nawet w przypadku szybkiego tempa pracy, stabej
dostepnosci i waskiego zakresu tolerancji komponentéw.

Oprécz zapewnienia jakosci, Epson Vision System moze by tez uzywany do wielu

innych celdw, np. do dynamicznego i elastycznego przygotowywania czesci i kontroli
przenosnika, a takze orientacji komponentow, ich wyboru i rozmieszczania.

Epson Compact Vision CV2
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Niezawodna kontrola jakosci nawet w przypadku bardzo waskiego
zakresu toleranciji

Wiegksza przejrzystos¢ procesu produkgii

Minimalizacja kosztéw operacyjnych poprzez zmnigjszenie i
interwencii

Redukcja liczby defektdw i utrzymanie nieprzerwanej pra

Skuteczniejsze monitorowanie produktow

Kompletna automatyzacja, nawet w przypadku przygotow
ztozonych czesci




Rozwigzania przemystowe

Znaczenie przetwarzania obrazu w robotyce wzrasta np. w obszarze wykorzystania
robotéw do przetwarzania, testowania, obrobki, pomiaréw oraz kontrolowania.
System przetwarzania obrazu firmy Epson, obejmujgcy narzedzia programowe,
sprzet i kompaktowe kamery, mozna odpowiednio dostosowac do réznych
zastosowan, co pozwala zapewni¢ najwyzszy poziom wytwarzanych produktow.

Branza medyczna/farmaceutyczna
Automatyczne pipetowanie substancji

Robot Epson SCARA do pomieszczen czystych jest
wyposazony w mobilng kamere, ktdra kontroluje rézne
obszary i pozwala wprowadzac precyzyjne poprawki.
Nawet jesli wybrana czes¢ nie znajduje sie w tej samej
lokalizacji, funkcje naprowadzania kamery pozwalajg
dobierac precyzyjne pozycje dozowania i uchwytu.

Druga kamera stuzy do kontroli jakosci,
sprawdzania, czy krople znajdujg sie we
wiasciwym miejscu i czy majg wymagany
rozmiar.




Branza elektroniczna
Zespoty napedowe reflektorow

Branza motoryzacyjna

Dzieki zdolnosci elastycznego ruchu i chwytania,
szescioosiowy robot firmy Epson wyposazony w funkcije
przetwarzania obrazu moze dokfadnie zlokalizowacé
dang czes¢ i przeprowadzi¢ kontrole wewnatrz

konturu, czym mozna z tatwoscia sterowac, korzystajac
Z oprogramowania.

Dzieki réznym pozycjom montazu robot moze wykryc
idealny ksztatt i doktadne wymiary, zapewniajac
maksymalng elastycznos¢ podczas krétkich cykli
produkcii.

Montaz 3D z wykorzystaniem kamery i testowanie modutu MID

Roboty firmy Epson wyposazone w mobilng kamere
pozwalajg umieszczad, testowac i montowad
tréjwymiarowe, formowane wiryskowo urzgdzenia
sprzegajace (molded interconnect devices — MID).

Dane dotyczgce produkciji sg pozyskiwane za
posrednictwem komputera gtéwnego, co pozwala
uzyskac kody DataMatrix i zapewni¢ precyzje
renderowania.

Mobilna kamera zapewnia wysoka czestotliwos¢ dozowania
pasty lutowniczej w trzech wymiarach na poziomych

i pochytych powierzchniach, co pozwala zminimalizowac
koniecznos¢ zmiany pozycji powierzchni i zapewnic ciggtose
produkciji. Punkty dozowania sg sprawdzane wizualnie,
dzieki czemu mozliwe jest w razie potrzeby dostosowanie
Sciezki dozowania. Po koricowym montazu przetgcznika
wielofunkcyjnego i okablowania przeprowadzany jest test
technologii haptycznej, test wizualny i test dziatania sprzetu
elektrycznego w ramach kontroli jakosci.



Bardziej inteligentne i szybsze

przetwarzanie obrazu

Epson Vision System pozwala ptynnie integrowac manipulatory, kontrolery i przetwarzanie obrazu,

umozliwiajgc btyskawiczng komunikacje pomiedzy robotem i funkcjg przetwarzania obrazu.

Epson Compact Vision CV1: Twoja przepustka do
Swiata przetwarzania obrazu

Mozliwos¢ potgczenia do o$miu standardowych
kamer lub kamer USB pracujgcych w wysokiej
rozdzielczosci w ramach instalacji statej lub mobilnej,
z wykorzystaniem obiektywow zintegrowanych badz
z offsetem

usB
(lub Ethernet)

Wyswietlanie obiektow z wykorzystaniem
ogniskowych o rdéznej dtugosci, uzyskujac
Scistg kontrole i widocznosé

Doskonaty system w srodowiskach, w ktdrych
nie zawsze wykorzystuje sie komputer w celu
przetwarzania obrazéw

Epson Compact Vision CV2: Szybkie
przetwarzanie obrazu

Idealne rozwigzanie, gdy nie ma si¢ dostepu do
komputera do przetwarzania obrazéw

Wyjatkowo efektywne, odpowiednie do zadan
wymagajgcych krotkich cykli i wykorzystania kamer
0 duzej rozdzielczosci (ponad 1,3 Mpx) w kolorze
oraz czerni i bieli

usB
(lub Ethernet)

Mozliwos¢ podtaczenia do 4 kamer GigE i dwdch
USB, mobilnych lub stacjonarnych

Szybka komunikacja w standardzie GigaEthernet

Dostepny w dwdch wariantach: standardowym
CV2-SA lub CV2-HA do bardziej wymagajgcych
zastosowan

Epson Compact Vision PV1: System przetwarzania
obrazu za posrednictwem PC

Mozliwos¢ podtgczenia do 8 kamer GigE, mobilnych lub
stacjonarnych

Szybka komunikacja w standardzie GigaEthernet
sprawia, ze jest to idealne rozwigzanie dla krétkich
cyklow i kamer o duzej rozdzielczosci (ponad 1,3 Mpx)
w kolorze oraz czerni i bieli.

Wymagany komputer do przetwarzania obrazu

Kontroler robota Epson

Kontroler robota Epson

Kontroler robota Epson
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Przetacznik sieci Ethernet
(opcjonalnie)
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CV2-SA lub CV2-HA w przypadku
szczegolnie wysokich wymogow

Maks. 4 gigabitowe kamery w sieci Ethernet
i 2 kamery USB

Ethernet

Przetacznik sieci Ethernet

(technologia PoE) (opcjonalnie) . .
Maks. 8 gigabitowych

Kamer w sieci Ethernet



Systemy przetwarzania

obrazow

Epson
Compact Vision
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CV1 Cvz-S Cv2-H

Procesor

- Intel Pentium G2120 Intel Core-i7 3770

Ztacza

Ethernet, USB, monitor, mysz, klawiatura Ethernet, USB 2.0, monitor, mysz, klawiatura

Podtgczenie kamery

Maks. 2 kamery USB Do 4 kamer GigE i 2 kamer USB (maks. 6 kamer)

Wymiary 190 x 63 x 197 mm 232 x 70 x 175 mm
Pobdr mocy 24V DC (#5%) /2 A 24V DC (+5%) /12 A
Temperatura otoczenia 5-40°C 5-40°C

Waga 1,5 kg 2,1 kg

Kamery Epson USB

do systeméw Compact Vision

(CV1 ORAZ CV2)

przetwarzanie czarno-biatego przetwarzanie czarno-biatego

obrazu i kolorowego obrazu
UsB 1,3 M USB5,0M
USB VGA Kamera monochromatyczna/ Kamera monochromatyczna/
Kamera monochromatyczna kolorowa kolorowa

Rozdzielczos¢

640 x 480 pikseli 1280 x 1024 pikseli 2560 x 1920 pikseli

Rodzaje czujnikow

CMOS - 1/3" Progressive Scan  CMOS - 1/2" Progressive Scan ~ CMOS - 1/2,5" Progressive Scan

Mocowanie obiektywu

Gwint C/CS

Przeznaczenie kamery

Kabel USB 5 m do kamery stacjonarnej, kabel USB 5 m o duzej elastycznosci do kamery mobilngj

Akcesoria (opcjonalnie)

1 zestaw uchwytéw montazowych, obiektywy: oddzielnie 8, 12, 16, 25, 50 mm lub w zestawie,
1 zestaw pierscieni posrednich

Wymiary bez obiektywu

33 x 30,5 x 30 mm

Waga

50¢g

przetwarzanie czarno-biatego

J.H
przetwarzanie czarno-biatego i

obrazu i kolorowego obrazu
Kamery Epson GigE do GigE2,0M GigE 5,0 M
systeméw PC Vision (PV1) i GigE VGA Kamera monochromatyczna/ Kamera monochromatyczna/
Compact Vision (CV2) Kamera monochromatyczna kolorowa kolorowa

Rozdzielczos¢ 640 x 480 pikseli

1600 x 1200 pikseli 2560 x 1920 pikseli

Rodzaje czujnikow Efekt global shutter

CMOS - 1/4" Progressive Scan CMOS - 1/1,8" Progressive Scan CMOS - 1/2,5" Progressive Scan

Efekt global shutter Efekt rolling shutter

Mocowanie obiektywu

Gwint C/CS

Przeznaczenie kamery

Kabel Gigabit Ethernet 5 m do kamery stacjonarnej
Kabel Gigabit Ethernet 5 m o duzej elastycznosci do kamery mobilnej

Akcesoria (opcjonalnie)

1 zestaw uchwytéw montazowych, obiektywy: oddzielnie 8, 12, 16, 25, 50 mm lub w zestawie, 1 zestaw
pierscieni posrednich Kabel Gigabit Ethernet 10 m, kabel Gigabit Ethernet o duzej elastycznosci 10 m

Wymiary bez obiektywu

42 x 29 x 29 mm

Waga

90 g




Widok z przodu (CV1)

Widok z tytu (CV1)

Widok z przodu (CV2)
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Konfigurowalne narzedzia
programowe na zamowienie

Latwe programowanie

Oprogramowanie Epson Vision Guide 7.0 jest zintegrowane ze srodowiskiem
projektowym Epson RC+, co znacznie skraca czas konfiguracji i umozliwia tworzenie
sekwencji przetwarzania obrazu, wykonujgc zaledwie kilka kliknie¢. Programowanie
odbywa sie za pomoca przeciggania i upuszczania, bez koniecznosci stosowania
dodatkowych edytoréw czy zaawansowanej wiedzy na temat programowania.
Oprogramowanie dziata w systemach Windows (XP, Vista, 7 i 8.1) i komunikuije sie za
posrednictwem standardu USB lub Ethernet.

Uzyskaj pomoc, gdy jej potrzebujesz

Intuicyjny kreator utatwia przeprowadzenie konfiguracii, dzieki czemu integracja opcji
przetwarzania obrazu jest jeszcze tatwiejsza.

Oprogramowanie Epson Vision
Guide 7.0 pozwala uzyskac
wiekszg kontrole i wglad

Symulacja przetwarzania obrazéw

Tworz symulacje sekwenciji przetwarzania obrazéw przed konfiguracjg systemu robota,
aby uzyskac cenne informacje na temat srodowiska pracy.
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Rejestrowanie i ewaluacja w czasie rzeczywistym

Kontroler robota odczytuje obraz i ocenia go, umozliwiajgc analize
danych i szybkie wykrycie wad, a wszystko to bez przerywania
pracy robota.
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Kontrola wad

Oprogramowanie Epson Vision Guide jest wyposazone w elastyczng
funkcje kontroli wad, ktérej mozna uzywac w celu kontroli wizualne;
lub wykrywania wad na podstawie wstepnie zdefiniowanych
specyfikacji lub szablondw, nawet w odniesieniu do ztozonych
ksztattéw. Zapewnia to komfort podczas ostatecznej kontroli jakosci.

Kontroler linii Kontroler ksztattow

Obstuga kolorowych kamer

Kamery naszego systemu wizyjnego mozna wykorzysta¢ w celu
identyfikowania i wybierania kolorowych lub przezroczystych
czesci, co umozliwia dokonanie oceny przodu i tytu kazdej z nich,
zwiekszajac elastycznos¢ podczas planowania produkcii.

Obstuga kamer o wysokiej rozdzielczosci (2 Mpx / 5 Mpx)

Te doktadne kamery pracujgce w wysokiej rozdzielczosci
zapewniajg szerszy obszar wyszukiwania, co pozwala szybko
wyeliminowad wady i zwigkszy¢ wydajnosc.

0,3 Mpx 5 Mpx
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Konfigurowalne narzedzia
programowe na zamowienie

Dopasowywanie obiektéw geometrycznych

Za pomoca narzedzia programowego do wykrywania obiektdw geometrycznych
mozna rozpoznawac, wyrownywac i dopasowywac obiekty znacznie szybciej

i bardziej niezawodnie niz w przypadku tradycyjnej metody wykrywania szablondw badz
krawedzi. Polecenia kontroli wizualnej sg wybierane z biblioteki w celu wyeliminowania
skomplikowanych i czesto diugich sekwenciji ztozonych z wielu polecen.
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Odczytywanie kodow

Kody kreskowe, DataMatrix i QR mozna szybko identyfikowad, aby szybciej
i sprawniej Sledzi¢ produkty.

Kod kreskowy EAN 8

97000430

0 61404561 00312 567 03 07 ‘ 010334 7
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1160
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Precyzyjne i niezawodne narzedzia programowe —
najwazniejsze informacje

Zintegrowane procedury kalibraciji obstugujace rézne
orientacje i ustawienia kamer

Interfejs typu point and click przyspieszajgcy
opracowywanie prototypow

Narzedzia do analizy blobéw pozwalajgce na pomiar
rozmiaru, ksztattu i pozycji obiektow

Funkcja wyszukiwania figur geometrycznych w oparciu
o elementy czesci geometrycznych

Wyszukiwanie korelacji znormalizowanej stuzgce
do wykrywania obiektéw w zmiennych warunkach
oswietleniowych za posrednictwem zaawansowane;
technologii dopasowywania wzorcow

Funkcja wyszukiwania krawedzi stuzgca do pomiaru
odlegtosci, srednicy i catkowitej liczby z doktadnoscig
przekraczajgca poziom piksela

Funkcja wyszukiwania biegunowego i wyszukiwania
ruchu katowego pozwalajgca na szybki pomiar liczby
obrotéw ztozonych obiektow

Narzedzia linii i punktéw, pozwalajace na rysowanie
i pomiar linii tgczgcych punkty

Mechanizm odniesien do obiektéw pozwalajgcy
dopasowac kilka narzedzi wizyjnych

Histogramy stuzace do analizy danych pikseli i definiowania
wartosci krancowych dla narzedzi

Obliczenia statystyczne i oceny na potrzeby kazdego
narzedzia wizyjnego

Automatyczna kompensacja niewielkich defektow
obiektywdw kamery w przypadku odchylen katowych
w obiekcie

Sterowanie ruchem na biezgco za posrednictwem funkgciji
wej./wyj. bez zatrzymywania robota

Symulacja wizji na potrzeby symulacji petnej sekwencji ruchu

Kontrola usterek w celu pordwnywania obiektéw z obrazami
szablondw

Odczyt kodéw w celu identyfikacji kodow kreskowych
lub dwuwymiarowych koddw DataMatrix bez koniecznosci
uczenia sie ich

Obstuga kamer kolorowych i kamer wysokiej rozdzielczosci



Informacje o firmie Epson

Systemy robotéw Epson. Doktadne, szybkie i niezawodne

Nasze roboty paletyzuja, tng, frezuja, nawiercajag, szlifujg, instalujg, sktadajg
elementy oraz tworzg gotowe produkty. Dziatajg precyzyjnie i niezwykle szybko,
czesto w trybie catodobowym, a gama ich zastosowan jest niezwykle szeroka.

Nasza oferta produktéw obejmuje najbardziej wszechstronny model SCARA,
roboty szescioosiowe, uktady sterowania i oprogramowanie.

Optymalne wykorzystanie robotéw firmy Epson

Nasz serwis obejmuje kompleksowy program pomocy technicznej zaréwno
przed sprzedazg, jak i po niej. Jego zakres obejmuje nastepujace elementy:
Analiza wykonalnosci gwarantujaca najwyzszy poziom bezpieczenstwa na
etapie planowania i projektowania

Pomoc techniczna podczas planowania i implementaciji

Seminaria wprowadzajgce, kursy z dziedziny programowania/konserwaciji
i szkolenie operatoréw

Przeglady i spersonalizowane ustugi z zakresu konserwaciji
Telefoniczna obstuga klientéw i naprawy w siedzibie klienta

Centralny magazyn czesci zamiennych

1 L]

EPSON

Robot Epson Spider

Najbardziej optacalny wybor

Dzieki jedynej w swoim rodzaju
konstrukgiji robot Epson Spider
wyjatkowo szybko siega do kazdego
punktu w obszarze pracy.

14

Roboty z rodziny Epson SCARA

Niewielkie i zaawansowane roboty Epson
SCARA sa dostepne w ponad 400 wersjach,
a ich cechg charakterystyczng jest wysoka
precyzja przy duzej szybkosci pracy.



Firma Epson Robotic Solutions jest jednym z czotowych dostawcéw nowoczesnych systemow
robotycznych cenionych za niezawodnosc¢ przez klientéw z catego swiata. Nasza oferta obejmuje
roboty szescioosiowe, roboty SCARA, roboty poziomu wejsciowego SCARA LS i T, specjalne
opracowane przez firme Epson modele robotéw Spider i N2 oraz nowatorski robot Dual Arm.
Oprécz wspomnianych urzadzen oferujemy wyposazenie do przetwarzania obrazu i czujnik

do pomiaru nacisku Epson do zastosowan wykorzystujgcych site nacisku.

Pionier technologiczny

1982
Powszechna dostepnos¢ robotdéw Epson SCARA w Japonii

1986
Pierwszy robot przystosowany do pracy w pomieszczeniach
sterylnych (klasy 1)

1997
Pierwszy kontroler komputerowy

2008
Opracowanie optymalizowanego pod kgtem prawego lub
lewego ramienia robota SCARA G3

2009
Opracowanie jedynego w swoim rodzaju robota SCARA
Spider, ktdrego obszar pracy nie ma martwych stref

2013

Pierwsze zastosowanie w robotyce czujnikdw Epson
QMEMS® redukujgcych wibracje kinematyczne w konstrukciji
szescioosiowej

2014

Epson Compact Vision CV2: opracowany przez firme Epson 3t L
ultraszybki komputer do przetwarzania obrazu § p

2016 , &quw

Seria Epson N2: pierwszy na swiecie robot szescioosiowy g b

ze sktadanym ramieniem charakteryzujgcy sie wyjgtkowo "k
zwartg konstrukcjg, ktéra zajmuije niewiele miejsca

S 4
2017 Tl
Robot Epson Dual Arm z ramionami przypominajgcymi . g
ludzkie rece oraz zintegrowanymi czujnikami, takimi jak L

kamery oraz czujniki nacisku i przyspieszenia

&«

e i weres |

bt -

g mur) i

| n—'—:-l:l-..I-i ; _- .-_

Uktady sterowania firmy Epson Szescioosiowy robot Epson
Maksymalna efektywnosc i niewielkie Elastycznos$¢ dzieki obrotowym osiom.
wymiary. Kontrolery firmy Epson sg oparte Bezprecedensowa dokfadnos¢ ustawienia
na wytrzymatym, zintegrowanym systemie i przemieszczenia pozwala na precyzyjne
i przystosowane do sterowania manipulatorami wykonywanie ztozonych zadan.

oraz urzadzeniami peryferyjnymi.

15



s_PL-PL_01/18

Q
©
<

Epson Industrial Solutions E.9
Centre — optymalne rozwigzania
dopasowane do potrzeb klientow W

.

Zachecamy do zapoznania sie z petng gama robotdw Epson w akcji. W komadrce warsztatowe;

nasi eksperci oferujg pomoc w konstruowaniu, symulowaniu i ulepszaniu aplikacji zwigzanej

z automatyzacja. Komoérke mozna potgczyc z uktadami sterowania i siecig za posrednictwem dowolnego
konwencjonalnego systemu fieldbus. Oprécz tego zapewniamy tez nowoczesne urzadzenia peryferyjne,
takie jak systemy wizyjne i kontroli przenosnika.

Spotkanie z doradca

Telefon
+49 2159 5381800

Poczta elektroniczna
info.rs@epson.de

Epson Deutschland GmbH
Robotic Solutions Division
Otto-Hahn-StraBe 4
40670 Meerbusch

Telefon: +49 2159 5381800
Faks: +49 2159 5383170

Adres e-mail: info.rs@epson.de
www.epson.de/robots

Epson America Inc. Seiko Epson Corp Epson China Co, Ltd.
www.epsonrobots.com http:/global.epson.com/products/robots/ www.epson.com.cn/robots/

Epson Europe B.V. Sp. z 0.0. Infolinia: +48 22 295 37 25
Oddziat w Polsce

ul. Bokserska 66 www.epson.pl

02-690 Warszawa

Tel.: +48 22 375 75 00

Faks: +48 22 375 75 01

Znaki towarowe oraz zastrzezone znaki towarowe sa wiasnoscia firmy Seiko Epson Corporation lub odpowiednich firm.
Informacje o produkcie moga ulec zmianie bez uprzedzenia.






