Systémy strojového vidéni

Spolehlive a presné
systémy strojoveno
videni
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Vykonny vsestranny software
pro ruznorodé aplikace

Kvalita produktu je dllezitym aspektem konkurenceschopnosti
v nejriznéjsich odvétvich. Zpétné ovéreni kvality je jednak
c¢asove naro¢ng, jednak nakladné — vyrobce se musi vratit
zpét k vyrobnimu procesu a odhalit v ném chyby. Efektivni
kontrola jakosti béhem vyrobniho procesu nejenze zajistuje
transparentnost a efektivitu ve vyrobnim retézci, ale také
zachycuje vadné soucastky v procesu v mistg, kde vznikaji.

Roboty Epson s vykonnym systémem strojového vidéni Epson umoziuji vyrobclm
soustredit se na kvalitu od samého pocatku. Snadno Ize detekovat mikroskopické
vady na viditelnych, tésnicich a funk&nich povrsich stejné jako obrysy soucasti. | pfi
vysokych rychlostech, Spatné dostupnosti a vysokém stupni presnosti soucasti.

Kromé zajisténi jakosti Ize systém strojového vidéni Epson pouzit také v nejriiznéjsich
dalsich aplikacich, jako je dynamicka a flexibiini manipulace s dily a Conveyor
Tracking (odebirani za chodu pasu) a takeé zjistovani orientace soucasti, jejich presné
uchopovani a zakladani.

Epson Compact Vision CV2
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Spolehlivé fizeni jakosti i pfi velmi vysokém stupni presnosti
ZlepSeni transparentnosti vyrobniho procesu

Minimalizace provoznich néklad’ snizenim poctu potrebnych za
SniZeni poctu vad a udrZeni nepretrzitého provozu za vSec
Lepsi sledovani produktd

Komplexni automatizace, a to i pfi manipulaci se slozity




Reseni pro pramysl

At uz pouzivate roboty k manipulaci, testovani, obrabéni, méreni &i kontrole,

ma v robotice stale vétsi vyznam zpracovani obrazu. Systém zpracovani

obrazu spole¢nosti Epson, ktery se sklada ze softwarovych nastrojd, hardwaru
a kompaktnich kamer, mdize byt pfesné prizplisoben specifickym aplikacim, coz
umoznuje dosahnout nejvyssi Urovné kvality vyroby.

Zdravotnictvi a farmaceuticky primysl
Automatické pipetovani latek

Robot do distych prostor Epson SCARA ma vestavénou
mobilni kameru, ktera kontroluje rlizné oblasti a umoznuje
presné korekce polohy. Dokonce i v pfipadg, Ze cilovy

dil neni na stejném miste, Ize pomoci navadéni kamerou
docilit presné polohy pro davkovani a uchopovani.

Druha kamera provadi kontroly jakosti, aby
ovéfila, zda jsou davkovaneé kapky na spravném
misté a zda maji spravnou velikost.




Elektronicky primysl
Sestaveni polohovaci jednotky svétlometu

Automobilovy primysl

Diky svym flexibilnim pohybdm a uchopovaci schopnosti
mUze Sestiosy robot Epson s funkci zpracovani obrazu
detekovat presnou polohu dilu a provadét kontrolu
vnitfnich obrysd. Obé tyto funkce Ize snadno ovladat
pomoci softwarové platformy.

Variabilni montazni polohy umoznuji robotu dokonale
detekovat tvar a prfesné rozmeéry, coz nabizi maximalni
flexibilitu pro kratké vyrobni cykly ve vyrobg.

Kamerou ovladana tfirozmérna montaz a testovani modult MID

Mechatronickou sestavu zalozenou na technologii
tfirozmérnych moduld MID (Moulded Interconnect
Device) Ize pomoci robotl Epson vybavenych mobilni
kamerou zalozit, otestovat a sestavit.

Vyrobni data se ziskavaji prostfednictvim hlavniho
poditaCe, ktery detekuje dvourozmérné datové kody
a zajistuje presné vykreslovani.

Mobilni kamera umoznuje vysokofrekveneni prostorové
davkovani pajecich past na vodorovnych i naklonénych
povrsich, coz minimalizuje potfebu ménit polohu povrch(
a pomaha zachovat plynuly béh vyroby. Davkovaci body
jsou opticky kontrolovany tak, aby se v pfipadé nutnosti
upravila trajektorie davkovani. Po kone¢né montazi sestavy
kombinacniho spinace a kabelu je v ramci kontroly jakosti
proveden hmatovy, opticky a elektricky test funk&nosti.



Chytrejsi a rychlejsi
Zpracovani obrazu

Systém strojového vidéni Epson pfirozené spojuje kinematiku, fidici jednotku a zpracovani
obrazu. Vysledkem je rychla komunikace mezi robotem a funkci zpracovani obrazu.

Epson Compact Vision CV1: vase vstupenka do
svéta zpracovani obrazu

Kombinace az osmi kamer USB se standardnim
nebo vysokym rozliSenim, trvalou nebo mobilni
instalaci a s vyuzitim jak integrovanych, tak

samostatnych objektiv( UsB

(nebo ethernet)

vzdalenostmi umoziiuje presné fizeni a viditelnost

Idealni v prostredich, kde se ke zpracovani obrazu
nepouziva vzdy poditac

Epson Compact Vision CV2: Vysokorychlostni
zpracovani obrazu

Ideélni tam, kde ke zpracovani obrazd neni
vyzadovan pocitad

Vysoce efektivni pro dlohy, které vyzaduiji kratké
doby cyklu a vysokeé rozliseni kamery (vice nez
1,3 Mpx) v barvach i Cernobile

usB
(nebo ethernet)

Kombinace az &tyfech kamer GigE a dvou kamer
USB, mobilnich nebo stacionarnich

Vysokorychlostni komunikace prostrednictvim
gigabitového ethernetu

K dispozici v jedné ze dvou variant: standardni

Epson Compact Vision PV1: Systém zpracovani obrazu
prostiednictvim pocitace

Kombinace az osmi mobilnich nebo stacionarnich kamer
GigE

Diky vysokorychlostni komunikaci prostfednictvim
gigabitového ethernetu je idealni pro kratké doby cyklu
a vysoka rozliSeni kamery (vice nez 1,3 Mpx) v barvach
i Cernobile

VyZaduje pocitaC pro zpracovani obrazu

Ridici jednotka robotu Epson
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Ridici jednotka robotu Epson

Ridici jednotka robotu Epson



- - Cubé
t eth t t eth t i B L
Sit etherne [ Sit etherne B E:‘ —— ; :mon us
L - W o '
e SR DY
Prepinac ethernetové sité =
(volitelné) USB Az 2 kamery USB na
systém CV1
iCube
]
#
USB
Sit ethernet [ Sit ethernet (nebo ethernet)

(477 ]

- - I o
= L

CV2-SA, pripadné CV2-HA pro
zvlasté naro¢né pozadavky

Prepinac ethernetové sité
(volitelné)

AZ 4 kamery pro gigabitovy ethernet
a 2 kamery USB

usB
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Az 8 kamer pro
gigabitovy ethernet



Systemy zpracovani obrazu

Epson
Compact Vision
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CV1

Cvz-S Cv2-H

Procesor

Intel Pentium G2120 Intel Core-i7 3770

Porty

Ethernet, USB, monitor, mys, klavesnice

Ethernet, USB 2.0, monitor, mys, klavesnice

Pripojeni kamer

Az 2 kamery USB

Az 4 kamery GigE a 2 kamery USB (celkem az 6 kamer)

Rozméry 190 x 63 x 197 mm 232 x 70 x 175 mm
Prikon 24V ss+5 %/2A 24\ ss+5 % /12 A
Teplota okoli 5-40°C 5-40°C
Hmotnost 1,5 kg 2,1 kg

Kamery USB Epson

pro systém Compact Vision

(CV1 ACV2)

Zpracovani Cernobilého obrazu

USB VGA
Monochromaticka kamera

Zpracovani Cernobilého
a barevného obrazu

USB 1,3Mpx Monochromaticka /  USB 5,0 Mpx Monochromaticka /
barevna kamera

barevna kamera

Rozliseni

640 x 480 pixeld

1280 x 1 024 pixel(i

2560 x 1 920 pixelt

Typy snimact

CMOS - 1/3" Progressive Scan

CMOS - 1/2" Progressive Scan

Uchyceni objektivu

C/CS

Pouziti kamery

CMOS - 1/2,5" Progressive Scan

5m kabel USB pro stacionarni kameru, 5m vysoce ohebny kabel USB pro mobilni kameru

Prislusenstvi (volitelné)

1 sada drzakd, objektivy jednotlivé 8, 12, 16, 25, 50 mm nebo v sadé, 1 sada mezikrouzk

Rozméry bez objektivu

33 x 30,5 x 30 mm

Hmotnost

5049

Kamery Epson GigE pro
systém PC Vision (PV1)
a Compact Vision (CV2)

&

GigE 2,0Mpx Monochromaticka /  GigE 5,0 Mpx Monochromaticka /
barevna kamera barevna kamera

Zpracovani Cernobilého obrazu Zpracovani Cernobilého

a barevného obrazu

GigE VGA
Monochromaticka kamera

Rozliseni

640 x 480 pixell 1600 x 1 200 pixeld 2 560 x 1 920 pixell

Typy snimact

CCD - 1/4" Progressive Scan
Global shutter

CCD - 1/1,8" Progressive Scan
Global shutter

CMOS - 1/2,5" Progressive Scan
Global shutter

Uchyceni objektivu

C/CS

Pouziti kamery

5m kabel stacionarni kamery pro gigabitovy ethernet
5m vysoce ohebny kabel mobilni kamery pro gigabitovy ethernet

Prislusenstvi (volitelné)

1 sada drzakd, objektivy jednotlivé 8, 12, 16, 25, 50 mm nebo v sadé, 1 sada mezikrouzkd,
10m kabel pro gigabitovy ethernet, 10m vysoce ohebny kabel pro gigabitovy ethernet

Rozmeéry bez objektivu

42 x 29 x 29 mm

Hmotnost

90g




Pohled zepfredu (CV1)

Pohled zezadu (CV1)
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Pohled zepredu (CV2)
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Konfigurovatelne
softwarove nastroje na miru

Jednoduché programovani

Software Epson Vision Guide 7.0 je integrovan ve vyvojovém prostfedi Epson

RC+. Vyznamné zkracuje dobu nastaveni a umoznuje vytvorit sekvence zpracovani
obrazu pouhymi nékolika Kliknutimi. Programovat Ize pomoci mysi bez nutnosti
doplnkovych editorll nebo pokrocilych znalosti programovani softwaru. Software
pracuje v systému Windows (XP, Vista, 7 a 8.1) a komunikuje s fizenim prostfednictvim
rozhrani USB nebo ethernetu.

Pomoc vzdy po ruce

Intuitivni prlivodce nastavenim vas provede procesem nastaveni a jesté vice usnadni
integraci zpracovani obrazu.

Se softwarem Epson Vision Guide 7.0
ziskate vetsi kontrolu a rozhled

Simulace zpracovani obrazu

Pomoci simulace sekvenci zpracovani obrazu pred konfiguraci systému robotu
Ize ziskat cenné zkuSenosti s provoznim prostfedim.
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Zaznam a vyhodnoceni v realném Case

Ridici jednotka robotu snima obraz a vyhodnocuie jej. Umoziiuje
tak rychlou analyzu dat a detekci vad, aniz by doslo k preruseni
¢innosti robotu.

Kontrola vad

Software Epson Vision Guide disponuje velmi flexibilni funkci kontroly
vad, kterou lIze pouzit pfi vizualnich kontrolach nebo k detekci
nedostatk{ porovnanim s predem definovanymi specifikacemi nebo
Sablonami nebo dokonce slozitymi tvary. Ziskate tak jistotu pred
zavérecnou kontrolou jakosti.

Podpora barevnych kamer

NaSe kamery systému strojového vidéni Ize pouzit k rozpoznani

a vybéru barevnych nebo prihlednych dilll. To umozriuje vyhodnotit
predni a zadni stranu kazdého dilu, coz zvySuje flexibilitu pfi planovani
vyroby.

Podpora kamer s vysokym rozliSenim (2 Mpx / 5 Mpx)

Tyto kamery s vysokym rozliSenim a vysokou presnosti nabizeji
Sirsi oblast prohledavani, coz urychluje eliminaci vad a zvySuje
produktivitu.

|

Kontrola ¢ar Kontrola krivek

0,3 Mpx 5 Mpx
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Konfigurovatelneé softwarove
nastroje na miru

Porovnavani geometrickych objektt

Softwarovy nastroj Geometric Object umoZzniuje detekovat, orientovat a porovnavat
objekty mnohem rychleiji a spolehlivéji nez pfi konvencni detekci podle Sablony nebo
hran. Prikazy kontroly vidéni jsou vybirany z knihovny, aby se eliminovaly slozité

a Casto zdlouhavé sekvence s mnoha prikazy.

8 Wisian Guide « Compuet Vision « MET 4133 BU (vveual) - 1280 & 1004 « [Ten] E=R = T
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begoerce Dhyect akbnznr :\ »

Cteni kod
Rychle Ize rozpoznat ¢arovy kéd, dvourozmérné datové kddy a QR kddly,
coz umoznuje lépe a rychleji sledovat vyrobky.

éérovy' kéd EAN 8

97000430

0 61404561 003125670307 ‘ 010334 7
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Presné a spolehlivé softwarové nastroje — prehled

Integrované kalibra¢ni postupy, které podporuiji réizné
orientace a kalibrace kamery

Rozhrani ,,point-and-click“ pro rychlé prototypovani

Nastroje blob analyzy k méreni velikosti, tvaru a polohy
predmétd

Funkce vyhledavani geometrickych obrazcl na zakladé
geometrickych prvkd dill

Funkce vyhledavani normalizované korelace k detekci
predmétl za rliznych svételnych podminek pomoci
sofistikované technologie porovnavani se Sablonou

Funkce vyhledavani hran k méreni vzdalenosti, priméru
a celkového poctu na subpixelové drovni

Funkce vyhledavani polohy v polarnich a uhlovych
souradnicich k rychlému méreni otaCeni slozitych
predmetd

Nastroje ,Cara“ a ,bod“ ke kresleni a méfeni Car mezi
body

Mechanizmus odkazu na predmeét k vzajemnému
zarovnani vice nastrojl vidéni

Sloupcové diagramy k analyze Udajd pixell a definovani
meznich hodnot pro nastroje

Statistické vypocty a vyhodnoceni pro kazdy nastroj
videni

Automaticka kompenzace malych vad objektivu kamery
pro uhlové odchylky predmétu

Ovladani pohybu ,,catch-on-fly“ prostfednictvim
vstupné-vystupni funkce bez zastaveni robotu

Simulace vidéni pro simulaci celych pohybti

Kontrola vad pro porovnani predmétd s obrazy Sablony
Cteni kédii pro identifikaci ¢arovych kédd

a dvourozmérnych datovych kodd, aniz by bylo tfeba se je
vyslovné ucit

Podpora barevnych kamer a kamer s vysokym rozliS§enim
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O spolecnosti Epson

Robotické systémy Epson. Pfesné, rychlé a spolehlivé

NaSe roboty stohuji do palet, fezou, frézuii, vrtaji, brousi, montuji, sestavuii
a skladaji. Pracuji pfesné a mimoradné rychle, maiji Siroké spektrum pouziti
a provozni dobu ¢asto az 24 hodin denné.

Soucasti nasi rady produktt je jedna z nejkomplexnéjsich rad modeld SCARA
na svété — Sestiosé roboty, ridici jednotky a software.

Vyuzijte cely potencial robotickych systéml Epson

Nabizime uceleny predprodejni a poprodejni program podpory jako soucéast
nasich sluzeb. Co podpora zahrnuje:

Studie proveditelnosti pro maximalni zabezpedeni planovani a projektovani
Podpora béhem planovani a implementace

Seznamovaci seminare, kurzy programovani a Udrzby a Skoleni obsluhy
Navrhy inspekci a prizplsobené Udrzby

Telefonni sluzba zékaznického servisu a sluzba oprav u zékaznika

Centralni zasobovani nahradnimi dily

EPSON
EPSON
o A, 4
_-'?-ir
f['l
f
Robot Epson Spider Roboty Epson SCARA
Cenoveé vyhodny zazrak Roboty Epson SCARA se dodavaiji ve

Jedine¢na konstrukce umoznuije robotu
Epson Spider dosahnout do kazdého
rohu své pracovni oblasti v nevidanych
Casech cyklu.

14

vice nez 400 verzich. Jsou kompaktni
a vykonné a zajistuji pfesnou praci i pfi
vysokych rychlostech.



Spolecnost Epson Robotic Solutions patfi mezi predni dodavatele technicky vyspélych robotickych
systémU, které jsou znamé po celém svété pro svou spolehlivost. Soucasti produktové rfady jsou
Sestiosé roboty, roboty SCARA, roboty SCARA zakladni tfidy v modelovych fadach LS a T, specialni
typy robotl Spider a N2 vyvinuté spolecnosti Epson a také prikopnicky dvouramenny robot.
Nabidku doplruji fidici jednotky pro zpracovani obrazu a snimac sily Epson Force Sensor pro

aplikace fizené silou.

Technicky priikopnik
1982

Roboty Epson SCARA poprvé volné dostupné v Japonsku

1986
Prvni robot tfidy 1 pro Cisté prostory

1997

Prvni fidici jednotka zalozena na osobnim poditadi

2008

Vynalezeni robotu G3 SCARA s optimalizovanym pravym

nebo levym ramenem
2009

Vynalezeni robotu Spider — jedinecného robotu SCARA

bez ,mrtvych zén“
2013

Prvni pouziti snimact Epson QMEMS?®, které snizuji vibrace

Sestiosé kinematiky, v robotice
2014

Epson Compact Vision CV2: vlastni pocitaC spoleCnosti
Epson pro mimoradné rychlé zpracovani obrazu

2016

Rada Epson N2: prvni §estiosy robot na svété se
skladacim ramenem — mimoradné kompaktni a prostorovée

usporny
2017

Dvouramenny robot Epson s geometrii ramena
inspirovanou fyziologii loveka a vestavénymi snimadi,
jako jsou kamery, snimace sily a zrychleni

..]..‘ll_== [

Ridici jednotky Epson

Maximalni vykon v nejmensich
prostorech. Ridici jednotky Epson jsou
zalozeny na robustnim integrovaném
systému a mohou fidit manipulatory

a pridavna zafizeni.

Sestiosy robot Epson

Flexibilita dosazena otoCnymi
osami. Diky bezkonkurenéni
presnosti na Urovni bodd a drahy Ize
provadét slozité pracovni procesy

S vysokou presnosti.
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Centrum Epson Industrial

Solutions — najdete sve reseni

Vyzkousejte vSechny roboty Epson v akci. S pomoci nasich odbornik( mlzete sestavit, simulovat

a vylepSit svou automatizaCni aplikaci v dilenské bunce. Bunku Ize ovladat a pfipojit k siti prostfednictvim
vSech konvencnich systém( fieldbus. Kromé toho vdam miizeme dodat moderni pfidavna zafizeni, jako
jsou systémy vidéni a sledovani dopravnik.

Domluvte si schiizku

Zavolejte nam na cislo
+49 2159 5381800

nebo nam napiste na adresu
info.rs@epson.de

Epson Deutschland GmbH
Robotic Solutions Division
Otto-Hahn-StraBe 4

40670 Meerbusch, Némecko

Tel.: +49 2159 5381800
Fax: +49 2159 5383170
E-mail: info.rs@epson.de
www.epson.de/robots

Epson America Inc. Seiko Epson Corp Epson China Co, Ltd.
www.epsonrobots.com http:/global.epson.com/products/robots/ www.epson.com.cn/robots/

EPSON EUROPE B.V. Technicka podpora: +420 246 037 281
Organizacni slozka WWW.epson.cz

Greenline Kacerov Jihlavskéa 1558/21

140 00 Praha - Michle

Ceska republika

o Ochranné znamky a registrované ochranné znamky jsou vlastnictvim spole¢nosti Seiko Epson Corporation nebo pfislusnych vlastniku.
< Informace o produktu mohou byt zménény bez predchoziho upozornéni.






