Seriji ProSix C4 in C8

UcCinkovitost in
natancnost, na
kateri se lahko
zanesete




Robot za vsak hamen

Predstavljamo serijo Epson ProSix: Sestosne robote z dosegom in
najvecjo obremenitvijo za vsako uporabo — ter ze znano natancnostjo.
Nabor vkljuCuje pet robotov, tako da boste zagotovo nasli takega, ki
popolnoma ustreza vasim potrebam.

Sestosni roboti Epson ProSix C4 in C8 bodo kos vsakemu izzivu ne glede na to, v kateri
panogi ste. Odlikuje jih vitka in kompaktna oblika, ker uporabljajo naso tehnologijo tipal
QMEMSE®, pa tudi pri najvigjih hitrostih delujejo z najvedjo natanénostjo.

Serija ProSix C4 - do 4 kg obremenitve

[ ~-
Epson ProSix C4 Epson ProSix C4L
Doseg: 600 mm Doseg: 900 mm
Nacini uporabe: prepoznavanje, sestavljanje, Nacini uporabe: nalaganje in razlaganije,
spajkanje in varjenje, merjenje, preskusanje in pakiranje in izbiranje, sestavljanje, spajkanje in

pregledovanije. varjenje, paletiziranje.



Seriji Epson ProSix C4 in C8

Ti seriji sta iziemno vsestranski, saj podpirata vrsto najvedjin
obremenitev in razli¢nih dosegov. Robote je mogoce
uporabiti na Stevilnih razli¢nih podrocjih in panogah, med
drugim tudi pri avtomobilski industriji, elektroniki, strojnih
orodijih, medicinskih napravah, polprevodnikih, jestvinah ter

plastiki in kovinah.

Serija ProSix C8 - do 8 kg obremenitve

r

Epson ProSix C8

Doseg: 710 mm

Nadini uporabe: prepoznavanije,
pakiranje in izbiranje, sestavljanje,
spajkanje in varjenje, merjenje,
preskusanie in pregledovanije.

Epson ProSix C8L

Doseg: 900 mm

Nacini uporabe: nalaganje in
razlaganje, prepoznavanije,
pakiranje in izbiranje, sestavljanje,
spajkanje in varjenje, paletiziranje.
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Epson ProSix C8XL

Doseg: 1400 mm

Nacini uporabe: nalaganje in
razlaganje, izbiranje delov, pakiranje
in izbiranje, spajkanje in varjenje,
paletiziranje.



Na novo opredeliena ucinkovitost: seriji C4
in C8; hitrost, uCinkovitost, natancnost

Ce i&8ete robota, ki lahko dela v omejenih prostorih, pogosto skupaj z drugimi roboti, in je
natancen tudi, kadar se mudi, ste prisli na pravo mesto.

Epsonovi seriji ProSix C4 in C8 lahko vasemu sistemu pomagata doseci poln potencial.
Ti Sestosni stroji delujejo pri velikih hitrostin z natancnim sledenjem poti — vse to v ultratankem
ohisju. Nabor razli€nih moznosti montaze ponuja prilagodijivost, ki jo potrebuijete.

Impresivni mostveni igralec

Epsonovega Sestosnega robota lahko zlahka kombinirate z drugimi ¢lani
druzine, kot so roboti SCARA, Epson Spider in druge pomozne naprave.
Ceprav izvajajo razliéna opravila, se roboti v enotnem jeziku (Epson RC+)
pogovarjajo prek krmilnika Epson RC700-A.

Mo¢ni in tihi
Tehnologija tipal Epson QMEMS® in Epson Smart Motion Motor Management.
Ti hitri in zmogljivi Sestosni roboti imajo Epsonovo napredno tehnologijo Motor

Management in prvi¢ tudi tehnologijo QMEMS?®, ki uporablja zelo natan¢na tipala
gibanja.

Roboti, opremljeni s tehnologijo QMEMS®, omogoc&ajo iziemno tiho premikanje QAMEMS
brez vibracij tudi pri velikih obremenitvah in hitrostih. Prednost tega je visja hitrost
proizvodnje in dosledna kakovost pri vseh opravilih sestavljanja.
_ RC700-A
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Eden za vse:
Krmilnik Epson RC700-A

Krmilnik Epson RC700-A je iziemno kompakten,
gospodaren in zmogljiv ter lahko komunicira s .
sistemi fieldbus, uporabiti pa ga je mogoce tudi za B s -"’ - B e B~ B .” ‘.
prikljucitev dodatnih robotskih tipal, aktuatorjev in ’ u [! - . !
tekocih trakov.
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Vecja svoboda gibanja zaradi posebne geometrije
zglobov omogoca osi 5 gibanje pod kotom +135°. Manj
motenj zaradi krivulj, tanka oblika, interni dovodni vodi za

najvecjo zanesljivost sistema, preprosta priprava za delo
in nizji stroski vzdrzevanja.

Prihrani prostor in skrajSa ¢ase ciklov zaradi
razsirjenih moznosti, ki jih ponujata os 2 in 3.
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Zagotovite svojim robotom jasen vidni
sistem z vgrajeno obdelavo slik Epson

Compact Vision

Pospesite proizvodne postopke, zagotovite ¢im manjSe Stevilo napak in znizajte stroske — Epsonova
vgrajena obdelava slik je kos tudi najzahtevnejSim nacinom uporabe.

Kinematika, krmilnik in obdelava slik iz enega
vira

Programska oprema Epson Vision Guide

7.0 je vgrajena v razvojno okolje Epson RC+,

kar omogoca hitrejSo nastavitev in vizualna
zaporedja, ki jih je mogoCe nastaviti z nekaj

kliki. Za programiranje se uporablja pristop
»povleci in spusti«, tako da niso potrebni dodatni
urejevalniki. Robotski krmilniki in preskusna
opravila/pozicioniranje so medsebojno povezani
brez vmesniskih tezav. Se ve&, komunikacija med
roboti in sistemom za obdelavo slik poteka v zgolj
milisekundah. Epsonov sistem za obdelavo slik
podpira visokolocljivostne in barvne kamere.

Vse v dosegu, vse v vidnem polju
Priro€na mobilna prikazovalna enota za upravljanje
Ucna enota TP3

Mobilni terminal ima ergonomsko plosko ohisje s
svetlim in visokokontrastnim 10-pal&nim zaslonom
TFT-LCD. Hitri procesorji omogocajo zapleteno
vizualizacijo in upravljanje.

Epsonov Compact Vision je idealen za:
Meritve
Preverjanje kakovosti in odkrivanje napak

Pozicioniranje delov, tudi upostevajoc razlike v
proizvodnji in spreminjajoCe se lokacije

Kompleksno sledenje izdelkom na teko¢em traku

Epsonova obdelava slik je na voljo v ve¢ razli¢icah
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Primer zasnove s sistemom Epson Compact Vision CV2

USB (ali ethernet)

S sistemom Epson Compact Vision

. AEES r (CV2) za obdelavo slik ne potrebujete
" G ==== A | : Ii“ racunalnika. Sistem CV2 je primeren za
L i ‘| lss uporabe, Kkjer se zahtevajo izjemno visoka
- ik ol wini logljivost kamer in kratki dasi Giklov.
Ethernet
CL L Ethernetno stikalo (izbirno)
L
Ethernet
ERGOM e v e o CV2'SA a“ CV2‘HA )
I = o za posebej visoke hitrosti
© o L - ==

USB ali ethernet

Najvec€ 4 gigabitne ethernetne kamere in

2 kameri USB




Epson ProSix C4

C4-AB01S

Zasnova

Najvedja obremenitev

- P
Navpic¢na artikulirana roka & ‘ z

4/5* kg

Doseg

Tocka P** 600 mm *\,
Maks. 665 mm

Ponovljivost

+/-0,02 mm

J4 0,15 kg *m?

AR

ry .

Dovoljen vztrajnostni moment J5 0,15 kg*m?
J6 0,10 kg*m?
I M=
Elektriéni

Uporabniski kabli

- -

Povezava za 1 9-pinski priklju¢ek D-Sub

Pnevmatski
PrikljuCki za dovod stisnjenega zraka (4 x @ 4 mm)
Teza 27 kg
Krmilniki RC700-A, RC700DU-A
Montaza Talna/stropna — pri obeh je mozna tudi vgradna montaza
Razred za Ciste sobe (izbirno)
ISO3 in ESD
Okoljski pogoiji
Zascitni razred
IP40
J1=o0s1 J4d=0s4 * Mozno pod doloéenimi pogoji ** ToCka P: prese¢na tocka srediS¢ vrtenja
J2=0s2 J5=0s5 (glejte uporabniski priro¢nik). osi4,5in 6.
J3=0s3 J6 =0s6

Vsebina paketa
Epsonovi roboti in krmilnik

CD s programom Epson RC+, ki vkljuCuje
simulacijsko programsko opremo

2 kompleta montaznih nosilcev za robotski krmilnik
3-metrski napajalni in signalni kabel

3-metrski napajalni kabel za robotski krmilnik

Vi€ za ustavitev v sili

Vii¢ za standardne vhode/izhode

Komplet vti¢ev za uporabniske kable

2 kompleta za prikljucitev zraka
(vsak s 4 ravnimi in 4 kotnimi (90°))

Priro&niki na CD-ju

Priro&nik za namestitev/varnost

Moznosti manipulatorja
PodaljSani napajalni in signalni kabel (5 m/10 m/20 m)
Enota za sprostitev zavore

Montazni nosilec

Montaza

Sestosni roboti Epson ProSix C4 in ProSix C4L imajo
prilagodljive moznosti montaze, primerne za Stevilne
razlicne naCine uporabe.

Poleg talne in stropne montaze je mozna tudi
vgradna montaza. V tem primeru podstavek robota ni
potreben, napeljava kablov pa je skrita, kar omogocCa
manjSo viSino proizvodne celice.



Prirobnica
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Epson ProSix C4L

C4-A901S "
Zasnova Navpic¢na artikulirana roka \' J
Najvedja obremenitev 4/5* kg l . . 4
Doseg Tolslka P** 900 mm ) /"r |
aks. 965 mm
Ponovljivost +/-0,03 mm

Dovoljen vztrajnostni moment

J4 0,15 kg *m2 [
J5 0,15 kg*m?
J6 0,10 kg *m?

Uporabniski kabli

Elektri¢ni [ EEREET |
Povezava za 1 9-pinski priklju¢ek D-Sub .
Pnevmatski

Prikljucki za dovod stisnjenega zraka (4 x @ 4 mm)

Teza 29 kg
Krmilniki RC700-A, RC700DU-A
Montaza Talna/stropna — pri obeh je mozna tudi vgradna montaza
Razred za Ciste sobe (izbirno)
ISO3 in ESD
Okoljski pogoji
Zasditni razred
IP40
J1=o0s1 J4=0s4 * Mozno pod dolo€enimi pogoji ** Tocka P: presec¢na tocka sredisS¢ vrtenja
J2=0s2 J5=0s5 (glejte uporabniski prirocnik). osi4,5in 6.
J3=0s3 J6=0s6

Vsebina paketa
Epsonovi roboti in krmilnik

CD s programom Epson RC+, ki vkljuCuje
simulacijsko programsko opremo

2 kompleta montaznih nosilcev za robotski
Krmilnik

3-metrski motorni in signalni kabel
3-metrski motorni kabel za robotski krmilnik
Vi€ za ustavitev v sili

Vii¢ za standardne vhode/izhode

Komplet vti¢ev za uporabniske kable

2 kompleta za prikljucitev zraka
(vsak s 4 ravnimi in 4 kotnimi (90°))

Uporabniski priro&niki na CD-ju

Priro&nik za namestitev/varnost
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Moznosti manipulatorja
PodaljSani napajalni in signalni kabel (5 m/10 m/20 m)
Enota za sprostitev zavore

Montazni nosilec

Montaza

Sestosni roboti Epson ProSix C4 in ProSix C4L imajo
prilagodljive moznosti montaze, primerne za Stevilne
razlicne naCine uporabe.

Poleg talne in stropne montaze je mozna tudi vgradna
montaza. V tem primeru podstavek robota ni potreben,
napeljava kablov pa je skrita, kar omogoc¢a man;jso
viSino proizvodne celice.



Pogled s strani
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Epson ProSix C8

C8-A701S
Zasnova Navpic¢na artikulirana roka
Najvedja obremenitev 8 kg
Doseg Tocka P* 710 mm
Maks. 790 mm
Ponovljivost +/-0,02 mm

J4 0,47 kg*m?
Dovoljen vztrajnostni moment J5 0,47 kg*m?
J6 0,15 kg*m?

Elektri¢ni
Povezava za 1 15-pinski prikljucek D-Sub .
Povezava za 1 8-pinski priklju¢ek RJ45 (ethernet)
Povezava za 1 8-pinski prikljucek (tipalo sile)

-

Uporabniski kabli

Pnevmatski R an
Prikljucki za dovod stisnjenega zraka -
2X3J 6 mm
Teza 49 kg (IP67: 53 kg)
Krmilniki RC700-A, RC700DU-A
Montaza Talna/stropna
Razred za Ciste sobe (izbirno)
ISO3 in ESD
Okoljski pogoiji
Zascitni razred
IP40 (standardno)/IP67 (izbirno)
J1=0s1 Jd=0s4 * To¢ka P: presecna toCka sredis¢
J2=0s2 J5=0s5 vrtenja osi 4, 5in 6.
J3=0s3 J6=0s6
Vsebina paketa Moznosti manipulatorja
Epsonovi roboti in krmilnik PodaljSani napajalni in signalni kabel (5 m/10 m/20 m)
CD s programom Epson RC+, ki vkljuCuje Enota za sprostitev zavore

simulacijsko programsko opremo

2 kompleta montaZznih nosilcev za robotski krmilnik

Montaza
8-metrski napajalni in signaini kabel Sestosni roboti Epson ProSix C8, ProSix C8L in
3-metrski napajalni kabel za robotski krmilnik ProSix C8XL imajo prilagodljive moznosti montaze,

vkljuéno z montazo na tleh in na stropu, primerne za

V1i€ za ustavitev v sili o . o
Stevilne razlicne naCine uporabe.

Vti€ za standardne vhode/izhode
Komplet vti¢ev za uporabniske kable

2 kompleta za prikljucitev zraka
(vsak z 2 ravnima in 2 kotnima (90°))

Priro&niki na CD-ju

Priro¢nik za namestitev/varnost
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Epson ProSix C8L

\

C8-A901S

Zasnova

Navpicna artikulirana roka

Najvedja obremenitev

8 kg -

Doseg

TocCka P* 900 mm :
Maks. 980 mm A :

Ponovljivost

+/-0,03 mm

Dovoljen vztrajnostni moment

J4 0,47 kg *m?
J5 0,47 kg*m?
J6 0,15 kg*m?

Uporabniski kabli

Povezava za 1 8-pinski priklju¢ek RJ45 (ethernet)

Elektri¢ni
Povezava za 1 15-pinski priklju¢ek D-Sub '

-

Povezava za 1 8-pinski prikljucek (tipalo sile)

Pnevmatski [ e
Prikljucki za dovod stisnjenega zraka
2X06mm
Teza 52 kg (IP67: 56 kq)
Krmilniki RC700-A, RC700DU-A
Montaza Talna/stropna
Razred za ¢iste sobe (izbirno)
ISO83 in ESD
Okoljski pogoji
Zascitni razred
IP40 (standardno)/IP67 (izbirno)
J1=0s1 J4=0s4 * To¢ka P: prese¢na tocka sredise
J2=0s2 J5=0s5 vrtenja osi 4, 5in 6.
J3=0s3 J6=0s6

Vsebina paketa
Epsonovi roboti in krmilnik

CD s programom Epson RC+, ki vkljuCuje
simulacijsko programsko opremo

2 kompleta montaZznih nosilcev za robotski krmilnik
3-metrski motorni in signalni kabel

3-metrski motorni kabel za robotski krmilnik

Vi€ za ustavitev v sili

Vii¢ za standardne vhode/izhode

Komplet vti¢ev za uporabniske kable

2 kompleta za prikljucitev zraka
(vsak z 2 ravnima in 2 kotnima (90°))

Priro&niki na CD-ju
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Moznosti manipulatorja
PodaljSani napajalni in signalni kabel (5 m/10 m/20 m)

Enota za sprostitev zavore

Montaza

Sestosni roboti Epson ProSix C8, ProSix C8L in ProSix
C8XL imajo prilagodljive moznosti montaze, vklju¢no z
montazo na tleh in na stropu, primerne za Stevilne razli¢ne
nacine uporabe.



Pogled s strani
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Epson ProSix C8XL

C8-A1401S

Zasnhova

Navpicna artikulirana roka

Najvedja obremenitev

8 kg

Doseg

Tocka P* 1400 mm
Maks. 1480 mm

Ponovljivost

+/-0,05 mm

Dovoljen vztrajnostni moment

J4 0,47 kg*m?
J5 0,47 kg*m?
J6 0,15 kg*m?

Uporabniski kabli

Elektri¢ni
Povezava za 1 15-pinski priklju¢ek D-Sub

¥ ¥

Povezava za 1 8-pinski prikljucek RJ45 (ethernet)

Povezava za 1 8-pinski prikljucek (tipalo sile)

Pnevmatski
Prikljucki za dovod stisnjenega zraka
2X @6 mm
Teza 62 kg (IP67: 66 kg)
Krmilniki RC700-A, RC700DU-A
Montaza Talna/stropna
Razred za Ciste sobe (izbirno)
ISO3 in ESD
Okoljski pogoiji
Zascitni razred
IP40 (standardno)/IP67 (izbirno)
J1=0s1 J4=0s4 * ToCka P: preselna toCka srediS¢
J2=0s2 J5=0s5 vrtenja osi 4, 5in 6.
J3=0s3 J6=0s6

Vsebina paketa
Epsonovi roboti in krmilnik

CD s programom Epson RC+, ki vkljuCuje
simulacijsko programsko opremo

2 kompleta montaZznih nosilcev za robotski krmilnik
3-metrski napajalni in signalni kabel

3-metrski napajalni kabel za robotski krmilnik

Vi€ za ustavitev v sili

Vii¢ za standardne vhode/izhode

Komplet vti¢ev za uporabniske kable

2 kompleta za prikljucitev zraka
(vsak z 2 ravnima in 2 kotnima (90°))

Priro&niki na CD-ju

Priro¢nik za namestitev/varnost
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Moznosti manipulatorja
PodaljSani napajalni in signalni kabel (5 m/10 m/20 m)

Enota za sprostitev zavore

Montaza

Sestosni roboti Epson ProSix C8, ProSix C8L in ProSix C8XL
imajo prilagodljive moznosti montaze, vkljuéno z montazo

na tleh in na stropu, primerne za Stevilne razlicne nacine
uporabe.
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Simulacija robotskih delovnih enot

Dobra priprava je vse. Nacrtuijte in vizualizirajte vse postopke v proizvodnji, program
najprej preverite v preskusnem okolju ter izvedite odpravljanje napak in urejanje kar
s svoje mize. S simulatorjem Epson RC+, ki je vkljuCen v paket programske opreme,

boste v vseh fazah projekta prihranili Cas in denar.

1. faza - 2. faza -

zasnova integracija

Vnaprej nacrtujte robotsko delovno Ce postopek preverjanja programa
enoto v polni velikosti, da boste lahko izvedete pred dobavo robotov, boste

ugotovili pricakovani Cas cikla za zeleni  lahko hkrati razvili programe, saj lahko
namen uporabe in preverili izvedljivost, sistem prikaze celo najbolj zapletene

preden se lotite izdelave katerega koli gibe in omogoca njihovo ocenjevanie.
dela sistema. S simulacijskim sistemom  Ugotovite lahko, ali lahko pride do trkov,
nacrtujte prihodnje Siritve, tako da bo in prepredite poskodbe opreme.

prekinitev dela ¢im man;.

Se preprostejse razvijanje
zasnov s funkcijo CAD-to-Point

3. faza -
uporaba in vzdrzevanje

Napake lahko odpravljate in urejate
programe kar s svoje mize. S
3D-postavitvijo lahko vizualizirate
zaznavanije trkov ter preverjate
dosegljivost in robotske gibe.

S funkcijo CAD-to-Point lahko
podatke iz programov CAD
pretvorite v robotske toCke.

N
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O Epsonu

Epson Robotic Solutions je eden vodilnih dobaviteljev visokotehnoloskih robotskih
sistemov, ki so po vsem svetu znani zaradi svoje zanesljivosti. Ponudba izdelkov
obsega Sestosne robote, robote SCARA, zadetne robote SCARA modelov LS in T,
Epsonove posebej razvite vrste robotov Spider in N2 ter vodilnega robota Dual Arm.
Poleg tega obsega tudi krmilnike za obdelavo slik in Epsonova tipala sile za primere

uporabe z nadzorom sile.

Tako Epson Robotic Solutions ponuja eno najbolj izErpnih ponudb visokonatan¢nih
industrijskih robotov na svetu, zaradi Cesar je vodilno tehnoloSko podjetje na

podrocju pametno krmilienih postopkov avtomatizacije.

Tehnoloski pionir

1982
Epsonovi roboti SCARA so prvi¢ prosto na voljo na
Japonskem.

1986
Prvi robot za giste sobe razreda 1.

1997
Prvi krmilnik, ki temelji na osebnem racunalniku.

2008
lzumitelj robota G3 SCARA, optimiziranega za levo
ali desno roko.

2009
lzumitelj pajka — edinstvenega robota SCARA brez
mrtvih obmocij.

2013
Prva uporaba tipal Epson QMEMS® v robotiki, kar
zmanjSuje vibracije Sestosne kinematike.

2014
Epson Compact Vision CV2: Epsonov lasten
ultrahiter racunalnik za obdelavo slik.

2016

Epsonova serija N2: prvi 6-osni robot na svetu z
zgibno roko — iziemna kompaktnost in prinranek
prostora.

2017
Epsonov dvorocni robot z geometrijo roke, ki jo je

navdihnila ¢loveska fiziologija, ter vgrajenimi tipali, kot

so kamere, tipala sile in merilniki pospeska.

Pred- in poprodajna podpora:

— Studije izvedljivosti za najvedjo varnost pri
nacrtovanju in projektih,

— podpora med nadrtovanjem in izvedbo,

— uvodni seminariji, teCaji programiranja/vzdrzevanja
in usposabljanje upravljavcey,

— pregledi in individualni pristopi k vzdrzevanju,

— storitev telefonske podpore, popravilo na mestu
uporabe,

— osrednje skladis&enje nadomestnih delov.
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resitve — poisCite resitev zase
ko

Oglejte si, kako Epsonovi roboti delujejo v praksi. Razvijte, simulirajte in izboljSajte svoje postopke
avtomatizacije v delovni enoti ob pomodi nasih strokovnjakov. Enoto lahko nadzirate in povezete v
omrezje prek vseh standardnih vodil fieldbus. Poleg tega vam lahko dobavimo sodobno dodatno
opremo, kot sta vidni sistem in sledenje teko&im trakovom.

Dogovorite se za sestanek

Pokligite nas na
+49 2159 538 1800

ali nam pisite na
info.rs@epson.de

Epson Deutschland GmbH
Robotics Solutions Division
Otto-Hahn-Strasse 4
40670 Meerbusch

Telefon: +49 2159 5381800
Faks: +49 2159 5383170
E-posta: info.rs@epson.de
www.epson.de/robots

Epson America Inc. Seiko Epson Corp Epson China Co, Ltd.
www.epsonrobots.com http:/global.epson.com/products/robots/ Www.epson.com.cn/robots/

Avtera d.o.o.
jska cesta 259, p.p. 5801
1261 Ljubljana — Dobrunje
Tel.: +386 1 58 53 610
Faks: +386 1 58 53 455
Splet: www.avtera.si, www.epson.si
E-posta: epson@avtera.si

Blagovne znamke ali registrirane blagovne znamke so last podjetja Seiko Epson Corporation ali njihovih lastnikov.
Informacije o izdelkih se smejo spremeniti brez vnaprej$njega opozorila.






