Séries ProSix C4 e C8

Eficiéncia e
precisao em que
pode confiar




Um rob0 para todas as aplicacoes

Apresentacao da gama Epson ProSix: robds de seis eixos com
amplitude e capacidade de carga para todas as aplicagoes: a
precisdo como padrao. Com cinco robds na gama, encontrara um
que se adapta perfeitamente as suas necessidades.

Seja em que industria for, os robds de seis eixos Epson ProSix C4 e C8 estéo a altura do desafio.
Definidos pelo seu design esguio e compacto, conseguem trabalhar com maxima precisdo mesmo
a alta velocidade, gragas a nossa tecnologia de sensor QMEMS®,

Gama ProSix C4 com 4 kg de carga util
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Epson ProSix C4 Epson ProSix C4L
Amplitude: 600 mm Amplitude: 900 mm
Aplicagdes incluidas: identificacao, Aplicagdes incluidas: carregar e descarregar maquinas,
montagem, soldadura e brasagem, separacao de pedidos e colocagéo de produtos nas

medicoes, testes e inspecdes. embalagens, montagem, soldadura e brasagem, paletizacao.



Séries ProSix C4 e C8 da Epson

Com vérias op¢des de capacidade de carga e diferentes
amplitudes, extremamente versatil. Os robds podem

ser colocados ao servico de todos os tipos de sectores

e industrias, incluindo: Industria automadvel, sistemas
eletronicos, maquinas-ferramentas, equipamento médico,
semicondutor, produtos alimentares, plasticos e metais.

Gama ProSix C8 com 8 kg de carga util
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Epson ProSix C8 Epson ProSix C8L Epson ProSix C8XL
Amplitude: 710 mm Amplitude: 900 mm Amplitude: 1.400 mm
Aplicagdes incluidas: Aplicagdes incluidas: Aplicagdes incluidas: carregar e
identificacao, separagéo de carregar e descarregar maquinas, descarregar maquinas, separagéo
pedidos e colocacao de produtos identificacao, separagcéo de pedidos de partes, separacao de pedidos
nas embalagens, montagem, e colocagao de produtos nas e colocagao de produtos nas
soldadura e brasagem, medicoes, embalagens, montagem, soldadura embalagens, soldadura e brasagem,

testes e inspegdes. e brasagem, paletizagéo. paletizacao.



Eficieéncia redefinida: C4 e C8
Rapidos, esguios, precisos

Se pretende um rob6 que consegue trabalhar em espagos exiguos, juntamente com outros robds e
que seja exato mesmo quando o tempo escasseia, entao esta no sitio certo.

A gama Epson ProSix C4 e C8 pode ajudar o seu sistema a alcancar todo o seu potencial maximo.
As maquinas de seis eixos trabalham a alta velocidade seguindo um caminho preciso sem desvios,
tudo num corpo ultrafino. As varias opgdes de montagem proporcionam toda a flexibilidade
necessaria.

Espirito de equipa impressionante

Pode facilmente combinar os seus robds de seis eixos Epson com outros
membros da familia, tais como os rob6s SCARA, o robd Epson Spider e outros
dispositivos periféricos. Apesar de realizarem tarefas diferentes, os robds
comunicam através do controlador de idioma unico Epson RC700-A — Epson RC+.

Robusto e silencioso

Tecnologia de sensor QMEMS da Epson® e a gestdo de motor Epson Smart Motion.

Estes robbs de seis eixos rapidos e robustos apresentam a revoluciondria gestao de
motor da Epson e, pela primeira vez, a tecnologia QMEMS®, que utiliza os sensores
de movimento de alta precisao.

N

Os robbs equipados com a tecnologia QMEMS® permitem trajetorias QAMEMS

excecionalmente silenciosas e sem vibragdes, mesmo sob carga e a altas
velocidades. Beneficie deste aumento de rendimento da producéo e de qualidade
estavel consistente em todas as tarefas de montagem.
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Um rob6 para tudo:
controlador RC700-A da Epson N ,
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Extremamente compacto, excecionalmente econdémico

e robusto, o controlador Epson RC700-A consegue e 0

comunicar com os sistemas Fieldbus e, também, pode — e e B s [ = ‘.
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ser utilizado para ligar sensores, atuadores e tapetes s @ !

adicionais aos robos.
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Maior liberdade de movimento gragas a geometria especial
de articulagéo, que permite ao eixo 5 rodar num angulo de
+135°. Menos contornos de interferéncia, design fino, linhas
de alimentagao internas para maxima fiabilidade do sistema,
instalacéo simples e custos de manutenc¢ao reduzidos.

Poupa espaco e reduz os ciclos, gragas a
possibilidade de arco dos eixos 2 e 3.
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Proporcione aos seus robds uma visualizacao
nitida com o processamento de imagens
integrado Compact Vision da Epson

Acelere o processo de producéo, mantenha os erros em niveis minimos e reduza 0s custos.
O processamento de imagens integrado da Epson suporta até as aplicagdes mais exigentes.

Cinematicas, controlador e processamento de
imagens de fonte unica

O software Vision Guide 7.0 da Epson esta integrado
com o ambiente de desenvolvimento Epson RC+, o
que resulta em configuracdes rapidas e sequéncias
de visdo que podem ser criadas apenas com
alguns cliques do rato. Programacao simples com
comandos de arrastar e largar, sem necessidade de
utilizar editores adicionais. O controlador de rob6

e as tarefas/posicdes de testes estéo interligadas
sem problemas de interface. Além disso, os robds
€ 0 processamento de imagens comunicam entre

si em milissegundos. O processamento de imagens
da Epson suporta camaras de alta resolugéo e
camaras a cores.

Tudo ao alcance, tudo no campo de visao:

Operacao movel e unidade de visualizacao conveniente

Consola de instrugdes TP3

O terminal mével tem um invélucro uniforme, ergonémico
e um ecra TFT LCD de 10 polegadas, brilhante e de alto
contraste. Os processadores rapidos permitem aplicacdes

de visualizagao e operacéo sofisticadas.

O sistema Compact Vision da Epson é ideal para:
Medicdes
Inspecdes de qualidade e detecéo de erros

Posicionamento de componentes, mesmo para
variacdes de fabrico e localizagdes diversas

Acompanhamento complexo do produto no tapete

O processamento de imagens da Epson esta disponivel
em varias versoes
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Exemplo de design do Epson Compact Vision CV2:

USB (ou Ethernet)

e — e Com o Epson Compact Vision (CV2), ndo
- GEEn . é necessario ter um computador para
" il ==== i | : fi“ processamento de imagens. O CV2 é
= a ‘Lilse indicado para aplicagdes que precisam
. i B "'."_'i _' de resolucao de camara extremamente
o elevada e ciclos curtos.
Ethernet
CL L Comutador Ethernet (opcional)
L
Ethernet
e o CV2-SA ou CV2-HA
iy S ara velocidades particularmente altas
- o os- P
© o L - ==

USB ou Ethernet

Até um maximo de 4 camaras Gigabit
Ethernet e 2 cdmaras USB




Epson ProSix C4

C4-AB01S

Design

Brago articulado vertical

Capacidade de carga

4/5%g

Gama

P point** 600 mm
max. 665 mm

Repetibilidade

+/-0,02 mm

J4 0,15 kg*m?2

AR

| S

Momento de inércia admissivel J5 0,15 kg*m?
J6 0,10 kg*m?
l =
Elétrica

Cablagem do utilizador

-

Tomada para 1 conector D-Sub de 9 pinos

Pneumatica
Conectores para alimentacéo de ar comprimido 4 x @ 4 mm

Peso 27 kg
Controladores RC700-A, RC700DU-A
Instalacéao Pode ser encastrado no chao/teto

Condigdes do ambiente

Classe sala limpa (op¢ao)
ISO8 e Descarga Eletrostatica

Classe de protecao
IP4O

J1 =eixo 1 J4 = eixo 4

J2 =eix0 2 J5 =eixo 5 (consultar manual)
J3=eix03 J6 =eix0 6

Pacote

Robds Epson e controlador

CD com programa Epson RC+, incluindo software de
simulagéo

2 conjuntos de suportes de montagem para o controlador
de robd

Cabo de sinal e de alimentagdo de 3 m

Cabo de alimentacao de 3 m para o controlador de robd
Tomada de paragem de emergéncia

Ficha de entradas e saidas padréo

Conjunto de fichas para cablagem do utilizador

2 conjuntos de ligagéo para ar
(cada um com 4 tubos retos e 4 tubos curvos com um
angulo de 90°)

Manuais em CD
Manual de instalacao/seguranca

* Possivel sob certas condigoes

**P point: Ponto de interseccao dos
centros de rotagdo dos eixos 4, 5 € 6

Opcodes de manipuladores

Cabo de sinal e de alimentacao prolongado (56 m/10 m/20 m)
Unidade de libertacdo do travao

Suporte de montagem

Instalacao

Os robds de seis eixos Epson ProSix C4 e ProSix C4L tém
op¢odes de instalacao flexiveis que se adaptam a uma ampla
gama de aplicacoes.

Para além da instalagéo no chao e teto, também € possivel

a instalagéo encastrada. Neste caso, a base do robd nao é
necessaria e os cabos estao ocultos com uma calha protetora
para que possa reduzir a altura da célula de producéo.
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Epson ProSix C4L

C4-A9018

Design

Brago articulado vertical

Capacidade de carga

4/5%g f

P point** 900 mm

Gama max. 965 mm v
Repetibilidade +/-0,03 mm

J4 0,15 kg*m? [
Momento de inércia admissivel J5 0,15 kg*m?

J6 0,10 kg*m? -

Elétrica | SEESFETIEN |
Tomada para 1 conector D-Sub de 9 pinos .
Cablagem do utilizador
Pneumatica

Conectores para alimentagao de ar comprimido 4 x @ 4 mm

Peso 29 kg
Controladores RC700-A, RC700DU-A
Instalacéo Pode ser encastrado no chao/teto

Condigdes do ambiente

Classe sala limpa (op¢ao)
ISO8 e Descarga Eletrostatica

Classe de protecao
IP40

J1 =eixo 1 J4 =eixo 4

J2 =eix0 2 J5 =eixo 5 (consultar manual)
J3=eix0 3 J6 =eixo 6

Pacote

Robds Epson e controlador

CD com programa Epson RC+, incluindo software de
simulagéo

2 conjuntos de suportes de montagem para o controlador
de robd

Cabo de sinal e de motor de 3 m

Cabo de motor de 3 m para o controlador de robd
Tomada de paragem de emergéncia

Ficha de entradas e saidas padréo

Conjunto de fichas para cablagem do utilizador

2 conjuntos de ligagéo para ar
(cada um com 4 tubos retos e 4 tubos curvos com um
angulo de 90°)

Manuais no CD
Manual de instalacao/seguranca
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* Possivel sob certas condicdes

**P point: Ponto de intersec¢ao dos
centros de rotacao dos eixos 4, 5 e 6

Opcodes de manipuladores

Cabo de sinal e de alimentacao prolongado (56 m/10 m/20 m)
Unidade de libertacdo do travao

Suporte de montagem

Instalacao

Os robds de seis eixos Epson ProSix C4 e ProSix C4L tém
op¢odes de instalacao flexiveis que se adaptam a uma ampla
gama de aplicacoes.

Para além da instalagao no chao e teto, também € possivel
a instalagéo encastrada. Neste caso, a base do robd nao
€ necessaria e 0s cabos estéo ocultos com uma calha
protetora para que possa reduzir a altura da célula de
producao.



Flange
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Epson ProSix C8

C8-A701S
Design Braco articulado vertical
Capacidade de carga 8 kg
P point* 710 mm
Gama max. 790 mm
Repetibilidade +/-0,02 mm

J4 0,47 kg*m?
Momento de inércia admissivel J5 0,47 kg*m?
J6 0,15 kg*m?

Elétrica
Tomada para 1 conector D-Sub de 15 pinos e
Tomada para 1 conector RJ45 de 8 pinos (Ethernet) | !
Cablagem do utilizador Tomada para 1 conector de 8 pinos (Sensor de forca)
Pneumatica o an
Conectores para alimentagcéo de ar comprimido :
2Xx3J 6 mm
Peso 49 kg (IP67: 53 kg)
Controladores RC700-A, RC700DU-A
Instalagao Chéao/teto
Classe sala limpa (op¢ao)
ISO3 e Descarga Eletrostatica
Condigdes do ambiente
Classe de protecao
IP40 (padréo) / IP67 (opgao)
J1 =eixo 1 J4 =eixo 4 * P point: Ponto de intersecgéo dos
J2 =eix0 2 J5 =eix05 centros de rotacao dos eixos 4, 5 e 6
J3 =eix0 3 J6 = eixo 6
Pacote Opcodes de manipuladores
Robds Epson e controlador Cabo de sinal e de alimentacao prolongado (56 m/10 m/20 m)
CD com programa Epson RC+, incluindo software de Unidade de libertacdo do travao
simulagéo

2 conjuntos de suportes de montagem para o controlador ~
de robd Instalacao

Os robds de seis eixos Epson ProSix C8, ProSix C8L e ProSix
C8XL tém opcoes de instalacao flexiveis, incluindo instalacao
Cabo de alimentagcao de 3 m para o controlador de robd no ch&o e teto, que se adaptam a uma ampla gama de

aplicagdes.

Cabo de sinal e de alimentagdo de 3 m

Tomada de paragem de emergéncia
Ficha de entradas/saidas padrao
Conjunto de fichas para cablagem do utilizador

2 conjuntos de ligagéo para ar
(cada um com 2 tubos retos e 2 tubos curvos com um
angulo de 90°)

Manuais em CD
Manual de instalacao/seguranca

12
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Epson ProSix C8L

C8-A901S

Design

Braco articulado vertical

Capacidade de carga

8 kg -

Gama

P point* 900 mm :
max. 980 mm A :

Repetibilidade

+/-0,03 mm

Momento de inércia admissivel

J4 0,47 kg*m?
J5 0,47 kg*m?
J6 0,15 kg*m?

Elétrica
Tomada para 1 conector D-Sub de 15 pinos

Tomada para 1 conector RJ45 de 8 pinos (Ethernet) [

Cablagem do utiizador Tomada para 1 conector de 8 pinos (Sensor de forca)

Pneumatica =y A

Conectores para alimentagcéo de ar comprimido

2Xx @6 mm
Peso 52 kg (IP67: 56 kg)
Controladores RC700-A, RC700DU-A
Instalagao Chéao/teto

Condigdes do ambiente

Classe sala limpa (opc¢ao)
ISO3 e Descarga Eletrostatica

Classe de protecao
IP40 (padréo) / IP67 (opgao)

J1 =eixo 1 J4 = eixo 4
J2 =eixo 2 J5=eix0 5
J3=eix03 J6 =eixo 6
Pacote

Robds Epson e controlador

CD com programa Epson RC+, incluindo software de
simulagéo

2 conjuntos de suportes de montagem para o
controlador de robd

Cabo de sinal e de motor de 3 m

Cabo de motor de 3 m para o controlador de robd
Tomada de paragem de emergéncia

Ficha de entradas/saidas padrao

Conjunto de fichas para cablagem do utilizador

2 conjuntos de ligagéo para ar
(cada um com 2 tubos retos e 2 tubos curvos com um
angulo de 90°)

Manuais em CD
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* P point:Ponto de intersec¢éo dos centros
de rotacdo dos eixos 4, 5e 6

Opcodes de manipuladores
Cabo de sinal e de alimentacao prolongado (56 m/10 m/20 m)
Unidade de libertacdo do travao

Instalacao

Os robds de seis eixos Epson ProSix C8, ProSix C8L e ProSix
C8XL tém opcoes de instalacao flexiveis, incluindo instalacao
no chao e teto, que se adaptam a uma ampla gama de
aplicagdes.
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Epson ProSix C8XL s S —

C8-A1401S

Design

Braco articulado vertical

Capacidade de carga

8 kg

Gama

P point* 1400 mm
max. 1480 mm

Repetibilidade

+/-0,05 mm

Momento de inércia admissivel

J4 0,47 kg*m?
J5 0,47 kg*m?
J6 0,15 kg*m?

Cablagem do utilizador

Elétrica
Tomada para 1 conector D-Sub de 15 pinos
Tomada para 1 conector RJ45 de 8 pinos (Ethernet)
Tomada para 1 conector de 8 pinos (Sensor de forga)

Pneumatica
Conectores para alimentagéo de ar comprimido
2X06mm
Peso 62kg (IP67: 66 kg)
Controladores RC700-A, RC700DU-A
Instalagao Chéo/teto

Condig¢des do ambiente

Classe sala limpa (opcgao)
ISO3 e Descarga Eletrostatica

Classe de protecao
IP40 (padréo) / IP67 (opgao)

J1 =eixo 1 J4 =eixo 4 * P point:Ponto de interseccao dos

J2 =eix0 2 J5 =eix05 centros de rotacao dos eixos 4, 5 e 6

J3=eix03 J6 =eixo0 6

Pacote Opcodes de manipuladores

Robbs Epson e controlador

CD com programa Epson RC+, incluindo software de
simulagéao

2 conjuntos de suportes de montagem para o controlador
de robd

Cabo de sinal e de alimentacao de 3 m

Cabo de alimentagéo de 3 m para o controlador de robd
Tomada de paragem de emergéncia

Ficha de entradas/saidas padrao

Conjunto de fichas para cablagem do utilizador

2 conjuntos de ligagéo para ar
(cada um com 2 tubos retos e 2 tubos curvos com um
angulo de 90°)

Manuais em CD
Manual de instalagao/seguranca
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Cabo de sinal e de alimentagéo prolongado (5 m/10 m/20 m)
Unidade de libertagao do travao

Instalacao

Os robds de seis eixos Epson ProSix C8, ProSix C8L e ProSix
C8XL tém opcodes de instalacao flexiveis, incluindo instalacao
no chao e teto, que se adaptam a uma ampla gama de
aplicagdes.
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Simulacao de células de robo

Uma boa preparacéo é tudo. Planifique e visualize todos os procedimentos da
producao, valide o programa offline no inicio e faga a resolucao de problemas e a
edicao faciimente a partir da sua secretaria. Com o simulador Epson RC+ — incluido
no pacote de software — poupa tempo e dinheiro em todas as fases do projeto.

Fase 1 Fase 2 Fase 3

Concecao Integracao Operagéao e manutengao

Planifique a célula do robé com A execucao do processo de validacao  Resolva problemas e altere programas
antecedéncia, e em tamanho real; e do programa antes da entrega facilmente a partir da sua secretaria.
calcule a duracéo do ciclo esperado da  dos robds permite criar programas Utilize o esquema 3D para visualizar a
aplicacao, para confirmar a viabilidade  simultaneamente, com o sistema capaz  detecao de colisdes, as verificacdes
antes da producado de uma Unica peca  de apresentar e avaliar até mesmo de acessibilidade e os movimentos do
para o sistema. Para reduzir o tempo movimentos complexos. Os riscos de robd.

de inatividade ao minimo, planifique a colisdo sao identificados e os danos no
expansao futura do sistema no sistema  equipamento sao evitados.
de simulagao.

Com a fungao CAD-para-ponto,
podem ser utlizados até os
desenhos mais simples

A fungéo CAD-para-ponto permite
que os dados de CAD sejam
convertidos em pontos de robd.

5
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Sobre a Epson

A Epson Robotic Solutions é um dos fornecedores lideres de sistemas robdticos
de alta tecnologia, conhecidos em todo 0 mundo pela sua fiabilidade. A gama de
produtos inclui robds de seis eixos, robés SCARA, os modelos SCARA de entrada
de gama LS e T, o Spider especialmente desenvolvido pela Epson e os tipos de
rob6 N2, bem como o robd pioneiro de dois bragos (“Dual Arm”). Acrescem ainda
0s controlos de processamento de imagem e o0 sensor de for¢ca da Epson para

aplicagdes com controlo de forga.

Isto da a Epson Robotic Solutions uma das gamas mais abrangentes de robds
industriais de alta precisdo do mundo, o que os torna pioneiros tecnoldgicos nos

processos de automacao de controlo inteligente.

Pioneiro tecnolégico

1982
Robbs Epson SCARA disponiveis liviemente no Japao pela
primeira vez

1986
Primeiro robd para salas limpas de classe 1

1997
Primeiro controlador baseado em PC

2008
Inventor do robd G3 SCARA de braco direito ou esquerdo
otimizado

2009
Inventor do Spider — um rob6 SCARA Unico e sem zonas
mortas

2013
Primeira aplicagao dos sensores QMEMS® da Epson na
robdtica, reduzindo as vibragdes de cinematica de seis eixos

2014
Epson Compact Vision CV2: computador de processamento
de imagem ultrarrapido concebido pela Epson

2016

Série Epson N2: primeiro robd de 6 eixos do mundo com
braco dobravel — extremamente compacto e economizador
de espaco

2017

Robd de Braco Duplo da Epson com uma geometria do
braco inspirada na fisiologia humana, bem como sensores
integrados, tais como camaras, sensores de forga e
acelerometros

Apoio pré e pés-venda

Estudos de viabilidade, para a maxima segurancga
de planeamento e projeto

Apoio no planeamento e implementagao

Seminarios introdutdrios, cursos de programacao/
manutencao, formacéo de operadores

Conceitos de inspe¢ao e manutengéo individual

Linha de atendimento, servico de reparacéo nas
instalacdes

Stock central de pecas de reposicao
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Epson Industrial Solutions E.9
Center — encontre a sua solucao LR

Veja todos os nossos robds Epson em acéo. Construa, simule e melhore a sua aplicagéo de
automatizacao numa célula de oficina com a ajuda dos nossos peritos. A célula pode ser controlada e
integrada em rede utilizando todos os sistemas Fieldbus convencionais. Além disso, disponibilizamos
periféricos modernos, tais como, os sistemas de visao e de monitorizacao do tapete transportador.

Marque uma reuniao

Ligue-nos através do n.°
+49 2159 5381800

Ou envie-nos um e-mail para
info.rs@epson.de

Epson Deutschland GmbH
Robotics Solutions Division
Otto-Hahn-Strasse 4
40670 Meerbusch

Telefone: +49 2159 5381800
Fax +49 2159 5383170
E-mail: info.rs@epson.de
www.epson.de/robots

Epson America Inc. Seiko Epson Corp Epson China Co, Ltd.
www.epsonrobots.com http:/global.epson.com/products/robots/ www.epson.com.cn/robots/

PT_01/18

E‘ Epson Ibérica S.A

. Sucursal em Portugal Servigo Pés-Venda: 707 222 000
Telefone: 213 035 400 Pré Venda: 707 222 111
Fax: 213 035 490 9:00 - 18:00 (dias uteis)

? epson@epson.pt

E‘f‘ www.epson.pt

e
2  As marcas comerciais e as marcas comerciais registadas sdo propriedade da Seiko Epson Corporation ou dos respetivos detentores.
3 . ~ - e ~ 5 P

< Asinformagoes do produto estao sujeitas a alteragdes sem aviso prévio.






