Rada ProSix C4 a C8

Efektivita
a presnost, na
ktere se Ize

spolehnout




Robot pro kazdé pouziti

Predstavujeme radu Epson ProSix: Sestiosé roboty s dosahem
a nosnosti pro kazdé pouziti a samozrejmé vysokou presnosti. Rada
zahrnuje pét robotd, z nichz si jisté vyberete ten, ktery bude dokonale

vyhovovat vasim potfebam.

Sestiosé roboty Epson ProSix C4 a C8 zvladnou svéfené Ukoly v jakémkoliv odvétvi.
Diky svému $tihlému a kompaktnimu provedeni a technologii snimac¢d QMEMS®
dokézou pracovat s maximalni pfesnosti i pfi vysokych rychlostech.

Rada ProSix C4 - s nosnosti 4 kg

Epson ProSix C4

Dosah: 600 mm

Pourziti: identifikace, montaz, pajeni
a svarovani, méreni, testovani

a kontrola.

Epson ProSix C4L

Dosah: 900 mm

Pouziti: upinani a odepinani obrobkd, baleni
a odebirani ze zasobnik(, montaz, pajeni

a svarovani, paletovan.



Rada ProSix C4 a C8

Tato fada je vyjimed&né vSestranna, protoze nabizi
nejrizngjsi nosnosti a dosahy. Roboty Ize pouzit ve

v8ech odvétvich pramyslu véetné t&chto: automobilovy
prdmysl, elektronika, obrabéci technika, |ékarska zafizen,
polovodi¢ova technika, potravindrstvi, plasty a kovy.

Rada ProSix C8 - s nosnosti 8 kg
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Epson ProSix C8 Epson ProSix C8L Epson ProSix C8XL
Dosah: 710 mm Dosah: 900 mm Dosah: 1 400 mm
Pouziti: identifikace, baleni Pouziti: upinani a odepinani PouZitl: upinani a odepinani obrobkd,
a odebirani ze zasobniky, montaz, obrobkd, identifikace, baleni vyzvedavani dildi, baleni a odebirani
pajeni a svarovani, méreni, testovani  a odebirani ze zasobnikd, montaz, ze zasobnikd, pajeni a svarovan,

a kontrola. pajeni a svarovani, paletovani. paletovan.



Nova uroven efektivity: C4 a C8

Rychlost, elegance, presnost

Pokud hledate robota, ktery dokaze pracovat ve stisnénych prostorech, Casto spolecné
s dalSimi roboty, a ktery je presny i pfi rychlych vyrobnich Easech, hledate na spravném miste.

I?ady Epson ProSix C4 a C8 pomohou ziskat maximum z vaseho systému.

Sestiosé manipulatory pracuji vysokymi rychlostmi s pfesnou drahou pohybu a vSechny maiji

mimoradneé §tihlé télo. Rizné moznosti sestaveni poskytuji potfebnou flexibilitu.

Obdivuhodny tymovy hrac¢

Sestiosy robot Epson Ize snadno kombinovat s dal§imi &leny rodiny, jako jsou
roboty SCARA, Epson Spider a dalsi periferni zafizeni. Ackoliv provadéii rlizné
ukoly, hovoti roboty prostfednictvim fidici jednotky Epson RC700-A jednim
jazykem — Epson RC+.

Silny a tichy

Technologie snimact Epson QMEMS® a funkce motorového fizeni Epson Smart
Motion Motor Management.

Tyto rychlé, vykonné Sestiosé roboty maiji revoluéni motorové fizeni a poprvé také
technologii QMEMS® vyuzivajici vysoce presné snimace pohybu.

Roboty vybavené technologii QMEMS® nabizeji vyjimecné tiché pohyby bez vibraci,
a toise zatézi a pfi vysokych rychlostech. Vyhodou je vysSi vyrobni propustnost
a trvale stabilni jakost ve vSech montaznich operacich.
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Jedna pro v§echno:
fidici jednotka Epson RC700-A

Ridici jednotka Epson RC700-A je mimoradné
kompaktni, vyjimec¢né hospodarna a vykonna.
MUzZe komunikovat se systémy fieldbus a Ize ji také @ =m= =
pouzit k pripojeni dalSich robotickych snimacd,

aktuator( a dopravnika.
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Setif misto a zkracuje doby cyklu diky moZnosti
preklopenios 2 a 3.

-

Vys$8i volnost pohybu diky specidlni geometrii kloub(,
ktera umoznuje otoCeni osy 5 v Uhlu +135°. Méné kolizni
plochy, stihlé provedeni, vnittkem vedené privody
zajistujici maximalni spolehlivost systému, jednoduché
uvedeni do provozu a snizené naklady na udrzbu.



Dejte svym robotum dobry rozhled

POMOCI integrovaneho zpracovani
obrazu Epson Compact Vision

Integrované zpracovani obrazu od spole¢nosti Epson si poradi i s nejnaro¢néjSimi
aplikacemi, urychli vase vyrobni procesy, omezi chyby na minimum a snizi naklady.

Kinematika, fidici jednotka a zpracovani obrazu
od jednoho zdroje

Software Epson Vision Guide 7.0 je integrovan

s vyvojovym prostfedim Epson RC+, coz vede

Kk rychlejSimu nastaveni a kratSi dobé pro konfiguraci
vidéni. Lze to provést pouhymi nékolika kliknutimi.
Programovani vyuziva jednoduché presuny mysi
bez nutnosti dopliikovych editor. Ridici jednotka je
propojena s funkci testovacich Ukoll a polohovani,
nedochazi proto k problémim na Grovni rozhrani.
Kromé toho roboty komunikuiji se systémem
zpracovani obrazu v milisekundovych ¢asech.
Zpracovani obrazu od spolecnosti Epson podporuje
kamery s vysokym rozliSenim a barevné kamery.

VsSe v dosahu, vSe na ocich:
Prakticka jednotka pfenosného ovladani s displejem
Rucéni ovladaci panel TP3

Mobilni terminal ma ergonomicky plochy kryt

s jasnym a vysoce kontrastnim 10" displejem
TFT-LCD. Sofistikované vizualni prostfedi umozniuje
rychlou praci.

Epson Compact Vision, vhodna pouziti:
Méreni
Kontrola jakosti a detekce chyb

Zakladani soucasti dokonce i v pfipadé
vyrobnich odchylek a ménicich se poloh

Komplexni sledovani vyrobk{ na dopravniku

Zpracovani obrazu od spole¢nosti Epson je
k dispozici v rliznych verzich
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Priklad provedeni systému Epson Compact Vision CV2:

USB (nebo ethernet)
:
1
1
__"___ P—— e ., Se systémem Epson Compact Vision
—==== A (CV2) nebudete ke zpracovani obrazu
g ===F B | : fi“ potfebovat pocitad. Systém CV2 je vhodny
- se pro aplikace vyzaduijici mimoradné vysoké
o - W l-'li-—-i _' rozliSeni kamery a kratké doby cyklu.
Ethernet
CL L Prepinac ethernetové sité (volitelng)
L
Ethernet
EPSOM s vicis e o CV2'SA n,evb'O CV2'|,_|A .
[ pro obzvlast vysoke rychlosti
© o L - ==

USB nebo ethernet

Az 4 kamery pro gigabitovy ethernet
a 2 kamery USB




Epson ProSix C4

'\._‘.: * -
Svislé kloubové rameno & 4 z

C4-A601S
Provedeni
Nosnost 4/5% kg
Dosah Bod P** 600 mm \,

max. 665 mm

Opakovatelna presnost

+/—0,02 mm

J4 0,15 kg*m?2

AR

ry .

Povoleny moment setrvacnosti J5 0,15 kg*m?
J6 0,10 kg*m?
I =
Elektrické

UZivatelské privody energii

- -

Pripojka pro 1 konektor D-Sub s 9 koliky

Pneumatické

Pripojky pro privod stlaceného vzduchu 4x @ 4 mm

Hmotnost

27 kg

Ridici jednotky

RC700-A, RC700DU-A

Instalace

Podlaha/strop také se zapusténim

Kvalita okoIniho prostredi

Trida Cistoty provozu (volitelné)
CleanRoom ISO3 a ESD

Stupen kryti
IP40

J1 =o0sa1 J4 =osa 4
J2 =0sa 2 J5=o0sab
J3=0sa3 J6=0sab
Baleni

Roboty a fidici jednotka Epson

Disk CD s programem Epson RC+ v¢etné simulacniho
softwaru

2 sady montaznich pripravk( pro fidici jednotku robotu
3m napajeci a signalovy kabel

3m napajeci kabel fidici jednotky robotu

Konektor nouzového zastaveni

Konektor pro standardni vstupy a vystupy

Sada konektor( pro uZivatelské privody energit

2 sady pneumatickych pripojek
(v kazdé 4 pfimé a 4 s uhlem 90°)

UZivatelské manualy na disku CD

Instalacni a bezpecnostni manual

* Mozné za urcéitych podminek
(viz uZivatelsky manual)

**Bod P: Prlsecik os otaceni 4, 5a 6

Moznosti manipulatort
Prodlouzeny napajeci a signalovy kabel (5 m /10 m /20 m)
Odbrzdovaci jednotka

Montazni konzoly

Instalace

Sestiosé roboty Epson ProSix C4 a ProSix C4L maji flexibilni
mozZnosti instalace, které Ize pouZit pro nejrliznéjsi aplikace.

Kromé instalace na podlaze a stropé je také mozna
zapusténa instalace. V tomto pfipadé zakladna robotu neni
pozadovana a vedeni kabell je skryté, coz umoznuje snizit
vySku vyrobni bunky.
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Epson ProSix C4L

C4-A901S "
Provedeni Svislé kloubové rameno \' J
Nosnost 4/5* kg l . f :
Dosah Bod P** 900 mm ) /’.‘r N
max. 965 mm
Opakovatelna presnost +/-0,08 mm

Povoleny moment setrvacnosti

J4 0,15 kg*m? [
J5 0,15 kg*m?

Uzivatelské privody energif

J6 0,10 kg*m? -
Elektrické [ SEESFETR
Pripojka pro 1 konektor D-Sub s 9 koliky .

Pneumatické

Pripojky pro privod stla¢eného vzduchu 4x @ 4 mm

Hmotnost

29 kg

Ridici jednotky

RC700-A, RC700DU-A

Instalace

Podlaha/strop také se zapusténim

Kvalita okolniho prostredi

Trida Cistoty provozu (volitelné)
CleanRoom ISO3 a ESD

Stupen kryti
IP40

**Bod P: Prisecik os otéaceni 4, 5a 6

J1=o0sa J4 =o0sa 4 * Mozné za urcitych podminek
J2=0sa2 J5 =o0sab (viz uzivatelsky manual)
J3=0sa3 J6 =0sa 6

Baleni

Roboty a fidici jednotka Epson

Disk CD s programem Epson RC+ v¢etné simulacniho
softwaru

2 sady montaznich pfipravk( pro fidici jednotku robotu
3m napajeci a signalovy kabel

3m kabel motoru pro fidici jednotku robotu

Konektor nouzového zastaveni

Konektor pro standardni vstupy a vystupy

Sada konektor( pro uZivatelské privody energit

2 sady pneumatickych pripojek
(v kazdé 4 pfimé a 4 s uhlem 90°)

UZivatelské manualy na disku CD

Instalacni a bezpecnostni manual
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Moznosti manipulatort
Prodlouzeny napajeci a signalovy kabel (5 m /10 m /20 m)
Odbrzdovaci jednotka

Montazni konzoly

Instalace

Sestiosé roboty Epson ProSix C4 a ProSix C4L maji flexibilni
mozZnosti instalace, které Ize pouZit pro nejrliznéjsi aplikace.

Kromé instalace na podlaze a stropé je také mozna
zapusténa instalace. V tomto pfipadé zakladna robotu neni
pozadovana a vedeni kabell je skryté, coz umoznuje snizit
vySku vyrobni bunky.
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Epson ProSix C8

C8-A701S
Provedeni Svislé kloubové rameno
Nosnost 8 kg
Dosah Bod P* 710 mm
max. 790 mm
Opakovatelna presnost +/-0,02 mm

J4 0,47 kg*m?
Povoleny moment setrvacnosti J5 0,47 kg*m?
J6 0,15 kg*m?

Elektrické
Pripojka pro 1 konektor D-Sub s 15 koliky e
Pripojka pro 1 konektor RJ45 (ethernet) s 8 koliky | !
Usivatelské piivody energil Pripojka pro 1 konektor s 8 koliky (snimac sily)
Pneumatické o an
Pripojky pro privod stlaceného vzduchu -
2X @ 6 mm
Hmotnost 49 kg (IP67: 53 kg)
Ridici jednotky RC700-A, RC700DU-A
Instalace Pro montaz na podlahu a na strop
Trida Cistoty provozu (volitelné)
CleanRoom ISO3 a ESD
Kvalita okolniho prostredi
Stupen kryti
IP40 (standardné)/IP67 (volitelng)
J1=o0sa J4 =o0sa 4 *Bod P: Prlsecik os ota¢eni 4, 5a 6
J2 =0sa?2 J5=0sab
J3=o0sa3 J6 =0sa 6
Baleni Moznosti manipulatort
Roboty a fidici jednotka Epson Prodlouzeny napajeci a signalovy kabel (5 m /10 m /20 m)
Disk CD s programem Epson RC+ vCetné Odbrzdovaci jednotka
simulaéniho softwaru
Montéazni drzak pro fidici jednotku robotu Instalace
3m napajeci a signalovy kabel Sestiosé roboty Epson ProSix C8, ProSix C8L a ProSix
3m napdjeci kabel fidici jednotky robotu C8XL maji flexibilni moznosti instalace vCetné instalace na

Konektor nouzového zastaven podlaze a stropu, které Ize pouzit pro nejriiznéjsi aplikace.

Konektor pro standardni vstupy a vystupy
Sada konektor( pro uZivatelské privody energif

2 sady pneumatickych pripojek
(v kazdé 2 pfimé a 2 s uhlem 90°)

UZivatelské manualy na disku CD

Instalacni a bezpecnostni manual
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Epson ProSix C8L

C8-A901S
Provedeni Svislé kloubové rameno s
Nosnost 8 kg -

Bod P* 900 mm i

Dosah max. 980 mm

Opakovatelna presnost +/-0,08 mm

J4 0,47 kg*m?
Povoleny moment setrvacnosti J5 0,47 kg*m?
J6 0,15 kg*m?

Elektrické
Pripojka pro 1 konektor D-Sub s 15 koliky
PFipojka pro 1 konektor RJ45 (ethernet) s 8 koliky T [

Usivatelské pFivody energil Pripojka pro 1 konektor s 8 koliky (snimac sily)

Pneumatické =y -
Pripojky pro privod stlaceného vzduchu
2x @ 6 mm
Hmotnost 52 kg (IP67: 56 kg)
Ridicf jednotky RC700-A, RC700DU-A
Instalace Pro montaz na podlahu a na strop

Trida Cistoty provozu (volitelné)
CleanRoom ISO3 a ESD
Kvalita okoIniho prostredi
Stupen kryti
IP40 (standardné)/IP67 (volitelng)

J1=o0sa J4 =o0sa 4 *Bod P: Prisecik os otaceni 4, 5a 6

J2=0sa2 J5=0sab

J3=0sa3 J6 =0sa 6

Baleni Moznosti manipulatort

Roboty a fidici jednotka Epson Prodlouzeny napajeci a signalovy kabel (5 m /10 m /20 m)
Disk CD s programem Epson RC+ vCetné simulacniho Odbrzdovaci jednotka

softwaru

2 sady montaznich pfipravk{ pro fidici jednotku robotu Instalace

3m napajeci a signalovy kabel Sestiosé roboty Epson ProSix C8, ProSix C8L a ProSix
3m kabel motoru pro fidici jednotku robotu C8XL maji flexibilni moznosti instalace vCetné instalace na

Konektor nouzového zastaven podlaze a stropu, které Ize pouzit pro nejriiznéjsi aplikace.

Konektor pro standardni vstupy a vystupy
Sada konektor( pro uZivatelské privody energif

2 sady pneumatickych pripojek
(v kazdé 2 pfimé a 2 s uhlem 90°)

UZivatelské manualy na disku CD
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Epson ProSix C8XL S T —

— [
C8-A1401S y
\ -
Provedeni Svislé kloubové rameno
Nosnost 8 kg
Dosah Bod P* 1400 mm
max. 1480 mm
Opakovatelna presnost +/-0,05 mm

J4 0,47 kg*m?
Povoleny moment setrvacnosti J5 0,47 kg*m?
J6 0,15 kg*m?

Elektrické
Pripojka pro 1 konektor D-Sub s 15 koliky
Pripojka pro 1 konektor RJ45 (ethernet) s 8 koliky
Usivatelské pivody energif Pripojka pro 1 konektor s 8 koliky (snimac sily) 3 |
Pneumatické
Pripojky pro pfivod stlaceného vzduchu

2x @ 6 mm
Hmotnost 62 kg (IP67: 66 kg)
Ridici jednotky RC700-A, RC700DU-A
Instalace Pro montaz na podlahu a na strop

Trida Cistoty provozu (volitelné)
CleanRoom ISO3 a ESD
Kvalita okolniho prostredi
Stupen kryti
IP40 (standardné)/IP67 (volitelng)

J1 =osai J4 =o0sa 4 *Bod P: Prlisecik os ota¢eni 4, 5a 6

J2 =0sa?2 J5=0sab

J3=o0sa3 J6 =0sa 6

Baleni Moznosti manipulatort

Roboty a fidici jednotka Epson Prodlouzeny napajeci a signalovy kabel (5 m /10 m /20 m)
Disk CD s programem Epson RC+ vCetné Odbrzdovaci jednotka

simulaéniho softwaru

2 sady montazniho drzaku pro Fidici jednotku robotu

Instalace
Sm napajeci a signalovy kabel Sestiosé roboty Epson ProSix C8, ProSix C8L a ProSix
3m napdjeci kabel fidici jednotky robotu C8XL maji flexibilni moznosti instalace vCetné instalace na

Konektor nouzového zastaven podlaze a stropu, které Ize pouzit pro nejriiznéjsi aplikace.

Konektor pro standardni vstupy a vystupy
Sada konektor( pro uZivatelské privody energif

2 sady pneumatickych pripojek
(v kazdé 2 pfimé a 2 s uhlem 90°)

UZivatelské manualy na disku CD

Instalacni a bezpecnostni manual
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Simulace robotickych pracovist

Dobra pfiprava je vSe. Planujte a vizualizujte si vSechny procedury vyroby, overte si
svij program nejprve offline a provadgjte resSeni probléme a Upravy prace pohodiné
od stolu. Se simulatorem Epson RC+, ktery je soucCasti softwarového baliku, uSetfite

praci a penize ve vSech fazich projektu.

Faze 1 Faze 2

Navrh Integrace

Robotickou burku nejprve naplanujete  Ovéfeni programd pred dodanim

v pIné velikosti a vyzkousite robotd umoznuje vytvaret programy
predpokladané ¢asy cykld pro soubézng, pricemz systém dokaze
svoji aplikaci, abyste jesté pred zobrazit a vyhodnotit i komplexni
vyrobenim prvniho dilu systému ovérili pohyby. Zjisti se rizika kolize, coz
proveditelnost. Budouci rozsiteni zabrani poSkozeni zafizeni.

systému naplanujete v simulatoru,
abyste co nejvice omezili prostoje.

Jesté jednodussi navrh pomoci
funkce CAD-to-Point

Faze 3
Provoz a udrzba

Programy mUzete doladit a upravit
pfimo od pracovniho stolu. 3D
rozvrzeni umozni vizualizovat detekci
kolizi, kontroly dosahu a pohyby robotu.

Funkce CAD-to-Point umoznuje
konvertovat data CAD na body
robotu.

N
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O spolecnosti Epson

Spolecnost Epson Robotic Solutions patfi mezi pfedni dodavatele technicky vyspélych
robotickych systémd, které jsou zndmé po celém svété pro svou spolehlivost. Soucasti
produktoveé fady jsou Sestiosé roboty, roboty SCARA, roboty SCARA zékladni tfidy

v modelovych fadach LS a T, specidlni typy robot( Spider a N2 vyvinuté spole¢nosti
Epson a také prikopnicky dvouramenny robot. Nabidku doplnuiji fidici jednotky pro
zpracovani obrazu a snimac sily Epson Force Sensor pro aplikace fizené silou.

Nabidka spolecnosti Epson Robotic Solutions predstavuje jednu z nejucelenéjsich fad
vysoce presnych primyslovych robotl na svété. Spole¢nost je technickym prikopnikem

v oboru inteligentné fizenych automatizacnich procesu.

Technicky prikopnik

1982
Roboty Epson SCARA poprvé volné dostupné
v Japonsku

1986
Prvni robot tfidy 1 pro Cisté prostory

1997
Prvni fidici jednotka zaloZzena na osobnim poditaci

2008
Vynalezeni robotu G3 SCARA s optimalizovanym
pravym nebo levym ramenem

2009
Vynalezeni robotu Spider - jedinecného robotu
SCARA bez mrtvych zén

2013
Prvni pouziti snimacl Epson QMEMS® v robotice pro
omezeni vibraci Sestiosé kinematiky

2014

Epson Compact Vision CV2: vlastni pocitac
spole¢nosti Epson pro mimoradné rychlé zpracovani
obrazu

2016

Rada Epson N2: prvni Sestiosy robot na svété
se skladacim ramenem — mimoradné kompaktni
a prostorové usporny

2017

Dvouramenny robot Epson s geometrii ramena
inspirovanou fyziologii Clovéka a vestavenymi
snimadi, jako jsou kamery, snimace sily a zrychleni

Predprodejni a poprodejni podpora

Studie proveditelnosti pro maximalni zabezpeceni
planovani a projektovani

Podpora béhem planovani a implementace

Seznamovaci seminare, kurzy programovani
a udrzby a Skoleni obsluhy

Koncepty kontroly a individuélni ddrzby
Linka podpory, opravy u zakaznika

Centralni zasobovani nahradnimi dily
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Centrum Epson Industrial
Solutions — najdete sve reseni L

Vyzkousejte vSechny nase roboty Epson v ¢innosti. S pomoci nasich odbornikl mizete automatizované
feSeni sestavit, simulovat a vylepsit v dilenské bufice. Bunku Ize ovladat a pfipojit k siti prostfednictvim
vSech konvencénich systémd fieldbus. Kromé toho vam mdizeme dodat moderni pridavna zafizeni, jako
jsou systémy vidéni a sledovani dopravnikd.

Domluvte si schiizku

Zavolejte nam na Cislo
+49 2159 5381800

nebo nam napiste na adresu
info.rs@epson.de

Epson Deutschland GmbH
Robotics Solutions Division
Otto-Hahn-Strasse 4

40670 Meerbusch, Némecko

Tel.: +49 2159 5381800
Fax: +49 2159 5383170
E-mail: info.rs@epson.de
www.epson.de/robots

Epson America Inc. Seiko Epson Corp Epson China Co, Ltd.
www.epsonrobots.com http:/global.epson.com/products/robots/ www.epson.com.cn/robots/

), EPSON EUROPE B.V. Technicka podpora: +420 246 037 281

Organizacni slozka WWW.epson.cz
Greenline Kacerov Jihlavskéa 1558/21

140 00 Praha - Michle

Ceska republika

L»; Ochranné znamky a registrované ochranné znamky jsou vlastnictvim spole¢nosti Seiko Epson Corporation nebo pfislusnych vlastniku.
¢ Informace o produktu mohou byt zménény bez predchoziho upozornéni.






