Série ProSix VT6

Automacao cada
vez mais simples




A solugao rentavel para
tarefas repetitivas

Flexivel e pronta para a agao Conceito multifungdes compacto e de facil

~ ~ X an configuracao
As solugdes de automagdo modernas ndo tém gurag

necessariamente de envolver um investimento significativo. Gragas ao controlador integrado, a série VT6 nao

O melhor exemplo é 0 VT6, um robd de 6 eixos flexivel, ocupa muito espago. Os tempos de configuracao séo
eficiente e compacto, que esta pronto para a agéo € é substancialmente mais curtos do que ao ligar um robd
extremamente rentavel em termos de investimento e de com um controlador externo. O potente ambiente de
funcionamento. E a solucéo ideal para tarefas e processos gestao de projetos e desenvolvimento RC+ da Epson
simples e repetitivos, que ainda ndo foram automatizados. torna a programacao simples com uma interface de

utilizador Windows intuitiva. Basta ligar e ja esta!

Unidade de motor sem bateria sustentavel e
rentavel

Com um alcance de 920 mm e uma carga util maxima
‘\ de 6 kg, o VT6 tem capacidade para uma produgéo de
baixo volume com uma elevada variedade de tarefas
& repetitivas. E perfeito se procura dar os primeiros
passos no sentido da automacéo ou pretender reduzir
0 numero de maquinas que tem atualmente.

A unidade de motor ndo tem uma bateria, 0 que
permite reduzir o tempo de inatividade, ja que nao
existe uma bateria para substituir. Poupa energia e
custos de manutengéo.

O VT6-L DC pode ser ligado a bateria de veiculos
guiados automatizados (AGV) para reduzir a

" necessidade de espaco adicional. Desta forma, deixa
de ser necessario adquirir um conversor CC/CA em
separado para fornecer energia ao robd.

Disponivel em stock
para envio imediato




Suportes de camara opcionais

Para uma montagem simples da cdmara

Cavidade no sexto eixo

Para cablagem rapida e simples

Nome: Robd VT6-L de 6 eixos
Alcance: 920 mm

Carga util: 6 kg

Placas de montagem para cablagem externa opcionais

Encaminhamento de cabos externos flexivel

Design inteligente

Facil de configurar e sem necessidade de conhecimentos de
programacao extensos

Poupe espaco com o controlador incorporado

Reduza o custo de manutencao e o tempo de inatividade
das maquinas com uma unidade de motor sem bateria

Custos reduzidos de aquisicao e de funcionamento




|deal para varias
aplicacoes diversificadas

Quer seja para tarefas de carregamento, descarregamento,
alimentacao de maquinas, recolha, colocacao, embalagem
e paletizacao, o VI6-L pode ser programado para fazer tudo
e oferece varias vantagens em muitas aplicacoes diferentes.
Substitui as tarefas manuais ineficientes e os seis eixos
oferecem maior flexibilidade do que os sistemas lineares.

Muitas vezes, o carregamento e descarregamento de maquinas CNC, de
torneio/fresagem, de fundi¢cdo ou para trabalhar madeira continua a ser
uma tarefa rotineira manual e monétona. O VT6-L evita tempos de
espera desnecessarios, por exemplo, durante as pausas, e permite

um aumento significativo dos volumes de produgao.

Carregamento/descarregamento

de maquinas /-l /\

Embalar e paletizar

A colocagéo de produtos em embalagens € o cartéo

de visita de qualquer fabricante. A automatizacao desta
fase de fabrico com a série VT6 € um investimento
relativamente reduzido, mas vantajoso. O robd garante
uma elevada fiabilidade dos processos e, por conseguinte,
da qualidade, mesmo em ciclos de alta velocidade, para
todas as tarefas de embalagem e paletizacéo. Desta
forma, a méo-de-obra valiosa pode ser utilizada noutras
tarefas de forma mais rentavel.



Otimizar a eficiéncia e produtividade em armazéns

O VT6-DC ¢ ideal para aplicacées de separacao e
ordenacao. Pode ser instalado sobre um AGV para criar uma
solugcédo automatizada de transporte e entrega. Desta forma,
a eficiéncia e produtividade sao melhoradas, acelerando
0 processo de procura e deslocagao de pecas. Também
liberta os trabalhadores para se dedicarem a tarefas mais
importantes e especializadas.

Limpeza da forma mais automatizada

A maquina de limpeza industrial para pecas
fundidas, produzida por um fornecedor da
industria automdvel, esta agora a ser carregada
de forma totalmente automatica pelo VT6-L.

O VT6-L coloca as pecas fundidas individuais
na maquina para remover cCom precisao
quaisquer vestigios de sujidade. Ao adicionar
esta operacao ao ciclo de producéo, é possivel
garantir o acompanhamento continuo no
processo, que é agora totalmente digitalizado.




Conceito incorporado, com
funcionamento em rede simples

O controlador integrado do VT6 consegue comunicar com todos 0s
sistemas Fieldbus convencionais e pode ser faciimente integrado em
diversos processos de produgao. Em comparagdo com os robds de
6 eixos convencionais, o consumo energético do VT6-L é até 30%
mais baixo. A unidade de motor sem bateria reduz os custos de
funcionamento e é amiga do ambiente.

Lampada indicadora da EPSO
poténcia de servocontrolo

Montagem simples Cablagem rapida e facil
da camara

\-\.
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Encaminhamento
de cabos externos
flexivel

Controlador integrado na base
do robd




Etheritet/IP EtherCAT™ 39495

S22 Devicevtet (Crink

Controlador incorporado

Ligacéao para interruptor de

paragem de emergéncia Bot&o Reset (Repor)

Porta USB para cdpia de
segurancga

Porta USB para PC
Porta RJ45 para Ethernet

Ligagao para Consola de
instrucdes TP2 e TP3

Ligagdes para 24/16
canais de I/O padrao

Apresentagéo de
informagdes sobre
0 estado e modo de
execucao

Ranhura para placa de expansao

Controlador incorporado (VT6-1P67)




Ambiente de
desenvolvimento intuitivo
e potente EPSON RC+7.0

O potente ambiente de gestao de projetos e desenvolvimento RC+7.0
da Epson é ideal para programar as suas aplicacdes de forma simples,
com uma interface de utilizador Windows intuitiva, estrutura aberta e
processamento de imagens incorporado.

Ambiente de desenvolvimento RC+ Consola de instrugbes

p. ex., PC industrial

EPSON

Processamento de imagens Placas de expanséo Fieldbus Consola de instrugdes




Opcoes de software suportadas:

Vision Guide 7.0
Software de processamento de imagem da
Epson para cdmaras de alta resolucao e
camaras a cores

RC+ API 7.0

Integracao pratica de software e bases
de dados externos e desenvolvimento de
interfaces de utilizador personalizadas

Ponto de controlo externo (ECP)
Para uma instrucao facil de cantos e curvas

GUI Builder 7.0

Para conceber a sua propria interface

de utilizador baseada na linguagem de
programacéao simples da Epson, a SPEL +

Reconhecimento 6tico de caracteres (OCR)
Para detecéo e controlo seguros de tipos de
letra e simbolos




Série V16

UG e.n ergla/c_o Tpnmento ge 100-240V CA monofésica/s m 48V-CC
cabo de alimentacao
o = : ~ Sala limpa ISO = -
Especificacao do ambiente Padréao Classe 4 Protecao IP67 Padrao
- Classificagao 3 kg
Carga util (carga)?
Max. 6 kg
Alcance max.
Max. 1000 mm
Repetibilidade +0,1 mm
+170° (£30°
giclEe= Tl Rl para a versao +170°
de parede)
Articulagao n.° 2 —160° a +65°
Amplitude de movimento maxima Articulagdo n.° 3 -51°a +190°
Articulagdo n.° 4 +200°
Articulagao n.° 5 +125°
Articulagao n.° 6 +360°
Articulagao n.° 2 122,5%s
Velocidade de funcionamento ARG 1z
maxima Articulagao n° 4 268,75 188,1%s
Articulagdo n.° 6 293,2°%s 234,5%s
Articulagdo n.° 4 0,3 kg/m?
Momento de inércia® Articulag&o n.° 5 0,3 kg/m?
Articulagdo n.° 6 0,1 kg/mé
: Mesa/Teto/
4
Tipo de montagem Parede Mesa

o)

ificio do parafuso e intervalo de

instalagdo do rob6 200200 [mm] @9 [mm}

Travao Todos os eixos

Peso (sem cabos) 40 kg 42 kg 40 kg
Controlador aplicavel Controlador incorporado
Capacidade de poténcia® 1,2 kVA

Fio instalado para utilizacdo pelo

: Nenhum (op¢ao de cablagem externa disponivel
cliente pg 9 P )

Tubo pneumatico instalado para

o - : Nenhum (opgéo de cablagem externa disponivel
utilizacao pelo cliente (opg . P )

Entradas/saidas /0 padrao 24 de entrada, 16 de saida (ndo polarizado)

8 de entrada, 8 de saida (fungéo remota
atribuida a I/0 padrao)

Marcagao CE, Diretiva CEM, Diretiva Maquinas, Diretiva RoHS
Marcacao KC/ Marcagéao KCs

I/O remoto

Norma de seguranca
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(Gestao facil e controlo de toda a frota
de robds

O Sistema de gestao de robbs (RMS) da Epson ajuda-o a configurar e monitorizar até 200 controladores de
robd a partir de uma localizacao central. Através da rede local ou da Intranet, pode monitorizar e guardar o
estado de funcionamento, realizar atualizagdes de firmware em simultaneo para todos os controladores e
apresentar os valores de vida Util do motor, transmissao e cinta dos robds.

Com o RMS, tem o controlo da sua frota de rob6s Epson e pode aumentar a produtividade no fabrico e nos
processos de inspecao de qualidade.

Convém saber: Pode utilizar o sistema de gestao gratuitamente para até trés controladores de robd da Epson.

Série Epson SCARA LS-B
Carga util: 3a20 kg
Alcance: 450 a 1.000 mm

Série Epson SCARA G
Carga util: 1 a20 kg
Alcance: 175 a 1.000 mm

Série Epson SCARA RS
Carga util: 3a 4 kg
Alcance: 250/550 mm

Série Epson ProSix-C
Carga util: 4 a 12 kg
Alcance: 600 a 1.400 mm

Série Epson ProSix-N
Carga util: 2,5 a 6 kg
Alcance: 450 a 1.000 mm

iz
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Monitorizacédo do estado do Monitorizagédo do controlador

robd Verifique o estado geral de
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Correia dentada

Redutor

Com base nos valores da vida
util dos varios componentes dos
robos ligados a rede, pode criar
um plano de manutencéao solido
e evitar paragens imprevistas.

Previsao do periodo de vida util
para:

e Motor
e Correia dentada

e Redutor

funcionamento ou o estado de
componentes individuais de varios
robds Epson, incluindo:

e Ecré de estado agregado para
cada grupo

* Protocolo de evento de erros ou
avisos ocorridos no controlador

¢ Vis&o geral clara das copias de
seguranga programadas com
gestao de versdes



Reduza os custos e poupe tempo

¢ Quase 100 % de disponibilidade da sua frota de robds,
sem interrupgdes ou manutencéo nao planeada

¢ Monitorizacao centralizada que permite poupar tempo
(PC ou tablet) para até 200 controladores de robd

¢ Mais seguranca com copias de seguranca regulares

¢ Agenda de manutencgéo precisa e solida, gragas a
previsao da vida Uutil

Configuracao. Gestao.
Monitorizacéao.

No PC ou tablet, através do painel
com elementos gréficos ou com a
visualizagao em lista, a gestéo da sua
frota de robds Epson é simples e
conveniente.

Série Epson SCARA T
Carga util: 3 a 6 kg
Alcance: 400/600 mm

Série Epson ProSix-VT6
Carga util: 6 kg
Alcance: 920 mm

| L) 3
T _» -

Configuracao do controlador

>

Interruptor Ethernet

Pode configurar as definicdes do ambiente do controlador em lote, ajustar 0 tempo de definicdes e programas de
funcionamento, atualizacdes de firmware, etc, para varios controladores na rede.

EPSON psan Robsat Massgerma= Svie v m™

@
o
o

e Transferéncia rapida e conveniente de atualizacbes
de firmware

® Recuperacao sem problemas das definicdes e
dados de programacao do robd gragas as copias de
seguranga

e Comparacao de versdes para andlise de erros
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Simulacao de celulas de robd

Uma boa preparagéo é tudo. Planifique e visualize todos os procedimentos da
producao, valide o programa offline no inicio e faga a resolugdo de problemas € a

edicéo faciimente a partir da sua secretaria. Com o simulador Epson RC+ — incluido

no pacote de software — poupa tempo e dinheiro em todas as fases do projeto.

Fase 1
Concecao

Planeie antecipadamente a totalidade
da célula do seu rob6 e avalie a
duracgé&o do ciclo esperado da
aplicagcao para verificar a viabilidade
antes do inicio da produgéo de
qualquer uma das pec¢as do sistema.
Para reduzir o tempo de inatividade ao
minimo, planifique a expansao futura
do sistema no sistema de simulagao.

N
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Fase 2
Integracao

A execucao do processo de validagcao
do programa antes da entrega

dos robbs permite criar programas
simultaneamente, tendo o sistema
capacidade de apresentar e avaliar até
mesmo movimentos complexos. Os
riscos de coliséo s&o identificados e 0s
danos no equipamento sao evitados.

Fase 3
Operacéao e manutengao

Resolva problemas e altere programas
facilmente a partir da sua secretaria.
Utilize o esquema 3D para visualizar a
detecao de colisdes, as verificagcdes
de acessibilidade e os movimentos do
robo.




Pioneiro em solugoes de robdtica
globais para automacao inteligente

A Epson Robotic Solutions é uma das principais fornecedoras de sistemas robdticos
inovadores de alta tecnologia, conhecida em todo o mundo pela sua fiabilidade. A
gama de produtos inclui robds de seis eixos, robds SCARA, os modelos SCARA

de entrada de gama LS e T, o Spider especialmente desenvolvido pela Epson e os
tipos de robd N, bem como o robd pioneiro de dois bragos (“Dual Arm”). Acrescem
ainda os controlos de processamento de imagem e o sensor de forga da Epson
para aplicacdes controladas pela forca.

Isto da a Epson Robotic Solutions uma das gamas mais abrangentes de robds
industriais de alta precisdo do mundo, o que os torna pioneiros tecnoldgicos nos
processos de automacao de controlo inteligente.

Pioneiro tecnoldégico Apoio pré e pds-venda

1982 Estudos de viabilidade, para a maxima seguranca

Robbs SCARA da Epson disponiveis livremente no Japao pela de planeamento e projeto

primeira vez Apoio no planeamento e implementacao

;,9.86 . b la limoa de ¢ ’ Seminarios introdutodrios, cursos de programagao/
fIMEIro robo para sala fimpa de classe manutencao, formacéo de operadores

1997 . . ~ e

Primeiro controlador baseado em PC Conceitos de inspecao e manutencao individual

2008 Linha de atendimento, servico de reparagdo nas

Inventor do robd G3 SCARA, otimizado para braco direito ou instalagoes

braco esquerdo Stock central de pecgas de reposicéo

2009

Inventor do Spider — um robd SCARA Unico sem zonas mortas

2013

Primeira aplicagdo dos sensores Epson QMEMS® na robdtica,
reduzindo as vibragdes de cinematica de seis eixos

2014
Epson Compact Vision CV2: o computador de processamento
de imagem ultrarrapido concebido pela Epson

2016

Série Epson N2: Primeiro robd de 6 eixos do mundo com
braco dobravel — extremamente compacto e economizador de
espago

2017

Robd de Braco Duplo da Epson com uma geometria do
brago inspirada na fisiologia humana, bem como sensores
integrados, tais como camaras, sensores de forga e
acelerémetros

2019
Langcamento no mercado dos modelos de robd de entrada de
gama T series e VT com controlador integrado

15



Epson Industrial Solutions E."

Industrial

Center — encontre a sua solugao _ <

I Center ‘

Veja todos os nossos robds Epson em acao. Construa, simule e melhore a sua aplicacao
de automacao numa célula de oficina com a ajuda dos nossos peritos. A célula pode

ser controlada e integrada em rede utilizando todos os sistemas Fieldbus convencionais.
Além disso, disponibilizamos periféricos modernos, tais como, os sistemas de viséo e de
monitorizacao do tapete transportador.

Marque uma reuniao

Ligue-nos através do n.°
+49 2159 5381800

ou envie-nos um e-mail para
info.rs@epson.de

Epson Deutschland GmbH
Robotic Solutions
Otto-Hahn-Strasse 4
40670 Meerbusch

Telefone: +49 2159 5381800
Fax +49 2159 5383170
E-mail: info.rs@epson.de

www.epson.de/robots
Epson America Inc. Seiko Epson Corp Epson China Co, Ltd.
www.epsonrobots.com http://global.epson.com/products/robots/ www.epson.com.cn/robots/

| ' A voltagem disponivel é 43-60V CC e o valor maximo absoluto é 72V CC.

2 Nao aplique carga que exceda o valor méximo de carga Util.

3 Se o centro de gravidade estiver localizado no centro de cada brago. Se o centro de gravidade n&o estiver localizado no centro de cada brago, ajuste o valor excéntrico utilizando o comando INERTIA.

4 Os manipuladores estdo definidos como “Montagem na mesa” quando s&o enviados. Para utilizar os manipuladores através de outra coordenacéo de instalagdo, € necessario alterar as definicdes do modelo no Software RC+.
5 A capacidade necessdria real depende dos movimentos do rob6.
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© Epson Ibérica S.A Servigo Pés-Venda: 707 f

Epson.PT 8}  @EpsonPortugal
; Sucursal em Portugal 222 000 B = P! g

Telefone: 213 035 400 Pré Venda: 707 222 111 @Epson_PT in epson-iberica
[e] Fax: 213 035 490 9:00 - 18:00 (dias Uteis)
- epson@epson.pt

R www.epson.pt/contactus ®
Q' As marcas comerciais e as marcas comerciais registadas s&o propriedade da Seiko Epson Corporation ou dos respectivos detentores. E P N
<C Asinformagdes do produto estdo sujeitas a alteragdes sem aviso prévio.
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https://www.facebook.com/Epson.PT
www.instagram.com/epsonportugal
https://twitter.com/Epson_PT
https://www.linkedin.com/company/epson-iberica/

