ProSix serii C

Wydajnosc

| precyzja, na
Ktorych mozna
polegac

EPSON
EXCEED YOUR VISION



Robot do wszelkich zastosowan

Przedstawiamy roboty Epson ProSix serii C: roboty szescioosiowe z zasiegiem
i udzwigiem do wszelkich zastosowan oraz precyzjg w standardzie. Z szerokie;
oferty wybierzesz taki, ktoéry bedzie idealnie dopasowany do Twoich potrzeb.

Roboty Epson ProSix serii C sprostajg stawianym im wyzwaniom niezaleznie od branzy. Wyrdzniajg
sie smuktg, kompaktowg konstrukcjg i mogg pracowac z maksymalng precyzjg nawet przy duzych
predkosciach, dzieki naszej technologii czujnikdw QMEMS®,

ProSix serii C4 — udzwig 4 kg ProSix serii C8 — udzwig 8 kg
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Epson ProSix C4 Epson ProSix C4L Epson ProSix C8

Zasieg: 600 mm Zasieg: 900 mm Zasieg: 710 mm

Wybrane zastosowania: Wybrane zastosowania: Wybrane zastosowania:
identyfikacja, montaz, zatadunek i roztadunek maszyn, identyfikacja, pakowanie
lutowanie i spawanie, pakowanie i kompletowanie i kompletowanie zamdwien,
pomiar, testowanie i kontrola. zamowien, montaz, lutowanie montaz, lutowanie i spawanie,

i spawanie, paletowanie. pomiar, testowanie i kontrola.



Epson ProSix serii C

To seria niezwykle wszechstronnych robotéw o réznym udzwigu
i zasiegu. Moga one by¢ wykorzystywane we wszystkich
sektorach i gateziach przemystu, takich jak: motoryzacja,
elektronika, obrabiarki, sprzet medyczny, potprzewodniki,
branza spozywcza, tworzywa sztuczne i metale.

ProSix C12 — udzwig 12 kg

& o A - —
Epson ProSix C8L Epson ProSix C8XL Epson ProSix C12XL
Zasieg: 900 mm Zasieg: 1400 mm Zasieg: 1400 mm
Wybrane zastosowania: Wybrane zastosowania: zatadunek Wybrane zastosowania: zatadunek
zatadunek i roztadunek maszyn, i roztadunek maszyn, kompletacja i roztadunek maszyn, kompletacja
identyfikacja, pakowanie czesci, pakowanie i kompletowanie czesci, pakowanie i kompletowanie
i kompletowanie zamdwien, zamaowien, lutowanie i spawanie, zamowien, lutowanie i spawanie,
montaz, lutowanie i spawanie, paletowanie. paletowanie.

paletowanie.



Szybkie, eleganckie
| precyzyjne dziatanie

Jesli szukasz robota, ktéry moze pracowac¢ w ograniczonych przestrzeniach, czesto
wraz z innymi robotami, i ktory jest dokfadny, nawet gdy jest mato czasu, jestes we
wiasciwym miejscu.

Roboty Epson serii C mogg pomdc w petnym wykorzystaniu potencjatu catego
systemu. Te szescioosiowe maszyny o ultrakompaktowej obudowie pracuja z duzymi
szybkosciami i z zachowaniem precyzyjnej sciezki ruchu. Réznorodne opcje montazu
zapewniajg niezbedng elastycznosd.

Imponujacy cztonek zespotu

Roboty szescioosiowe Epson mozna bez trudu fgczy¢ z innymi cztonkami
rodziny, takimi jak roboty SCARA, Epson Spider czy inne urzgdzenia
peryferyjne. Cho¢ realizujg réozne zadania, to roboty komunikujg sie

z kontrolerem Epson RC700-A we wspoélnym jezyku — Epson RC+.

Mocny i cichy

Technologia czujnikéw Epson QMEMS® i Epson Smart Motion do zarzadzania
silnikiem.

Te szybkie i wydajne roboty szescioosiowe sg wyposazone w rewolucyjny system
Motor Management firmy Epson oraz po raz pierwszy w technologie QMEMS®,
ktéra wykorzystuje czujniki ruchu o wysokiej precyzji.

Roboty, ktére sg wyposazone w technologie QMEMS®, umozliwiaja wyjatkowo
cicha i wolng od drgan prace, nawet pod obcigzeniem i przy duzych predkosciach.
Zaletg tego rozwigzania jest wyzsza wydajnos¢ produkcji i niezmiennie stabilna
jakos¢ podczas wykonywania wszystkich zadarh montazowych.

EPS0ON -
Jeden dla wszystkich: B ‘..‘ 4
kontroler EPSON RC700-A ‘- EEEE

Niezwykle kompaktowy, wyjatkowo ekonomiczny
i wydajny kontroler Epson RC700-A moze sie
komunikowac¢ z wykorzystaniem protokotéw
przemystowych i stuzy¢ do podtgczania
dodatkowych czujnikdw, sitownikdw

i przenosnikow.

QANVIEVIS




Sd3

MNC

Wieksza swoboda ruchu dzigki specjalnej geometrii
ramienia, ktdéra umozliwia obdr pigtej osi 0 £135° Mnigj
kolizji, zwarta konstrukcja, wewnetrzne okablowanie
zapewniajgce maksymalng niezawodnosé systemu,
proste uruchamianie i nizsze koszty konserwaciji.

Oszczednosc miejsca i skrocenie czasu cyklu
dzieki szerokiemu zakresowi ruchu na osi 2 i 3.

-



Zintegrowana koncepcja
| proste potgczenia sieciowe

Kontroler Epson RC700-A jest
kompaktowy, ekonomiczny

i wydajny. Umozliwia komunikacije
z systemami fieldbus i moze zostac
podtgczony do dodatkowych
czujnikdw robota, sitownikdw

i przenosnikow.

Precyzyjna praca
podczas ruchéw

z uwzglednieniem
informacji zopcjonalnych
czujnikow sity firmy Epson

Reczny programator (TP3)

Opcjonalne karty we/wy

Opcjonalne karty
przemystowych protokotéw
komunikacyjnych oraz
cyfrowe i analogowe we/wy

Opcja interfejsu Euromap67
W celu zapewnienia
wspotpracy miedzy wiryskarkg
a obstugujgcym jg robotem.




Etheri‘et/IP EtherCAT™ #icag

PIRIOJF]] -
Devicei''et CC'Link

Narzedzie do

projektowania GUI

Zintegrowane przetwarzanie
obrazoéw dzieki systemowi Epson
Compact Vision w nastepujacych
zastosowaniach:

Srodowisko programowania -~

Epson RC+ -ﬁ“‘;a e Pomiary

Zintegrowany symulator RC+. < Kontrola jakosci
Wykrywanie bteddw

Oprogramowanie
Epson RC+ 7.0
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Pozycjonowanie czesci
Sledzenie produktéw na przenosnikach

Podajnik z systemem wizyjnym

W celu oddzielenia lub
wyboru czesci, ktére majg
by¢ podniesione przez robota.

Sledzenie ruchu
przenosnika

Umozliwia bardzo
precyzyjng synchronizacje
z ruchomymi obiektami.



Epson ProSix C4

W
C4-ABO1S - _
Konstrukcja Pionowe ramie przegubowe Q d ) {
Udzwig 4/5* kg 3 y
Zasieq Punkt P** 600 mm \\,
maks. 665 mm ;
Powtarzalno$¢ +0,02 mm

Dopuszczalny moment bezwtadnosci

J4 0,15 kg * m?
J5 0,15 kg * m?
J6 0,10 kg * m?

AR

Okablowanie uzytkownika

\

Elektryczne
Ztacze D-Sub (9-pinowe)

- -

Pneumatyczne
Ztacza doprowadzajgce sprezone powietrze 4 x @ 4 mm
Masa 27kg
Kontrolery RC700-A, RC700DU-A
Montaz Podtogowy/sufitowy, w kazdym przypadku rowniez wpuszczany

Warunki otoczenia

Klasa pomieszczen czystych (opcja)
ISO3 i ESD

Klasa ochrony
IP40

J1 =081 J4 =084
J2=082 J5=085
J3=0$3 J6=0$6

Zawarto$é opakowania
Roboty Epson i kontroler

Dysk CD z programem Epson RC+ zawierajgcym
oprogramowanie symulacyjne

Dwa zestawy uchwytéw montazowych do kontrolera
Przewdd zasilajgcy i sygnatowy (8 m)

Przewdd zasilajacy kontrolera robota (3 m)

Wtyczka obwodu zatrzymania awaryjnego

Wtyczka dla wejsé i wyjs¢ standardowych

Zestaw wtyczek do kabli uzytkownika

Dwa zestawy przytgczeniowe doptywu powietrza
(@x prosty i 4x pod katem 90° kazdy)

Instrukcije na ptycie CD

Podrecznik instalacji/bezpieczenstwa

* Mozliwe w pewnych specyficznych
warunkach (zob. podrecznik)

**Punkt P: Punkt przeciecia Srodkow
obrotu osi 4,516

Opcje manipulatora

Przedtuzone przewody zasilajgce i sygnatowe
(5/10/20 m)

Modut zwalniania hamulca

Uchwyt montazowy

Montaz

Roboty szescioosiowe Epson ProSix C4 i ProSix C4L
majg elastyczne opcje montazu, ktére sprawdzajg sie
w wielu réznych zastosowaniach.

Oprdécz montazu podtogowego i sufitowego mozliwy
jest réwniez montaz wpuszczany. W tym przypadku
przewody wyprowadzone sg od spodu podstawy
robota, co pozwala na zmniejszenie wysokosci celi
produkcyjnej.
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Epson ProSix C4L

C4-A901S

Konstrukcja Pionowe ramie przegubowe
Udzwig 4/5* kg ‘
.
Zasi Punkt P** 900 mm
€9 maks. 965mm
Powtarzalnos¢ +0,03 mm
J4 0,15 kg * m? [
Dopuszczalny moment bezwtadnosci J5 0,15 kg * m?
J6 0,10 kg * m? -
Elektryczne [ R
Ztgcze D-Sub (9-pinowe) .
Okablowanie uzytkownika
Pneumatyczne

Ztacza doprowadzajgce sprezone powietrze 4 x @ 4 mm

Masa 29kg
Kontrolery RC700-A, RC700DU-A
Montaz Podtogowy/sufitowy, w kazdym przypadku rowniez wpuszczany

Warunki otoczenia

Klasa pomieszczen czystych (opcja)
ISO3 i ESD

Klasa ochrony
IP40

J1 =081 J4=0%4
J2=082 J5=085
J3=0$3 J6=0$6

Zawarto$é opakowania
Roboty Epson i kontroler

Dysk CD z programem Epson RC+ zawierajgcym
oprogramowanie symulacyjne

Dwa zestawy uchwytéw montazowych do kontrolera
Przewdd zasilajgey silnika i sygnatowy (3 m)

Przewdd zasilajacy silnika kontrolera robota (3 m)
Wtyczka zatrzymania awaryjnego

Wtyczka dla wejsé i wyjs¢ standardowych

Zestaw wtyczek do kabli uzytkownika

Dwa zestawy przytgczeniowe doptywu powietrza
(@x prosty i 4x pod katem 90° kazdy)

Podreczniki na CD

Podrecznik instalacji/bezpieczenstwa
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* Mozliwe w pewnych specyficznych
warunkach (zob. podrecznik)

obrotu osi4,5i6

Opcje manipulatora

**Punkt P: Punkt przeciecia srodkow

Przedtuzone przewody zasilajgce i sygnatowe (5/10/20 m)

Modut zwalniania hamulca

Uchwyt montazowy

Montaz

Roboty szescioosiowe Epson ProSix C4 i ProSix C4L
majg elastyczne opcje montazu, ktére sprawdzajg sie
w wielu réznych zastosowaniach.

Oprdécz montazu podtogowego i sufitowego mozliwy
jest réwniez montaz wpuszczany. W tym przypadku
przewody wyprowadzone sg od spodu podstawy
robota, co pozwala na zmniejszenie wysokosci
komarki produkeyjne;.
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Epson ProSix C8

C8-A701S
Konstrukcja Pionowe ramie przegubowe
Udzwig 8kg
Zasieg Punkt P* 710 mm
maks. 790 mm
Powtarzalnos¢ +0,02 mm

J4 0,47 kg * m?
Dopuszczalny moment bezwtadnosci J5 0,47 kg * m?
J6 0,15 kg * m?

Elektryczne
Ztacze D-Sub (15-pinowe) .

Ztacze 8-pinowe RJ45 (Ethernet) ¥ !
Okablowanie uzytkownika AR S RIERE A St
Pneumatyczne o al
Ztacza doprowadzajgce sprezone powietrze -
2 x @6 mm
Masa 49 kg (IP67: 53 kg
Kontrolery RC700-A, RC700DU-A
Montaz Podtogowy/sufitowy
Klasa pomieszczen czystych (opcja)
ISO3 i ESD
Warunki otoczenia
Klasa ochrony
IP 40 (standard) / IP67 (opcja)
J1 =051 Jd =084 *Punkt P: Punkt przeciecia srodkow
J2 =082 J5=085 obrotu osi4,5i6
J3 =083 J6 =086
Zawartos¢ opakowania Opcje manipulatora
Roboty Epson i kontroler Przedtuzone przewody zasilajgce i sygnatowe (5/10/20 m)
Dysk CD z programem Epson RC+ zawierajgcym Modut zwalniania hamulca

oprogramowanie symulacyjne

Dwa zestawy uchwytéw montazowych do kontrolera Montaz

Przewod zasilajacy i sygnaiowy (3 m) Roboty szescioosiowe Epson ProSix C8, ProSix C8L

Przewdd zasilajacy kontrolera robota (3 m) i ProSix C8XL majg elastyczne opcje montazu (w tym
montaz podtogowy i sufitowy), ktdre sprawdzajg sie

Wiyczka zatrzymania awaryjnego w wielu réznych zastosowaniach.

Wtyczka do wejs¢/wyjsé standardowych
Zestaw wtyczek do kabli uzytkownika

Dwa zestawy przytgczeniowe doptywu powietrza
(2 x prosty i 2 x pod katem 90° kazdy)

Instrukcije na ptycie CD

Podrecznik instalacji/bezpieczenstwa

12
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Epson ProSix C8L

C8-A901S
Konstrukcja Pionowe ramie przegubowe s
Udzwig 8kg *

Punkt P* 900 mm i

Zasieg maks. 980 mm

Powtarzalnosé +0,03 mm

J4 0,47 kg * m?
Dopuszczalny moment bezwtadnosci J5 0,47 kg * m?
J6 0,15 kg * m?

Elektryczne
Ztacze D-Sub (15-pinowe) ’
Ztacze 8-pinowe RJ45 (Ethernet) 1 [

Okablowanie uzytkownika AR S RIEE AT St

Pneumatyczne [l 4
Ztacza doprowadzajace sprezone powietrze
2 x @6 mm
Masa 52kg (IP67: 56 kg
Kontrolery RC700-A, RC700DU-A
Montaz Podtogowy/sufitowy

Klasa pomieszczen czystych (opcja)
ISO3 i ESD
Warunki otoczenia
Klasa ochrony
IP40 (standard) / IP67 (opcja)

J1=03%1 J4 =084 *Punkt P: Punkt przeciecia Srodkow

J2=082 J5=085 obrotuosi4,5i6

J3=083 J6 =086

Zawartos¢ opakowania Opcje manipulatora

Roboty Epson i kontroler Przedtuzone przewody zasilajgce i sygnatowe (5/10/20 m)
Dysk CD z programem Epson RC+ zawierajgcym Modut zwalniania hamulca

oprogramowanie symulacyjne

Dwa zestawy uchwytéw montazowych do kontrolera Montaz

Przewod zasiajacy silnika i sygnaiowy (3 m) Roboty szescioosiowe Epson ProSix C8, ProSix C8L

Przewdd zasilajacy silnika kontrolera robota (3 m) i ProSix C8XL majg elastyczne opcje montazu (w tym
montaz podtogowy i sufitowy), ktére sprawdzaja sie

Wiyczka zatrzymania awaryjnego w wielu réznych zastosowaniach.

Wtyczka do wejs¢/wyjsé standardowych
Zestaw wtyczek do kabli uzytkownika

Dwa zestawy przytgczeniowe doptywu powietrza
(2 x prosty i 2 x pod katem 90° kazdy)

Instrukcije na ptycie CD

14
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Epson ProSix C8XL S T —

—r(

C8-A1401S J
-

Konstrukcja Pionowe ramie przegubowe

Udzwig 8kg

Zasi Punkt P* 1400 mm

9 maks. 1480 mm
Powtarzalnos¢ +0,05 mm

J4 0,47 kg * m?
Dopuszczalny moment bezwtadnosci J5 0,47 kg * m?
J6 0,15 kg * m?

Elektryczne
Ztacze D-Sub (15-pinowe)
Ztacze 8-pinowe RJ45 (Ethernet)
Ztacze 8-pinowe (czujnik sity)

Okablowanie uzytkownika . i
Pneumatyczne
Ztacza doprowadzajgce sprezone powietrze
2x@6mm
Masa 62kg (IP67: 66 kg
Kontrolery RC700-A, RC700DU-A
Montaz Podtogowy/sufitowy

Klasa pomieszczen czystych (opcja)
ISO3 i ESD
Warunki otoczenia
Klasa ochrony
IP40 (standard) / IP67 (opcja)

J1 =081 Jd =084 *Punkt P: Punkt przeciecia srodkow

J2 =082 J5=085 obrotu osi4,5i6

J3=083 J6 =086

Zawartos¢ opakowania Opcje manipulatora

Roboty Epson i kontroler Przedtuzone kable zasilajgce i sygnatowe

Dysk CD z programem Epson RC+ zawierajagcym (6 m/10 m/20 m)

oprogramowanie symulacyjne Modut zwalniania hamulca
Dwa zestawy uchwytéw montazowych do kontrolera
Przewdd zasilajgcy i sygnatowy (8 m) Montaz

Przewdd zasilajacy kontrolera robota (3 m) Roboty szescioosiowe Epson ProSix C8,
ProSix C8L i ProSix C8XL majg elastyczne
opcje montazu (w tym montaz podtogowy
Wtyczka do wejs¢/wyjsé standardowych i sufitowy), ktére sprawdzajg sie w wielu
réznych zastosowaniach.

Wtyczka zatrzymania awaryjnego

Zestaw wtyczek do kabli uzytkownika

Dwa zestawy przytgczeniowe doptywu powietrza
(2x prosty i 2x pod katem 90° kazdy)

Instrukcije na ptycie CD

Podrecznik instalacji/bezpieczenstwa
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Epson ProSix C12XL .

I IMII
PR S

C12-A1401*

Konstrukcja Pionowe ramie przegubowe

Udzwig 12kg

Zasieg Punkt P* 1400 mm R
maks. 1480 mm

Powtarzalnos¢ +0,05 mm

Dopuszczalny moment bezwtadnosci

J4 0,70 kg * m?
J5 0,70 kg * m?
J6 0,20 kg * m?

Okablowanie uzytkownika

Elektryczne
Ztacze D-Sub (15-pinowe)
Ztacze 8-pinowe RJ45 (Ethernet)

Pneumatyczne
Ztacza doprowadzajgce sprezone powietrze
2x@6mm

Masa

63kg

Kontrolery

RC700-A, RC700DU-A

Montaz

Podtoga

Warunki otoczenia

Klasa pomieszczen czystych (opcja)
ISO4 i ESD

Klasa ochrony

IP40 (standard)
J1 =081 Jd =084 *Punkt P: Punkt przeciecia srodkow
J2 =082 J5=085 obrotu osi4,5i6
J3=083 J6=0$6

Zawarto$é opakowania
Roboty Epson i kontroler

Dysk CD z programem Epson RC+ zawierajgcym
oprogramowanie symulacyjne

Dwa zestawy uchwytéw montazowych do kontrolera
Przewdd zasilajgcy i sygnatowy (8 m)

Przewdd zasilajacy kontrolera robota (3 m)

Wtyczka zatrzymania awaryjnego

Wtyczka do wejs¢/wyjsé standardowych

Zestaw wtyczek do kabli uzytkownika

Dwa zestawy przytgczeniowe doptywu powietrza
(2x prosty i 2x pod katem 90° kazdy)

Instrukcije na ptycie CD

Podrecznik instalacji/bezpieczenstwa

18

Opcje manipulatora

Przedtuzone kable zasilajgce i sygnatowe
(5 m/10 m/20 m)

Modut zwalniania hamulca

Montaz

Roboty Epson ProSix C12 sg przeznaczone
do montazu podtogowego.
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k atwe zarzadzanie cafg flotg robotow
| sSprawowanie nad nig kontroli

Aplikacja Robot Management System (RMS) firmy Epson umozliwia konfigurowanie

i monitorowanie do 200 kontroleréw robotéw z jednej centralnegj lokalizacji. Za posrednictwem
sieci lokalnej lub intranetu mozna $ledzi¢ i zapisywac stan operacyjny, przeprowadzac
aktualizacje oprogramowania uktadowego jednoczesnie dla wszystkich kontroleréw

i wyswietla¢ wartosci okresu eksploatacji silnika, przektadni i paska zebatego robotdw.

Dzieki aplikacji RMS masz pod kontrolg flote robotow firmy Epson i mozesz zwigkszy¢

wydajnos¢ procesow produkcji i kontroli jakosci.

Warto wiedzie¢: z systemu zarzgdzania mozna korzysta¢ bezptatnie w przypadku
maksymalnie trzech kontroleréw robotdw firmy Epson.

Epson SCARA serii LS-B
Udzwig: 3-20 kg
Zasigg: 400-1000 mm

20

Epson SCARA serii G

Udzwig: 1-20 kg

Silnik

Pasek zebaty

Przektadnia redukcyjna

Zasigg: 175-1000 mm

Epson SCARA serii RS
Udzwig: 3-4 kg
Zasieg: 350/550 mm

Epson ProSix serii C Epson ProSix serii N
Udzwig: 4-12 kg Udzwig: 2,5-6 kg
Zasieg: 600-1400 mm Zasieg: 450-1000 mm

| ES 5
- mlTﬁ.,. |

Monitorowanie stanu robota

W oparciu o wartosci

okresu eksploatacji réznych
komponentéw robotéw
podtgczonych do sieci mozna
opracowac niezawodny plan
konserwacji — i unikng¢
nieplanowanych przestojéw.

Przewidywanie okresu
eksploataciji:

¢ silnika
® paska zebatego

e przektadni redukcyjne;

Monitorowanie kontrolera

Sprawdzanie ogdlnego stanu
operacyjnego lub stanu
poszczegdlinych komponentdw wielu
robotdéw firmy Epson, w tym:

® Zagregowane wyswietlanie stanu
dla kazdej grupy

¢ Protokdt zdarzen btedow lub
ostrzezen, ktore wystgpity
w kontrolerze

® Przejrzysty przeglad

zaplanowanych kopii zapasowych
z zarzgdzaniem wersjami



Oszczednos$é kosztow i czasu Konfiguracja. Zarzadzanie.

¢ Prawie 100% dostepnosc floty robotdw, brak Monitorowanie.

nieplanowanych konserwaciji i przestojow Za pomoca pulpitu nawigacyjnego

z elementami graficznymi lub

widokiem listy zarzadzanie flotg

robotéw firmy Epson na komputerze

¢ Wigksze bezpieczenstwo dzieki regularnemu tworzeniu lub tablecie jest wygodne i proste.
kopii zapasowych

¢ (Oszczedzajgce czas monitorowanie z jednego miejsca
(komputer lub tablet) do 200 kontrolerow robotow

e Dokfadny i niezawodny harmonogram konserwagji
dzieki funkcji przewidywania okresu eksploataciji

Epson SCARA serii T Epson ProSix serii VT6
Udzwig: 3-6 kg Udzwig: 6 kg
Zasieg: 400/600 mm Zasieg: 920 mm

Przetacznik sieci Ethernet

Konfiguracja kontrolera

W przypadku wielu kontroleréw w sieci mozna konfigurowac ustawienia sSrodowiska kontrolera w trybie wsadowym:
regulacja czasu, programy i ustawienia dziatania, aktualizacje oprogramowania uktadowego itp.

EPSON o Rt Mo ant S 1 =~ e Wygodne i szybkie pobieranie aktualizacji
oprogramowania uktadowego
o = g e e Bezproblemowe przywracanie danych i ustawien
: programowania robota dzigki kopiom zapasowym
= 3 = (T
g | | - — * Poréwnanie wersiji na potrzeby analizy bteddw
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Symulacja gniazd robotow

Wiasciwe przygotowanie ma kluczowe znaczenie. Nie ruszajac sie od biurka, mozna

zaplanowac i zwizualizowac¢ wszystkie procedury w procesie produkcji, zweryfikowac
program w trybie offline, a takze rozwigza¢ pojawiajace sie problemy oraz z tatwoscig

wprowadzac zmiany. Symulator Epson RC+ Simulator dostarczany wraz z pakietem
oprogramowania pozwala oszczedzac czas i pienigdze na kazdym etapie projektu.

Etap 1
Projektowanie

Mozliwos¢ zaplanowania

Z wyprzedzeniem petnowymiarowego
gniazda robota i przetestowania
oczekiwanego cyklu pracy pozwala
przeprowadzi¢ analize wykonalnosci,
zanim jeszcze powstanie jakakolwiek
czes¢ systemu. W ramach systemu
symulacyjnego mozna zaplanowac
przyszte rozszerzenia i w rezultacie
zminimalizowac liczbe przestojow.

Jeszcze prostsze
projektowanie dzieki
funkcji CAD-to-Point

Funkcja CAD-to-Point
przeksztatca dane CAD na
punkty zrozumiate dla robota.

5

N

Etap 2
Integracja

Zakonczenie procesu weryfikacji
programu przed dostarczeniem
robotéw pozwala jednoczesnie
tworzy¢ oprogramowanie w systemie
zdolnym do wyswietlenia i oceny
nawet skomplikowanych ruchow.
Dzieki temu mozna okresli¢ ryzyko
kolizji oraz zapobiec uszkodzeniu
sprzetu.

Etap 3
Praca i konserwacja

Rozwigzywanie problemdw

i wprowadzanie zmian

w programach bez potrzeby
ruszania sie z miejsca. Dzigki
tréjwymiarowemu uktadowi
mozna przeprowadzi¢ wizualizacje
w zakresie wykrywania kolizji,

a takze oceny zasiegu czy ruchéw
wykonywanych przez robota.
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Pionierskie globalne rozwigzania
Z zakresu robotyki umozliwiajgce
inteligentng automatyzacje

Firma Epson Robotic Solutions jest jednym z czotowych dostawcdw nowoczesnych systemow
robotycznych cenionych za niezawodnos¢ przez klientdw z catego swiata. Nasza oferta obejmuje
roboty szescioosiowe, roboty SCARA, roboty poziomu wejsciowego SCARA LS i T, specjalne
opracowane przez firme Epson modele robotéw Spider i N2 oraz nowatorski robot Dual Arm. Oprécz
wspomnianych urzgdzen oferujemy wyposazenie do przetwarzania obrazu i czujnik sity Epson do
zastosowan ze sterowaniem sitowym.

Wszystko to sprawia, ze firma Epson Robotic Solutions moze sie poszczyci¢ jednym z najbardziej
kompletnych portfolio wysoko precyzyjnych robotéw przemystowych na Swiecie, a to z kolei daje jej
pozycije pioniera technologicznego w zakresie inteligentnie sterowanych procesdéw automatyzacii.

Pionier technologiczny Pomoc techniczna przed sprzedaza i po niej

1982 Analiza wykonalnosci gwarantujaca najwyzszy poziom
Powszechna dostepnos¢ robotéw Epson SCARA bezpieczenstwa na etapie planowania i projektowania
w Japonii

Pomoc techniczna na etapie planowania i implementaciji
1986

Pierwszy robot przystosowany do pracy
w pomieszczeniach czystych (klasy 1)

Seminaria wprowadzajgce, kursy z dziedziny
programowania/konserwacji i szkolenie operatoréw

Inspekcije i indywidualne plany konserwaciji

1997
Pierwszy kontroler komputerowy Infolinia serwisowa i naprawy na miejscu
2008 Centralny magazyn czesci zamiennych

Opracowanie optymalizowanego pod katem
prawego lub lewego ramienia robota SCARA G3

2009
Opracowanie jedynego w swoim rodzaju robota SCARA
Spider, ktérego obszar pracy nie ma martwych stref

2013

Pierwsze zastosowanie w robotyce czujnikdw Epson
QMEMS® redukujgcych wibracje kinematyczne

w konstrukcji szescioosiowe;j

2014
Epson Compact Vision CV2; ultraszybki komputer firmy
Epson do przetwarzania obrazu

2016

Seria Epson N2: pierwszy na swiecie robot 6-osiowy ze
sktadanym ramieniem, charakteryzujgcy sie wyjgtkowo
zwartg konstrukcjg, ktéra zajmuje niewiele miejsca

2017

Robot Epson Dual Arm z ramionami przypominajgcymi
ludzkie rece oraz zintegrowanymi czujnikami, takimi jak
kamery oraz czujniki nacisku i przyspieszenia

2019
Wprowadzenie na rynek modeli robotéw poziomu
wejsciowego z serii Ti VT ze zintegrowanym kontrolerem
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Epson Industrial Solutions E.9
Center — optymalne rozwigzania
dopasowane do potrzeb klientow

Zachecamy do zapoznania sie z petng gama robotdw Epson w akcji. Nasi eksperci oferujg pomoc
w opracowaniu, symulowaniu i ulepszaniu zastosowania zwigzanego z automatyzacja w gniezdzie
warsztatowym. Gniazdo mozna potaczy¢ z uktadami sterowania i siecig za posrednictwem kazdego
standardowego protokotu. Oprécz tego zapewniamy tez nowoczesne urzgdzenia peryferyjne, takie
jak systemy wizyjne i Sledzenia ruchu przenosnika.

Spotkanie z doradca

Telefon
+49 2159 5381800

Poczta elektroniczna
info.ms@epson.de

Epson Deutschland GmbH
Robotics Solutions Division
Otto-Hahn-Strasse 4
40670 Meerbusch

Telefon: +49 2159 5381800
Faks: +49 2159 5383170
E-mail: info.rs@epson.de
www.epson.de/robots

Epson America Inc. Seiko Epson Corp Epson China Co, Ltd.
www.epsonrobots.com http:/global.epson.com/products/robots/ Www.epson.com.cn/robots/

Dodatkowe informacje mozna uzyska¢ w lokalnej siedzibie firmy Epson lub na stronie www.epson.pl
Epson Europe B.V. Sp. z 0.0. Infolinia: +48 22 295 37 25 f PolskaEpson

Oddziat w Polsce =

The Park Warsaw www.epson.pl @ @epson_polska

ul. Krakowiakéw 48
02-255 Warszawa

Tel.: +48 22 375 75 00
Fax.: +48 22 375 75 01

im  epson-polska

Znaki towarowe oraz zastrzezone znaki towarowe sa wiasnoscig firmy Seiko Epson Corporation lub odpowiednich firm.
Informacje o produkcie moga ulec zmianie bez uprzedzenia.
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